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Bedienungsanleitung

AUSPACKEN DER H520

Herzlichen Dank, dass Sie sich fur die Yuneec H520 Commercial Series Unmanned Aerial Aircraft entschieden
haben. Die H520 verfligt Gber hochentwickelte Funktionen fiir gewerbliche, cinematographische und sonstige
Anforderungen im Luftbereich. Die H520 verfigt Uber eine Vielzahl an Kamerasystemen, von UHD 4K, hin zu
50 mm-Aquivalenten, Warme-/Restlichtsensoren — und das ist noch nicht alles. Diese H520 wird mit der ST16-
Bodenstation geliefert, einer intuitiven Fernsteuerung mit 7-Zoll-Android-Touchscreen-Multifunktionsdisplay zur
Anzeige von Live-Aufnahmen des Flugvideos sowie Informationen zur Telemetrie und Drohnenposition innerhalb
eines geplanten Flugbereichs.

AUSKLAPPEN DER ARME

Sobald Sie die H520 aus dem Lager-/Transportkarton ausgepackt haben, lassen Sie die Arme einrasten. Heben
Sie hierzu die Arme vorsichtig an, bis Sie ein Klicken héren. Uberpriifen Sie, ob die Arme eingerastet sind, indem
Sie diese sanft mehrfach nach oben und nach unten driicken. Driicken Sie zum Entriegeln der Arme den Druckknopf
mit der Aufschrift PRESS unten am Arm. Bei neuen Systemen missen Sie die Arme mdglicherweise |6sen, wahrend
Sie mit einer Hand am Motor von unten hochdriicken und mit der anderen Hand den Druckknopf betatigen. Dadurch
wird das Verriegelungssystem etwas entlastet.

\
Hinweis: Driicken Sie den Druckknopf PRESS an den Armen nicht, wahrend Sie die Arme ausklappen und

einrasten lassen. Andernfalls kann dies dazu fiihren, dass die Arme nicht am
Verriegelungssystem einrasten.
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AUSWAHLEN EINER KAMERA

KAMERA-AUSWAHL
Yuneec stellt eine Vielzahl unterschiedlicher Kamerahalterungen/Ladungsgeréate flr die H520 zur Verfiigung.

E90

Die E90-Kamera von Yuneec ist eine Ein-Zoll-Linse mit sieben CCDs zur Aufnahme hochqualitativer Bilder mit
kamerainterner 4k 10 Bit-Farbverarbeitung. Bilder kénnen im 20 MB-JPEG-Format oder im 40 MB-DNG-Format
aufgenommen werden. Alternativ kdnnen Simultanaufnahmen in beiden Formaten erfolgen. Videos kénnen in UHD-
, 2K- oder HD-Aufldsungen mit einer Vielzahl von Bildraten aufgezeichnet werden. Weitere Informationen finden
Sie im Abschnitt zu DataPilot™ in diesem Handbuch.

ES50

Die E50-Kamera ist eine 39 mm-Aquivalent-Kamera, die Videos in 4k aufzeichnen kann. Das Verwenden einer
39 mm-Aquivalent-Linse erméglicht der H520 eine gréRere Entfernung zum Ziel, wobei das Objekt dennoch
innerhalb des optischen Bereichs bleibt.

CGOET

CGOET st eine innovative Kombination aus einem 3-Achsen-Tragrahmen, einer Warmebildkamera und einer
Restlichtkamera. Wahrend die Warmebildkamera die Temperatur im Bildbereich selektiv misst, wodurch sie relative
Temperaturunterschiede anzeigen kann, verfligt die Restlicht-RGB-Kamera Uber eine 20 Mal hdhere
Empfindlichkeit als das menschliche Auge und kann auch noch unter Schwachlichtbedingungen exzellente
Aufnahmen machen. Beide Bilder werden zugleich live auf der Fernsteuerung gestreamt und kénnen separat als
Bild-im-Bild- oder Uberlagerungsdarstellung angezeigt werden.

Highlights des CGOET-Kamerasystems:

- Warmebildkamera und 1080p-Restlichtkamera sind kombinierbar und kdnnen aufgezeichnet werden
(Bild-im-Bild oder Uberlagerung)

. Temperaturmessung und -anzeige

. Warmequellen werden dank der verfligbaren unterschiedlichen Farbspektren gut visualisiert

. Die gleitende Skala zur Temperaturerfassung ermoglicht Benutzern das Fokussieren auf relevante

Bereiche
. Dual-Stream-Aufzeichnung ermdglicht die separate Bearbeitung von Warme- und RGB-Video- oder -Foto-
Informationen.
SD-KARTENAUSWAHL

Yuneec empfiehlt den Einsatz einer SDXC Class 10 UHS-3 microSD-Karte zur Aufzeichnung von 4k-Videos. Die
Verwendung der UHS-3-Karte ermdglicht dem Kamerapuffer ein schnelleres Aufzeichnen auf die microSD-Karte,
wodurch Pufferiberlauf reduziert wird.
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INSTALLATION DES KAMERATRAGRAHMENS

Waéhlen Sie eine Kamera aus (E50, E90 oder CGOET), entfernen Sie die Schutzabdeckung, setzen Sie eine
microSD-Karte in die Riickseite der Kamera ein, und bringen Sie die Kamera auf der H-Halterung an. Schieben Sie
unter Verwendung des zur H520 weisenden Pfeils oben auf dem Kameratragrahmen den Kameratragrahmen (Pfeil
in Richtung der Drohne), bis die vordere Verriegelung mit einem Klicken einrastet. Zielen Sie den
Kameratragrahmen vorsichtig von der Drohne fort, um die ordnungsgemalie Installation zu Gberpriifen. Wenn der
Tragrahmen von der Schiene rutscht oder nicht fest und sicher sitzt, entfernen Sie den Tragrahmen, und bringen
Sie ihn erneut an.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass beide Schienen an der H-Halterung ordnungsgemafl sitzen.
Dricken Sie den Tragrahmen nicht hinter den Haltepunkt. Dadurch werden die sechs
Anschluss-Stifte und das Montagesystem beschadigt. Wenn der angebrachte
Kameratragrahmen nicht startet (blinkende LED vorne an der Kamera), entfernen Sie die
Kamera, und Uberprifen Sie die Anschluss-Stifte sowohl am Tragrahmen als auch an

\_ der H-Halterung. Yy,

WECHSEL DES KAMERATRAGRAHMENS

Schalten Sie die H520 uUber den Netzschalter oben an dem Flugrahmen aus. Dricken Sie die Kameraverriegelung
vorne an der Kamerahalterung, und schieben Sie den Kameratragrahmen von der Halterung herunter. Wahlen Sie
den gewiinschten Kameratragrahmen aus, den Sie verwenden mdchten. Verwenden Sie die Pfeile oben am
Kameratragrahmen, um die Kamera auf die Halterung zu schieben, bis die Kamera stoppt. Uberpriifen Sie den
Tragrahmen, um sicherzustellen, dass die Kamera ordnungsgemalf angebracht ist. Schalten Sie die H520 Uber
den Netzschalter oben an dem Flugrahmen ein. Es empfiehlt sich, diese Trager von Zeit zu Zeit mit Graphit zu
schmieren, um auch weiterhin ein reibungsloses Gleiten zu gewahrleisten.

DataPilot™ erneut verbunden werden. Gehen Sie dazu wie nachfolgend

9 Wichtiger Hinweis: Wenn Sie Kameras wechseln, muss die neue Kamera uber
U beschrieben vor.

(2225




Yuneec Electric Aviation
H520 Startanleitung

UBERSICHT UBER DIE ST16

1 Schalter zum Starten des Motors/Notausschalter

2 Tragrahmen-Schwenkmodus
(Folgen (Follow)
Modus/Folgen (Mode/Follow)
Schwenken (Pan)
Steuerbarer Modus/Allgemeiner Modus
(Controllable Mode/Global Mode)) (Schalter 2)

3 Tragrahmen-Kippmodus
Winkelmodus/Geschwindigkeitsmodus (Schalter 1)

4  Tragrahmen-Schwenksteuerung

5  Ruder-/Giersteuerung
(Modus 2 und Modus 1)

6  Drosselklappen-/Hohensteuerung
(Modus 2) Héhenruder-
/Winkelsteuerung (Modus 1)

7 Standbildfotoausldser

8  Landegestellschalter

9  Sonar-Hindernisvermeidungs-Schalter (Schalter 3) I

10  Flugmodusauswahl-Schalter i Flight
(Manueller Modus (Manual), Winkelmodus (Angle) Flug
und Zurick-zum-Start-Modus (RTL, Return to
Launch)) (Schalter 4) — —

-
UU
ql

nn
1

11 Querruder-/Rollsteuerung (Modus 2 und Modus 1)

12 Hohenruder-/Winkelsteuerung (Modus 2)

13 Schalter zum Starten/Beenden der Videoaufzeichnun| Hinweis: Schalter auf der Vorderseite der ST16
14 Netzschalter sind mit S1, S2, S3 und S4 beschriftet.

15  Pilzantenne (5,8 GHz)
16 Antenne (2,4 GHz)

17  Proportionalsteuerungsraten-Schieber (Schildkréten- und Hasenmodus)
18  Tragrahmen-Kippsteuerungs-Schieber

19 Akku

Power Switch

Sonar

ES0 Gimbal Camera Camera LED Status Indicator

Camera Lens

5.8GHz Antenna
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LADEVORGANG

SchlieBen Sie das Tischladegerat an eine 100-240 V-AC-Steckdose an. Verwenden Sie dazu den AC-Adapter/das
AC-Netzteil. Alternativ kdnnen Sie den Ladevorgang auch Uber eine 16,8 V DC-Zubehorsteckdose/einen
Zigarettenanziinder in einem PKW vornehmen. In diesem Fall verwenden Sie den mitgelieferten Adapter. Stecken
Sie den Drohnenakku wie abgebildet in den Ladeport.

Eine griin blinkende LED zeigt an, dass das Ladegerat eingeschaltet und bereit fiir den Ladevorgang ist. Eine rot
blinkende LED zeigt an, dass der Akku geladen wird. Das Laden eines vollstdndig entladenen (nicht zu stark
entladenen) Akkus dauert ca. 2,5 Stunden. Eine griin leuchtende LED zeigt an, dass der Akku vollstéandig geladen
ist. Sich abwechselnde rote und griine LEDs zeigen einen ausgewogenen Ladevorgang an (durch diesen wird
sichergestellt, dass die einzelnen Zellen im Akku gleichmaflig geladen werden).

Entladen Sie einen H520-Akku niemals vollstandig. Akkus sollten mit einer Ladung von 30 bis 50 % gelagert
werden. Sie sollten niemals vollstandig geladen gelagert werden.

WARNUNG

Alle Anleitungen und Warnungen mussen exakt befolgt werden, um
Beschadigungen und/oder schwere Verletzungen zu vermeiden. Eine
falsche Handhabung von Li-ion-/LiPo-Akkus kann zu Feuer fuhren.

RO

sanias s oo
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ST16-BODENSTATION: Laden Sie den Akku der ST16 Uber das mitgelieferte USB-Kabel, und schlief’en Sie
dieses an den USB-Anschluss am Ladegerat an. Das Laden eines vollstandig entladenen Akkus dauert ca.

funf Stunden.

WARNUNG

Belassen Sie einen vollstandig aufgeladenen Akku
nicht im Ladegerat.

EINSCHALTEN DER STEUERUNG DER ST16

Schalten Sie die Steuerung der ST16 ein, indem Sie den Schalter unten an der ST16 nach links schieben. Neben
dem Schalter leuchtet ein blaues Licht auf, und der YUNEEC-BegriiRungsbildschirm wird angezeigt. DataPilot™
wird automatisch gestartet, und der DataPilot™-Startbildschirm wird angezeigt.

YUnNEeC
DataPilot Updater
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Hinweis: Schalten Sie die ST16-Bodenstation IMMER ein, und warten Sie, bis diese
hochgefahren ist, BEVOR Sie die H520 einschalten.

Schalten Sie nach Fligen IMMER die H520 aus, BEVOR Sie die ST16-
Bodenstation ausschalten.

. J

EINSCHALTEN DER H520

Schalten Sie die H520 zuerst ein, indem Sie einen Akku mit nach oben weisendem YUNEEC-Logo einsetzen.
Dricken Sie den Akku vorsichtig in die Rickseite der H520, wahrend Sie den hinteren Hebel auf der Riickseite des
Akkupacks hochheben. Driicken Sie den Akku vollstdndig hinein, und lassen Sie den Hebel los. Driicken Sie ein
letztes Mal auf der Riickseite des Akkus, um sicherzustellen, dass der Akku vollstandig eingesetzt ist. Ein Klicken
signalisiert das Einrasten der Verriegelung. Sobald der Akku eingesetzt ist, driicken Sie den Netzschalter, und
halten Sie diesen (ca. zwei Sekunden lang) gedrickt. Sie finden diesen oben auf dem Flugrahmen, in der Nahe
des Bugs. Warten Sie, bis der steigende Ton einsetzt und die Armlichter eingeschaltet werden. Lassen Sie den
Schalter dann los. Wahrend des Startens dreht sich die Kamera zur Vorderseite des Flugrahmens, und eine Abfolge
von Toénen signalisiert die Bereitschaft der Drohne.

Hinweis: Bringen Sie die Propeller erst an, wenn eine Kompass- und
Beschleunigungssensorkalibrierung abgeschlossen wurde. Wahrend dieser beiden
Kalibrierungen wird die Drohne bewegt und auf den Boden gesetzt. Das vorzeitige
Anbringen der Propeller kann zu einer Beschadigung der Propeller, der Motoren und
der Arme fuhren.

VERBINDEN DER ST16 UND DER H520

Sobald die H520 vollstdndig eingeschaltet wurde, tippen Sie auf das WLAN-Logo auf der rechten Seite des
Bildschirms. Tippen Sie auf ,Verbindungsverwaltung® (Link Management). Im Fenster werden verfligbare
Kameras angezeigt. Tippen Sie auf die gewiinschte Kamera, um die ST16 und die Kamera zu verbinden. Tippen
Sie auf ,SchlieRen” (Close).

Q @g E Q ‘ Not Connected ‘ alll @ N/A &w,- g

~

General Connected to Vehicle Reset All Links

Offline Maps
Select Vehicle to Connect o
@ Vehicle
alll E90-310070
Summary
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mnweis: Wenn keine Kamera angezeigt wird, tippen Sie auf das Pfeilsymbol, oder tippen Sie auf die \
Schaltflache ,Verbindung zuriicksetzen® (Reset Link).

Hinweis: Wenn die Drohne ein Kennwort anfordert und dieses nicht gedndert wurde, verwenden Sie
folgendes Kennwort: 1234567890.

Hinweis: DataPilot™ gibt moglicherweise den Karten-/Kamerabildschirm zurtick. In diesem Fall tippen Sie
erneut auf das Symbol fur das Menu ,Einstellungen® (Settings Menu).

Hinweis: Sobald die Drohne eine Verbindung zu DataPilot™ aufgebaut hat, werden die Menus fiir die
Sensoren (Sensors), fur die Sicherheit (Safety) und fir den Tragrahmen (Gimbal) angezeigt.

N J

KALIBRIERUNG DES KOMPASSES UND DES BESCHLEUNIGUNGSSENSORS

KomPAss

Tippen Sie im Menu ,Einstellungen® (Settings) auf ,Sensoren® (Sensors) | ,Kompass* (Compass). Befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm. Wahrend der Kompasskalibrierung muss die H520 gegen den Uhrzeigersinn
gedreht werden, bis ein Ton erklingt und die Anzeige griin leuchtet. Wiederholen Sie diese Prozedur fur alle sechs
Positionen. Wenn die Kompasskalibrierung fehlschlagt, stellen Sie sicher, dass sich keine elektronischen Gerate
oder metallenen Objekte/Bereiche innerhalb von drei Metern zur H520 befinden. Ein gelbes Feld mit einem griinen
Pfeil zeigt die aktuelle Kalibrierung an. Ein griines Feld zeigt eine abgeschlossene Position an.

QO & = 0o | Angle @t Bl B s T

General | o

| Rotate your vehicle around the arms which are blinking green.
Offline Maps eter @)

.
Vehicle

Summary @ . —~
L R

Safety

D

Incomplete Incomplete Incomplete

Gimbal

}g; Z R

Incomplete Incomplete Incomplete
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~\
Hinweis: Wenn alle sechs LEDs schnell rot blinken, ist die Kompasskalibrierung fehlgeschlagen. Starten

Sie die Prozedur erneut. Wenn das Problem bestehen bleibt, verbringen Sie die H520 an einen
anderen Standort.

Wichtiger Hinweis: Fiihren Sie eine erneute Kalibrierung des Kompasses aus, sobald
die H520 mehr als 8 km entfernt vom Standort der letzten
Kalibrierung verbracht wurde. Die erneute Kalibrierung

U ermoglicht das Einberechnen magnetischer Unterschiede vor
dem Abheben.

Beschleunigungssensor

Wahlen Sie im Menu ,Einstellungen® (Settings) ,Sensoren” (Sensors) | ,Beschleunigungssensor” (Accelerometer)
aus. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm. Wahrend der Kalibrierung des Beschleunigungssensors
muss die Drohne nach Anweisung auf eine ebene Flache gesetzt werden.

Wenn Sie die Drohne auf eine ebene Flache setzen, muss sich die Drohne nicht in einem 90°-Winkel befinden, und
sie kann gegen die Arme und/oder das Landegestell gelehnt sein. Positionieren Sie die Drohne wie auf dem
Display gezeigt. Bewegen Sie die Drohne erst, wenn die ST16 Sie dazu auffordert.

Diese Positionen kénnen in beliebiger Reihenfolge durchlaufen werden. Das jeweilige Feld wechselt zu Gelb und
zeigt dadurch an, welche Position erkannt wurde. Ein grines Feld zeigt an, dass die Position kalibriert wurde.
Sobald alle sechs Positionen kalibriert wurden, setzen Sie die Drohne aufrecht ab.

Hinweis: Es empfiehlt sich, die Propeller vor der Kalibrierung zu entfernen, damit diese, die
Motoren und die Arme nicht beschadigt werden.

QO B/ = A @B T

General ‘ Compass .‘

: R i Place your vehicle into one of the Incomplete orientations shown below and hold it still
Offline Maps Accelerometer @

Summary ﬁr )N ‘b!’ } A7
-

Safety

Incomplete Incomplete Incomplete
Gimbal

Incomplete Incomplete Incomplete
Hinweis: Dricken Sie nach der Kalibrierung auf das Q
Symbol, um zum Karten-/Kameramenu zurlickzukehren.

10
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ANBRINGEN DER PROPELLER

Jeder Arm der H520 ist mit A oder B beschriftet. A-Arme haben schwarze mittige Schalter, wahrend B-Arme
weilRe mittige Schalter aufweisen.

In die Propellerfliigel ist entweder A oder B geatzt. A-Propeller kénnen nicht an B-Motoren angeschlossen werden.
B-Propeller kdnnen nicht an A-Motoren angeschlossen werden.

Bringen Sie die A-Propeller an die A-Arme (schwarze mittige Schalter) und die B-Propeller an die B-Arme (weil3e
mittige Schalter) an. Positionieren Sie den Propeller auf dem Motor. Driicken Sie den Propeller vorsichtig nach
unten, und wahrend Sie den Motor halten, drehen Sie den Propeller eine viertel Umdrehung. Sie héren ein Klicken,
und der mittige Schalter bewegt sich ein Stiick nach oben. Halten Sie den Motor, und tberprifen Sie die Sicherheit
des Propellers, um sicherzustellen, dass dieser ordnungsgeman sitzt.

Hinweis: H-Propellerfligel werden an die H520-Motoren montiert. Versuchen Sie jedoch
NICHT, die H520 mit montierten H-Propellerfliigeln zu fliegen.

Wichtiger Hinweis: Priifen Sie die Propeller immer auf Beschadigungen und Mangel.
Beschadigte Propeller konnen beim Flug zu Vibrationen fuhren,
9 die wiederum zu unerwiinschten Flugeigenschaften fiihren

konnen. Propeller sollten alle 20 Stunden gewechselt werden
(siehe Wartungsleitfaden)

11
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MOTOR-START

Bevor Sie den Motor starten, positionieren Sie die H520 mit dem Bug fort weisend und mit nach hinten weisender
Akkuverriegelung (in Richtung Pilot). Es wird nachdriicklich empfohlen, die H520 im Winkelflugmodus zu betreiben
(schieben Sie zum Aktivieren des Winkelflugmodus den Schalter ganz rechts [der Flugmodusauswahlhebel
{Schalter 4 auf der rechten Seite der Steuerung}] in die Mittelposition). AuRerdem empfiehlt es sich, den
Proportionalsteuerungsraten-Schieber (unter der rechten Seite der ST16) in der nach unten weisenden Position
(Schildkréte/langsam) zu belassen. Es hat sich als Best Practice erwiesen, den Bug der Drohne in den relativen
Wind zu richten.

Wichtiger Hinweis: Yuneec empfiehlt die Verwendung einer Start-/Landematte, um
Beschadigungen der Motoren durch angesaugte Fremdkorper (FOD,
Foreign Object Damage) zu vermeiden sowie Staub und

Verunreinigungen auf der Kameralinse und dem Tragrahmensystem
zu minimieren. Dies ist insbesondere bei Fliigen in schmutzigen oder
staubigen Umgebungen zu beachten.

Stellen Sie vor dem Starten der Motoren sicher, dass sich im Startbereich keine Personen oder Gegenstande
befinden. Driicken Sie den roten Schalter oben an der ST16 in der linken Ecke nahe der Antennen, und halten Sie
diesen fir zwei Sekunden gedriickt. Die Propeller beginnen, sich zu drehen. Achten Sie darauf, ob lhnen
Unregelmafigkeiten bei den Propellergeschwindigkeiten, ungewdhnliche Gerdausche oder Vibrationen auffallen.

Sobald Sie sich visuell und akustisch vom ordnungsgemafRen Zustand der Propeller iberzeugt haben, schieben
Sie den linken Steuerknlppel nach vorne (fort vom Piloten). Zégern Sie nicht mit einem maximalen
Drosselklappeneinsatz (im Schildkrétenmodus). Die H520 wird vom Boden abheben. Wenn die H520 ca. 4,5 bis
6 Meter Hohe erreicht hat, lassen Sie den linken Drosselklappenknippel los. Der Knlippel bewegt sich automatisch
in die Mittelposition, und die Drohne halt Ihre Hohe.

Dies ist eine gute Gelegenheit, die Flugsteuersysteme zu Uberprifen. Yuneec empfiehlt, Winkel-, Gier-, Roll- und
Hohensysteme vor jedem Flug zu Uberpriifen.

Schieben Sie zum Uberpriifen der Winkelsysteme den rechten Kniippel fort vom Piloten. Die H520 wird sich
fortbewegen. Ziehen Sie den rechten Kniippel hin zum Piloten. Die H520 wird sich in Richtung des Piloten bewegen.

Uberpriifen Sie die Rollachse, indem Sie den Kniippel nach rechts bewegen. Die H520 wird nach rechts gleiten.
Schieben Sie den rechten Kniippel nach links, und die H520 wird nach links gleiten.

Schieben Sie zum Uberpriifen der Gierachse den linken Kniippel nach links. Die H520 wird sich gegen den
Uhrzeigersinn drehen. Schieben Sie den linken Kniippel nach rechts, und die H520 wird sich im Uhrzeigersinn
drehen.

12
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Sobald die Flachensteuerung Uberprift wurde, ist die H520 flugbereit. Bringen Sie den Landegestellschalter oben
rechts an der ST16 in die Nach-Oben-Position. Das Landegestell wird eingefahren. Bringen Sie den
Landegestellschalter in die Nach-Unten-Position. Das Landegestell wird ausgefahren.

Wichtiger Hinweis: Wenn die H520 nicht mit dem Bug vom Piloten/ von der
ST16 fort weist (im Winkelflugmodus), sind die Steuersignale
entgegengesetzt zum Vorwartsflug. Sie miissen wissen,

Neue Piloten sollten lernen, die Drohne in Ausrichtung auf

U wohin die H520 weist, bevor Sie Steuersignale geben.
sich zu steuern.

WINKEL-, MANUELLE UND HEIMFLUGMODI

WINKELFLUGMODUS

Wenn sich der Flugmodusauswahlhebel (Schalter 4 auf der rechten Seite der Steuerung) in der Mittelposition
befindet, befindet sich die H520 im Winkelflugmodus. Im Winkelmodus (Pilotenmodus) bewegt sich die H520 in die
Richtung, in die der Steuerkniippel bewegt wird, relativ zur Vorderseite/zum Bug der Drohne (und der ,Winkel® der
Bewegung wird dadurch bestimmt, wie weit der Knilppel fort von der Mittelposition bewegt wird). Im
Winkelflugmodus leuchten die hinteren LEDs violett.

MANUELLER FLUGMODUS

Wenn sich der Flugmodusauswahlhebel (Schalter 4 auf der rechten Seite der Steuerung) in der vollstandigen
Vorwartsposition befindet, befindet sich die H520 im manuellen Flugmodus. Im manuellen Flugmodus ist die H520
nicht mit dem GPS-System verbunden. Die H520 behalt ihre Hohe bei. Der manuelle Modus empfiehlt sich fir
Bereiche mit hohen elektromagnetischen Storeinflissen (EMI, Electro Magnetic Interference). Lassen Sie in den
manuellen Flugmodi Vorsicht walten, da die Drohne ohne GPS-Positionierung abdriften kann. Bei Betrieb in
manuellen Flugmodi empfiehlt es sich, die langsamen Modi/Schildkrétenmodi zu verwenden. Im manuellen
Flugmodus leuchten die hinteren LEDs blau.

ACHTUNG! Die Drohne driftet im manuellen Flugmodus ohne GPS-Positionierung ab.

HEIMFLUGMODUS

Wenn sich der Flugmodusauswahlhebel (Schalter 4 auf der rechten Seite der Steuerung) in der vollstdndigen Nach-
Unten-Position befindet, befindet sich die H520 im Heimflugmodus (Return to Home). Aktivieren Sie den
Heimflugmodus (Return to Home), und die H520 wird automatisch zur Ausgangsposition fliegen/zuriickkehren und
dort landen. Im Heimflugmodus (Return to Home) leuchten die hinteren LEDs gelb.

13
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LANDUNG UND AUSSCHALTEN DER MOTOREN
MANUELLE LANDUNG

Wenn Sie bereit fur die Landung sind, fliegen Sie die H520 zur Start-/Landematte. Fahren Sie bei einer Héhe von
3,5 Metern oder mehr das Landegestell heraus. Positionieren Sie dazu den Schalter oben rechts an der ST16 in
die Nach-unten-Position. Verwenden Sie den linken Hoéhenknippel, um die H520 langsam herunter zum
Landepunkt zu bewegen (wenn Sie den Bug der H520 vom Piloten wegdrehen, wird der Landevorgang Uber die
Steuerung des rechten Knlppels intuitiver). Nachdem die H520 auf dem Boden aufgesetzt hat, halten Sie den
Drosselklappenknippel auch weiterhin nach unten gedrtickt, bis der Motor ausgeschaltet wird.

[ Schalten Sie die H520 aus, bevor Sie die ST16 ausschalten.

Wichtiger Hinweis: Fahren Sie das Landegestell liber den Landegestellschalter aus,
bevor Sie versuchen, zu landen. Das Landegestell wird bei einer

manuellen Landung nicht automatisch ausgefahren.

Hinweis: Es empfiehlt sich, das Hindernissonar vor der Landung auszuschalten. Bewegen Sie den Schalter
des Hindernisvermeidungssystems (Schalter 3) in die Mittelposition, um das
Hindernisvermeidungssystem zu deaktivieren.

HEIMFLUG-LANDUNG

Sollte Sie jemals den Sichtkontakt zur H520 verlieren, schieben Sie den Flugmodusauswahl-Schalter (Schalter 4
auf der rechten Seite der Steuerung) auf die Position ganz unten (HEIMFLUG (Home)). Dadurch wird der
HEIMFLUG-Modus (Return to Home) aktiviert, und die H520 startet eine automatische Rickkehr zum Startpunkt.
Sobald der Sichtkontakt wiederhergestellt ist, kann die Drohne wieder in den Winkelmodus umgeschaltet werden.
Diese Funktion ist insbesondere nutzlich, wenn der Sichtkontakt zur H520 aufgrund hellen Sonnenscheins abbricht.

Wahrend des HEIMFLUG-Modus (Return to Home) kann der Pilot die H520 mandvrieren, um bei der automatischen
Landung unterstitzend einzuwirken. Wahrend sich die H520 dem Boden nahert, sollte der Pilot keinerlei
Steuerungen mehr anzupassen, da die H520 beim Mandvrieren umkippen kann, sobald die Beine den Boden
beriihren. Der Heimflugmodus (Return to Home) fiihrt zu einer automatischen Landung. Obwohl zu erwarten ist,
dass die Drohne die Motoren selbststandig deaktiviert/ausschaltet, sollte der Pilot bereit sein, den
Drosselklappenknippel zu betatigen.

Wichtiger Hinweis: Fahren Sie das Landegestell iber den Landegestellschalter aus,
bevor Sie versuchen, zu landen. Das Landegestell wird bei einer

Hinweis: Verwenden Sie das Menti ,Allgemeine Einstellungen® (General Settings), um die
Heimflughdhe festzulegen. Stellen Sie sicher, dass der Flugbereich frei von Gefahren ist,
bevor Sie den Heimflugmodus (Return to Home) aktivieren.

manuellen Landung nicht automatisch ausgefahren.

\
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DATAH F'IL&T""

ERSTES STARTEN VON DATA PILOT™

Schalten Sie die ST16 Uber den Schieberegler unten rechts am ST16-Gehduse ein. Tippen Sie oben rechts auf
dem DataPilot™-Bildschirm auf das WLAN-Symbol. Tippen Sie unter dem WLAN-Symbol auf die Schaltflache
»verbindungsverwaltung® (Link Management). Wahlen Sie die an der H520 angebrachte Kamera aus (z. B.
E90_123456). Wenn Sie zur Eingabe des Kennworts aufgefordert werden, geben Sie 1234567890 ein.

< 010:13PM

YUNEEC

DataPilot Updater

Sobald die H520 eine Verbindung aufgebaut hat, kiindigt die ST16 den Autopositionsflugmodus (Auto-Position
Flight Mode) an (Sie kdnnen die Lautstarke der ST16 Uber die Schalter — und + unten an der ST16 einstellen).

Nachdem die H520 eine Verbindung zur ST16 aufgebaut hat, kiindigt die Anwendung den Autopositionsflugmodus
(Auto-Position Flight Mode) an, und in der kleinen Leiste oben wird im Flugmodusmenu ,Winkel“ (Angle) oder
»,Manual“ (Manuell) angezeigt, je nach aktueller Position von Schalter S4 (Schalter oben rechts auf der ST16).

Hinweis: Beim ersten Start der Anwendung ist vor dem ersten Flug eine Aktualisierung der
Software erforderlich.
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SOFTKEYS DES STARTBILDSCHIRMS

Uber das Symbol 0 oben links im DataPilot™-Bildschirm konnen Sie immer zurlck zum DataPilot™-
Startbildschirm wechseln. Sie konnen aus jedem beliebigen Meni zuriick zum Startbildschirm wechseln, indem Sie
einmal auf das Y tippen. Uber den Wegpunkt-Softkey (Waypoint) rufen Sie den Bildschirm zur Wegpunktplanung
auf (weitere Informationen zur Wegpunktplanung finden Sie im Abschnitt Wegpunkt dieses Handbuchs).

Das Symbol mit den drei vertikalen Linien ist die Schaltflache fir das Hauptmeni. Das Hauptmenl enthalt
Einstellungen fiur die ST16, die H520 und Kameras (weitere Informationen zu den Bedienelementen des

Hauptmends finden Sie im Abschnitt Hauptmeni dieses Handbuchs).

Uber das Glockensymbol oder das rote Dreieck werden Meldungen zwischen der H520 und der ST16 angezeigt.
Die blaue Glocke zeigt an, dass keine Fehler Ubermittelt wurden, und enthalt Start-/Stopp-, Flugprotokoll- und
andere Telemetriedaten und Meldungen. Ein rotes Dreieck zeigt an, dass ein Fehler aufgetreten ist. Tippen Sie auf
die blaue Glocke bzw. auf das rote Dreieck, um verfugbare Meldungen anzuzeigen.

O ® = 4o @ ) Bt Yo G Fa

Der Flugmodus-Softkey (Flight Mode) ermdglicht es dem Piloten, die Flugmodi der H520 von WINKEL (Angle) zu
MANUELL (Manual) zu wechseln (weitere Informationen zu den Flugmodi finden Sie im Abschnitt Flugmodus
dieses Handbuchs).

Das Steuerungssymbol ermdéglicht es dem Piloten, den Status der ST16 anzuzeigen, einschlief3lich Informationen
zur Signalstarke, zum ST16-Akku und zum ST16-GPS-Status.

Das Symbol mit dem horizontalen Akku zeigt den Ladezustand der ST16 an.

Der GPS-Satelliten-Softkey (GPS Satellite) ermdglicht es dem Piloten, den GPS-Status der H520 anzuzeigen. Ein
rotes Satellitensymbol zeigt ein schwaches GPS-Signal an. Ein gelbes GPS-Satellitensymbol zeigt ein
mittelmaRiges GPS-Signal an. Ein grines GPS-Symbol zeigt ein gutes GPS-Signal an. Tippen Sie auf den GPS-
Softkey, um die GPS-Satellitenanzahl (GPS Count) der Drohne, den GPS-Sperrstatus (GPS Lock), den HDOP-
Status (HDOP), den VDOP-Status (VDOP) und den Kurs-uber-Grund-Status (Course Over Ground) anzuzeigen.

Der Softkey mit dem vertikalen Akku mit dem Uberlagernden Papierflieger zeigt den aktuellen H520-Akkustatus an.
Tippen Sie auf das Akkusymbol, um den H520-Akkustatus in Volt sowie den aktuellen kumulierten Verbrauch
anzuzeigen.
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GPS Status
GPS Count: 15

 GPS Lock: 3D DGPS Lock
HDOP: 0.8

i VDOP: 1.3
Course Over Ground: 0.0

Qak' Shade Ln
Der WLAN-Softkey zeigt den aktuellen Signalstatus zwischen der ST16 und der H520 an.

e Tippen Sie auf den WLAN-Softkey, um die aktuell mit der ST16 verbundene Kamera und den RSSI-
Status in dB anzuzeigen.

o Tippen Sie auf den Verbindungsverwaltungs-Softkey (Link Management), um andere verbindungsbereite
Kameras innerhalb des WLAN-Bereichs anzuzeigen.

.

Select Vehicle to Connect (%

[ Reset All Links | | Close l

e Tippen Sie auf ,Alle Verbindungen zurticksetzen” (Reset All Links), um alle Kameraverbindungen zu
trennen und zurlickzusetzen.

e Tippen Sie auf das Symbol mit den zwei Pfeilen oben im Verbindungsverwaltungsfenster (Link
Management), um einen Suchvorgang der ST16 nach Kameras innerhalb des Bereichs zu starten.

all 9, —
‘ é @D 100% @Q-ﬂ" @ 100% 2 il

L }'h : ==

Video/Telemetry RSSI Status

Connected to: E90_820147
RSSI: -46dB

[ [ —

e i
" Juniper Ridge Ave

Link Management

i .= o
Oak Shade Ln
|

- " 0 N L N <\
e W P VRS gm . N e e ey

Hinweis: Die ST16 kann mit jeweils nur einer Kamera verbunden werden.
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Hinweis: Aufgrund von DFS-Regulierungen in Europa kann es bis zu
60 Sekunden dauern, bis die Kamera angezeigt wird.

CAUTION: VOR DEM ABHEBEN DER H520 missen samtliche
Kalibrierungsvorgange abgeschlossen sein. Dies dient der

9 Sicherheit und dem ordnungsgemaBen Betrieb der Drohne.
U Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt :

FLUGMENU (FLY)

Stellen Sie zum Initiieren eines automatischen Startvorgangs der H520 sicher, dass
der Startbereich frei von Hindernissen, Personen und Geratschaften ist. Tippen Sie
links im DataPilot™-Bildschirm auf den Abheben-Softkey (Takeoff), und die H520 wird
auf die voreingestellte Hohe fliegen (Informationen zum Voreinstellen der Hohe finden
Sie im Abschnitt zum Hauptmenu in diesem Handbuch).

Tippen Sie zum automatischen Landen der H520 auf den RTL-Softkey. Die H520 wird
zur Startposition zuriickkehren und landen.

Der Pause-Softkey halt eine aktive Mission im Missionsmodus an (weitere
Informationen zum Missionsmodus finden Sie im Abschnitt Missionsmodus in diesem

Handbuch).

Der Aktion-Softkey (Action) setzt den Missionsmodus fort, nachdem auf den Pause-
Softkey getippt wurde.

ANZEIGE DER FLUGTELEMETRIE

Tippen Sie auf die schwarze Wahlscheibe, um die weille Auszugsanzeige zu
minimieren oder zu maximieren. Tippen Sie erneut auf die schwarze Wahlscheibe, um die weille Anzeige zu
erweitern. So erhalten Sie einen groReren Anzeigebereich auf dem Bildschirm oder kdnnen Informationen

ausblenden, die fir die Mission nicht wichtig sind.
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Die Flugtelemetrie-Anzeige unten rechts auf dem DataPilot™-Startbildschirm zeigt Folgendes an:

e Schwarzer Kompass

o Kompasskurs der H520 (Richtung, in die der Bug der Drohne weist)

e Aktuelle Bodengeschwindigkeit der H520

o Aktuelle H6he der H520

e Linke Erweiterung

e Flugdistanz insgesamt

e Flugzeit insgesamt

e Aktuelle Position (Breitengrad/Langengrad) der H520 — ohne GPS-Sperrstatus ,KEIN GPS* (No GPS)
e Entfernung der H520 von der ST16 — ohne GPS-Sperrstatus ,KEIN GPS* (No GPS)

o Vertikale Geschwindigkeit der H520

Die Fluggeschwindigkeit ist die Geschwindigkeit relativ.  zum Boden
(Bodengeschwindigkeit) und zum Wind (Windgeschwindigkeit). An einem vollig windstillen
Tag entspricht die Fluggeschwindigkeit der Bodengeschwindigkeit. Wenn der Wind in

dieselbe Richtung weht, in die sich die Drohne bewegt (Rickenwind), ist die
Fluggeschwindigkeit geringer als die Bodengeschwindigkeit. Wenn der Wind der Drohne
entgegenweht (Gegenwind), ist die Fluggeschwindigkeit hoher als die Bodengeschwindigkeit.

(-TIPP! Wenn Sie Protokollinformationen sofort weiterleiten missen, kann von der Anzeige mit dem aktuellen\
Kompasskurs, Langengrad/Breitengrad usw. ein Screenshot erstellt werden. Dricken Sie hierzu das
Screenshot-Symbol, und halten Sie es drei Sekunden lang gedriickt. Sie finden dieses Symbol unten

in der Mitte des Multifunktionsdisplays. Die Bilder werden im Ordner Bilder/Screenshot
(Pictures/Screenshot) in der ST16 gespeichert. Diese Bilder kdnnen direkt von der ST16 aus per
E-Mail versendet werden (sofern eine Verbindung zum WLAN besteht). Ebenso kdnnen Sie auf eine
Speicherkarte heruntergeladen oder auf einem USB-Stick gespeichert werden. -/
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ANZEIGE VON KARTE UND KAMERA

Tippen Sie zum Umschalten zwischen der Vollbildschirm-Karten- und der Vollbildschirm-Live-Kamera-Ansicht
unten links auf dem DataPilot™ -Startbildschirm auf das rechteckige Feld. Je nach aktuell angezeigtem Bildschirm

wird der Pilot unten links ein kleines Karten- oder Kamerarechteck sehen. Tippen Sie zum Umschalten zwischen
den Anzeigen einmal auf das Rechteck.

Die Vollbildschirmansicht bietet sich bei Fotomissionen an, wahrend sich die Missions-/Kartenansicht bei
Erkundungs-/Wegpunktmissionen empfiehlt. Zwischen den beiden Bildschirmen kann wahrend des Flugs jederzeit
umgeschaltet werden.

Doppeltippen auf das Display vergroRert die Ansicht auf den Vollbildmodus und blendet alle Telemetrieanzeigen

und Steuerelemente aus. Durch zweimaliges Antippen der Anzeige stellen Sie die Telemetrie / Steuerelemente
wieder her.
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Die untere linke Ansicht (Kamera oder Karte) kann geschlossen werden, indem Sie im linken unteren Fenster auf
das Symbol fir die untere linke Ebene tippen. Wenn das Fenster geschlossen wird, kann es durch Antippen des

Symbols links unten auf dem DataPilot ™ -Bildschirm erneut gedffnet werden.

OBS-ANZEIGE

Wenn das Hindernisvermeidungssystem (OBS, Obstacle Avoidance System)aktiviert ist,
verwendet die H520 die beiden Sonarsensoren (Sender- und Empfangereinheiten vorne an
der H520), um mdgliche Kollisionen mit Objekten von vorne zu erkennen und zu vermeiden.
Das Hindernisvermeidungssystem begrenzt die Geschwindigkeit der H520 bei Fligen nach
vorne auf 4 m/s, um die héchstmdgliche Wahrscheinlichkeit der Kollisionsvermeidung
sicherzustellen. Das Hindernisvermeidungssystem kann iber den S3-Schalter oben links auf
der ST16 in drei Zustande versetzt werden.

Mit dem S3-Schalter der ST16 kann der Pilot das Hindernisvermeidungssystem umschalten.
Wenn sich der S3-Schalter in der oberen Position befindet, ist das Hindernisvermeidungs-
system ausgeschaltet. Wenn sich der S3-Schalter in der mittleren Position befindet, befindet
sich das Hindernisvermeidungssystem im Standby-Modus. Wenn sich der S3-Schalter in der
Position ganz unten befindet, ist das Hindernisvermeidungssystem aktiv.
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Hindernisvermeidungssystem (OBS, Obstacle
Avoidance System) ist aktiviert

' Hindernisvermeidungssystem (OBS, Obstacle
Avoidance System) ist deaktiviert

Hinweis: Es empfiehlt sich, das Hindernissonar vor Abheben und Landung auszuschalten. Bewegen Sie
den Schalter des Hindernisvermeidungssystems (Schalter 3) in die Mittelposition, um das
Hindernisvermeidungssystem zu deaktivieren. Beim Missionflug ist die Hinderniserkennung
(OBS) deaktiviert.

HDMI-AUSGABE

Wird der hintere HDMI-Anschluss mit einem externen Verteilersystem verbunden, kdnnen Benutzer die auf dem
ST16-Bildschirm angezeigten Informationen auf jedem beliebigen externen Monitor anzeigen, z. B auf Monitoren in
einer Einsatzleitungszentrale, in einer Kommandozentrale oder an einem Videoproduktionsstandort.

Das bedeutet, dass jedes an den HDMI-Anschluss angeschlossene Display dieselben Informationen anzeigt. So
koénnen Bildschirmdaten auf externen Bildschirmen effizient gemeinsam genutzt werden.

Wenn Sie bei aktiver Videoansicht doppelt auf den Bildschirm tippen, werden die Steueranzeigen ausgeblendet.
So erhalten Sie sowohl auf der ST16 als auch auf externen Monitoren ein Vollbildschirmvideo.

KAMERASTEUERUNGSBEREICH

Der Kamerasteuerungsbereich wird angezeigt, sobald in der Kameraansicht eine Verbindung zu einer Kamera
besteht. In diesem Bereich kann der Pilot oder der Videobediener Kamera-Einstellungen &ndern. Der
Kamerasteuerungsbereich zeigt den aktuell mit der ST16 und der H520 verbundenen Kameratyp an.

Tippen Sie zum Zugriff auf die Kamera-Einstellungen unten links im DataPilot™ auf das Fenster mit der Videoansicht.

Wenn Sie auf den Kamera/Video-Softkey (Camera/Video) tippen, andern Sie den Kameramodus. Wenn Sie im
Kameramodus auf die Blendenverschluss-Schaltflache tippen, wird je Tippen ein Foto aufgenommen. Wenn Sie im
Videomodus auf die rote Aufzeichnungs-Schaltflache tippen, wird ein Video aufgezeichnet. Sobald die
Aufzeichnung beginnt, andert sich die Aufzeichnungs-Schaltflache in ein rotes Rechteck, gefolgt von einem Piep.
Im unteren Bereich wird die Aufzeichnungszeit automatisch aktualisiert. Tippen Sie zum Beenden der
Videoaufzeichnung auf das rote Rechteck.
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Wenn Sie auf den Abspielen-Softkey (Play) tippen, wird ein Dateibrowser gedffnet und die im internen ST16
Speicher gespeicherten Bilder werden angezeigt. Sie kdnnen Bilder speichern, indem Sie auf die ST16
Schaltflache zur Fotoaufnahme tippen oder indem Sie im Kameramodus auf die Blendenverschluss-Schaltflache
tippen.

WIEDERGABE VON MEDIEN

Uber die Abspielen-Schaltflache im Kamerasteuerungsbereich kann der Pilot erfasste und im lokalen Speicher der
ST16 gespeicherte Fotos aufrufen. Tippen Sie zum Aufrufen von Miniaturansichten auf die Abspielen-
Schaltflache, und bewegen Sie sich Uber Bildlaufe nach oben und nach unten durch das Popup-Fenster. Tippen
Sie zum Anzeigen eines groReren Bilds auf die Minitaturansicht. Mit den Pfeilen nach rechts und nach links
kénnen Sie sich einzeln durch die Bilder bewegen. Tippen Sie zum SchlieRen des Fensters an eine
beliebige Stelle aulerhalb des Popup-Fensters. Tippen Sie auf die Schaltflache ,Auswahlen“ (Select), um
eines oder mehrere Bilder zum Ldschen auszuwahlen.

Hinweis: Die Bilder werden gespeichert, indem Sie entweder die Ausldser-Schaltflache an der
ST16 oder die Kamera-Ausloser-Schaltflache in DataPilot™ betatigen. Diese Bilder
werden nicht mit den Bildern auf der SD-Karte der verbundenen Kamera synchronisiert.
Auch handelt es sich bei diesen Bildern nicht um Bilder mit voller Auflésung.
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Offnen Sie das Menii fir Kamera-Einstellungen (Camera Setting), indem Sie im Kamerameni auf das

Schiebersymbol tippen.

Standbildaufnahmen und Videoaufzeichnungen sowie die Einstellungen zum Bildprofil steuern.

¥, —
Dol [ 1000 Tl

O «® = o

Angle

Image Format

Standbildkameramodus

@ 83%
—
AE: Auto ‘ EV: 0 ‘ WB: Sunny ‘ Metering: Average ‘ SD: 13.1GB
[*] Camera Settings
Takeoff White Balance Mode Sunny v|
Exposure Mode ‘ Auto v|
Exposure Compensation ’ 0 v|
Metering Mode Average vl
Color Mode ‘ Unprocessed v|
Flickering Mode ‘ Auto v|

'l

‘ Jpeg

' ooo0oft (O
Lat: 36.016071 Lon: -114.947754
D: 1575ft V.S:

00:00:00

-0.1 mph

Sobald das Menu gedéffnet wurde, kdnnen Sie daruber die Einstellungen flr

Wenn im Standbildkameramodus auf den Kamera-Einstellungen-Softkey (Camera Settings) getippt wird, kann der
Pilot/Videobediener nur die folgenden Einstellungen andern: Weilabgleichsmodus (White Balance Mode),
Belichtungsmodus (Exposure Mode), Belichtungskompression (Exposure Compression), Messmodus (Metering
Mode), Farbmodus (Color Mode), Flackermodus (Flickering Mode), Bildformat (Image Format), Bildqualitat (Image

Quality) und Schirmgitter (Screen Grid).

—
Camera Settings

White Balance Mode
Exposure Mode
Exposure Compensation
Metering Mode

Color Mode

Flickering Mode

Image Format

_—

Sunny

Auto

Average

Unprocessed

Auto

| Jpeg

-l

Wenn die Einstellung zur

automatischen Belichtung

(Auto Expose)

ausgeschaltet

Pilot/Videobediener ISO und Blendenverschluss-Geschwindigkeit (Shutter Speed) andern.
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: Manual

\ 1SO: 400 ‘ Shutter: 1/60

Video Settings

Videoaufzeichnungsmodus
Wenn im Videoaufzeichnungsmodus auf den Kamera-Einstellungen-Softkey (Camera Settings) getippt wird, kann

der Pilot/Videobediener auf die Einstellungen zur Videoauflésung (Video Resolution) zugreifen.

il 9, =
Q ‘ Angle ‘ é 88% @-ll" % 94% ? -llll

O

2

: Manual

White Balance Mode

Exposure Mode

Shutter Speed

IS0

Video Resolution 3840 x 2160 60fps (U

Screen Grid

Reset Camera Defaults

() oooooft (O 00:00:00

Lat: 36.016121 Lon: -114.947723
D: 1569 ft V.S: -0.0 mph

‘ISO: 400 ]Shutter: 1/60 WB: Sunny ‘ 3840 x 2160 60fps (UHD) |SD: 13.1GB

Video Settings

A T

Shutter Speed I 1/60
ISO | 400
Video Resolution | 3840 x 2160 60fps (UHD)

Screen Grid | Off

Reset Camera Defaults I

Micro SD Card Format

(9 oo000ft (O 00:00:00

Lat: 36.016106 Lon: -114.947754
D: 1576 ft V.S: -0.0 mph
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Die folgenden Einstellungen stehen in der Dropdown-Liste ,Videoformat® (Video Format) fir EQO zur Verfigung.
Diese Einstellung steht nur fir eine 4K Auflosung bei 30 Bildern pro Sekunde und weniger zur Verfiigung.

H.264 (MPEG-4)

HEVC (H265)

Videoauflésung

Die folgenden Einstellungen stehen in der Dropdown-Liste ,Videoauflésung® (Video
Resolution) fir E9O fur Bilder pro Sekunde zur Verfligung

. UHD - 4096 x 2160 bei 60 Bildern pro Sekunde
UHD — 4096 x 2160 bei 50 Bildern pro Sekunde
UHD — 4096 x 2160 bei 48 Bildern pro Sekunde
UHD — 4096 x 2160 bei 30 Bildern pro Sekunde
(HEVC-Option verfuigbar)

UHD - 4096 x 2160 bei 25 Bildern pro Sekunde
(HEVC-Option verfugbar)

UHD — 4096 x 2160 bei 24 Bildern pro Sekunde
(HEVC-Option verfligbar)

UHD — 3840 x 2160 bei 60 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 50 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 48 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 30 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 25 Bildern pro Sekunde

UHD — 3840 x 2160 bei 24 Bildern pro Sekunde

*Empfohlen fiir allgemeine 4K Aufzeichnung/Erfassung.
*Empfohlen fiir HD-Aufzeichnung/Erfassung.

: Manual lISO: 400 ‘Shutter: 1/60

UHD - 2720 x 1530 bei 60 Bildern pro Sekunde
UHD — 2720 x 1530 bei 48 Bildern pro Sekunde
UHD - 2720 x 1530 bei 30 Bildern pro Sekunde
UHD - 2720 x 1530 bei 24 Bildern pro Sekunde
FHD — 1920 x 1080 bei 120 Bildern pro Sekunde
FHD — 1920 x 1080 bei 60 Bildern pro Sekunde
FHD — 1920 x 1080 bei 48 Bildern pro Sekunde
FHD — 1920 x 1080 bei 30 Bildern pro Sekunde
FHD — 1920 x 1080 bei 24 Bildern pro Sekunde
HD — 1280 x 780 bei 120 Bildern pro Sekunde
HD — 1280 x 780 bei 60 Bildern pro Sekunde
HD — 1280 x 780 bei 48 Bildern pro Sekunde
HD — 1280 x 780 bei 30 Bildern pro Sekunde
HD — 1280 x 780 bei 24 Bildern pro Sekunde

[
4096 x 2160 60fps (UHD)

all

Ar } 88%

9, —>
Lol [G o T

(UHD) \ SD: 13.1GB
[ .

O

| 40962160 50fps (UHD)
4

Video Settings

White Balance Mode
Exposure Mode
Shutter Speed

1SO

Video Resolution
Screen Grid

Reset Camera Defaults

[ | N
Kings Ave D

PR T S 2505t
e RS,

4096 x 2160 48fps (UHD)
4096 x 2160 30fps (UHD) [

4096 x 2160 25fps (UHD)

| 4096 x 2160 24fps (UHD)

[
[
D
[
[
|
|

3840 x 2160 60fps (UHD) ¥
3840 x 2160 50fps (UHD)

3840 x 2160 48fps (UHD) ||

Off

0 mph
1.7 ft

00000 ft (O oW

: 36.016121 Lon:
1571 ft V.S:

00:00:00

-114.947731
-0.1 mph
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Q (- all — | Lo all
e _ Ar 3840 x 2160 25fps (UHD) ) &8 — Q ‘ AT 520 1080 60fps (FHD) ¥
3840 x 2160 24fps (UHD) [
RE: Manual | I1SO: 400 | Shutter: 1/60 | (UHY E Manual | 150: 400 | shutter: 1760 || 1920x108048fps (FHD) | (un
. ; | 2720 x 1530 60fps (UHD, | 1 [
Video Settings ps ( ) Video Settings 1920 x 1080 30fps (FHD) [
) 2720 x 1530 48fps (UHD) )
White Balance Mode » —— [ 1920 x 1080 24fps (FHD) E|
2720 x 1530 30fps (UHD) 2600720 1 2oa (D)
Exposure Mode [ E| Exposure Mode |: :|
2720 x 1530 24fps (UHD) {2852 720 eorea b}
Shutter Speed |: 1920 x 1080 120fps (FHD) E| Shutter Speed [ e = E|
1s0 [ 1920 x 1080 60fps (FHD) ] 150 [ e e ]
Video Resolution |: (1201080 88p= (RHD) z| Video Resolution [ 1280 x 720 24fps (HD) E|

Die folgenden Einstellungen stehen in der Dropdown-Liste ,Video-Auflésung® (Video Resolution) fiir ES0 zur
Verfligung

UHD - 4096 x 2160 bei 25 Bildern pro Sekunde
UHD - 4096 x 2160 bei 24 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 30 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 25 Bildern pro Sekunde
UHD - 3840 x 2160 bei 24 Bildern pro Sekunde

UHD - 1920 x 1080 bei 120 Bildern pro
Sekunde

UHD — 1920 x 1080 bei 60 Bildern pro Sekunde
UHD — 1920 x 1080 bei 50 Bildern pro Sekunde
UHD — 1920 x 1080 bei 48 Bildern pro Sekunde
UHD — 1920 x 1080 bei 30 Bildern pro Sekunde
UHD — 1920 x 1080 bei 25 Bildern pro Sekunde
UHD — 1920 x 1080 bei 24 Bildern pro Sekunde

TIPP! Verwenden Sie die 3840 x 2160-Einstellung in den meisten Umgebungen, die eine 4K-Aufzeichnung erfordern.
Die gangigste Bildrate liegt bei 25/30p Bildern pro Sekunde. 50/60p Bilder pro Sekunde sind empfehlenswert,
wenn bei der Durchsicht nach dem Flug Slow Motion erforderlich ist, ebenso fiir eine stérungsfreie
Videoproduktion.

TIPP! Verwenden Sie 1920 x 1080 bei 25/30p Bildern pro Sekunde, wenn HD-Aufnahmen erforderlich sind.

WeiRabgleich
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Menu ,Weillabgleich“ (White Balance) zur Verfigung.

o Automatisch (Auto) — Diese Einstellung wird verwendet, wenn die Bedingungen wechselhaft sein
kénnen und der Bediener die Einstellungen nicht manuell anpassen mdchte.

e Hell leuchtend (Incandescent) — Diese Einstellung wird verwendet, wenn die Kamera in Innenraumen
verwendet wird.

e Sonnenuntergang (Sunset) — Diese Einstellung wird verwendet, wenn nur begrenzt Licht zur Verfigung
steht oder das Licht schwindet. Sie hebt Rot- und Orangeténe hervor.

e Sonnig (Sunny) — Diese Einstellung wird bei Tageslicht verwendet. Sie passt den Kontrast an, um die
Helligkeit herunterzuregeln.

o Bewolkt (Cloudy) — Diese Einstellung wird bei bewdlktem Himmel verwendet. Sie fuhrt zu einer helleren
Auflésung.

e Fluoreszierend (Fluorescent) — Diese Einstellung wird verwendet, wenn die Kamera in Innenrdumen mit
fluoreszierendem Licht verwendet wird.

e Sperre (Lock) — Blockiert die Mdglichkeit, den WeiRabgleich zu &ndern.

7

TIPP! In Umgebungen, in denen Schatten von Wolken oder Gebauden zu wechselhaften Belichtungsverhaltnissen
fihren kénnen, empfiehilt sich fiir bestmdgliche Ergebnisse der automatische WeilRabgleich der Kamera.
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Belichtungskorrektur
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Meni ,Belichtungskorrektur” (Exposure Compensation) fir E90
zur Verfigung:

e -30 e +05
e -25 o +1

e -20 e +15
e -15 o +2

e -10 e +25
e -05 o +3

e O

Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Menii ,Belichtungskorrektur* (Exposure Compensation) fir E50
zur Verfligung:

e -20 e +0,5
e -15 o +1

e -10 e +15
e -05 e 12

e O

(<)
&
Il
O

all 9, )
Angle ‘ é 88% ﬁ’.llll B 94% ".\\ all

: Auto lEV: 0 }WB: Sunny lMetering: Average ‘ 3840 x 2160 60fps (UHD) ‘SD: 13.1GB

Video Settings

White Balance Mode

Exposure Mode

Exposure Compensation

Video Resolution

Metering Mode

Flickering Mode

Screen Grid

0 mph
00000 ft () 00:00:00 1.6t

it: 36.016102 Lon: -114.947754

TS 2505t s
B ‘ 1577ft VS:  -0.0mph Z &

TIPP! Beim Flug ohne Filter empfiehlt sich eine Unterbelichtung um 5, um einen
Dynamikbereich fur die Nachverarbeitung von Bildern und Videos sicherzustellen.

ISO
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Mend ,ISO* fir EQQ zur Verfigung (zum Zugriff auf das 1ISO-
Meni muss die automatische Belichtung (Auto Exposure) deaktiviert sein):

e 100 e 200
e 150 e 300
27



e 400
e 600
e 800
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1600
3200 (Maximum fir Videomodus)
6400 (Maximum fur Fotomodus)

Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Meni ,,ISO* fir ESQ zur Verfigung (zum Zugriff auf das 1ISO-
Meni muss die automatische Belichtung (Auto Exposure) deaktiviert sein):

e 100
e 150
e 200
e 300
e 400

Blendenverschluss-Geschwindigkeit
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Meni ,Blendenverschluss-Geschwindigkeit* (Shutter Speed) flr

600

800

1600 (Maximum fir Videomodus)
3200 (Maximum fir Fotomodus)

E90 zur Verfugung.
TIPP! Zum Zugriff auf das Menu ,Blendenverschluss-Geschwindigkeit* (Shutter Speed) muss die ]
automatische Belichtung (Auto Exposure) deaktiviert sein. Alle Werte sind in Sekunden angegeben. J
o 4 e 1/100
e 3 o 1/125
e 2 o 1/250
o 1 e 1/500
o 1/25 e 1/1000
e 1/30 e 1/2000
e 1/50 e 1/4000
e 1/60 e 1/8000

AE: Manual

Camera Settings

White Balance Mode Sunny

Exposure Mode

Shutter Speed

1SO

Color Mode

Image Format

Image Quality

all <3, ~—
‘ Angle ‘ @ = Bl [F osr T

| 1s0: 150 | shuteer: 1/30 | WB: Sunny \ SD: 13.1GB

Manual

1/30
700

1/125

1/1000

[
[
[
(

1/2000

00000 ft (V) 00:00:00 &

: it: 36.016090 Lon: -114.947762
1578 ft V.S: -0.0 mph

1/4000

1/8000
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(TIPP! Blendenverschluss-Geschwindigkeiten kdnnen manuell heruntergesetzt werden. Alternativ kdnnen sie-\
im automatischen Modus Uber die Neutralgraufilter (Neutral Density) heruntergesetzt werden. Die
E90- und E50-Kameras bieten einen Filteradapterring, der Piloten die Verwendung wahlfreier Filter
ermoglicht. Blendenverschluss-Geschwindigkeiten unter 1/250 empfehlen sich, um Rolling-Shutter-
Effekte zu vermeiden. Geringe Blendenverschluss-Geschwindigkeiten ermdglichen eine bessere
Farbwiedergabe, kdnnen jedoch zu Bewegungsscharfe filhren, wenn die Drohne sich sehr schnell
bewegt oder von starken Winden hin- und hergeworfen wird.

. J/

Farbmodus
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-MenU ,Farbmodus® (Color Mode) zur Verfiigung (zum Zugriff auf
das Meni ,Farbmodus® (Color Mode) muss sich die ST16 im Standbildmodus (Still Image Mode) befinden):

e Neutral e Nacht (Night)
e Verbessert e  Ohne Verarbeitung (Unprocessed)
(Enhanced)
S— all 9, ~—
O @g = A Angle s Goal [ o Tl
| AE: Manual ‘ISO: 600 ‘Shutter: 1/30 ‘WB: Sunny ‘SD: 13.1GB [
Camera Settings
Takeoff White Balance Mode Sunny
Exposure Mode | Manual
Shutter Speed | 1/30
IS0 | 600
Color Mode Unprocessed

Neutral
Image Format |:
Enhanced

Image Quality |—
Night

S
00:00:00

Unprocessed [+ )
t: 36.016079 Lon: -114.947754
D: 1576 ft V.S: -0.0 mph

Wenn Bilder nach dem Flug in einer Foto- oder Videobearbeitungssoftware weiterbearbeitet werden, empfiehlt
Yuneec fur bestmdgliche Ergebnisse/grolitmoglichen Dynamikbereich die Farbmodi ,Ohne Verarbeitung®
(Unprocessed) oder ,Neutral®.
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Bildformat
Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Men ,Bildformat* (Image Format) fir EQQ zur Verfligung:

e JPEG o JPEG+DNG

JPEG wird fiir die meisten Anwendungen, Erfassungen, Online- oder E-Mail-Anzeigen/-Ubertragungen verwendet.
Einige Stitching- und Orthomosaik-Softwarelésungen kdnnen nur mit JPEG-Bildern arbeiten. Die meisten Post-
Processing-Tools sind jedoch schneller mit digitalen Negativ- / .dng-Dateien.

0 O — Angle ‘ @ o Gl [F o5 Tl

AE: Manual ‘|so: 600 Shutter: 1/30 ‘ws; Sunny | SD: 13.1GB {
| J ———
[*] Camera Settings
Takeoff o | -
Color Mode | Unprocessed
Image Format | Jpeg
Jpe! v
Image Quality |: A
Jpeg+DNG

Reset Camera Defaults Reset

Screen Grid [—W_I—

Micro SD Card Format

N

) oooooft (© 00:00:00 |8
Lat: 36.016071 Lon: -114.947746
D: 1575t V.S: -0.0 mph

Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Men( ,Bildformat* (Image Format) fur E50 zur Verfugung:

Die folgenden Einstellungen sind in der CGOET-Kamera verfiigbar

® Jpeg ® DNG
® Jpeg + DNG

1920 x 1080 30p (Nordamerika) 1920 x 1080 25p (EU)
160 x 120 9p (Nordamerika) 160 x 120 9p (EU)
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Die folgenden Optionen stehen im Dropdown-Menu ,Bildqualitat® (Image Quality) fir E90 zur Verflgung:

Bildqualitat
e Niedrig
(Low)
o Mittel
(Medium)

Takeoff

P all N,
.S — Q Angle ‘ él:)“sm ﬁs.ul“ Q 94%

e Hoch (High)
e Ultra

L~
':.\\ .|l||

AE: Manual ‘ISO: 600 Shutter: 1/30 \ws: Sunny | SD: 13.16B {
| . ———

Camera Settings l @D‘
o [ | 3 " -)
Color Mode Unprocessed v| T O
Image Format | Jpeg v| T
Image Quality | High v| I>

o—
Low —=0Os
Screen Grid |: o
Medium
Reset Camera Defaults
High v

Micro SD Card |: Ultra

Q) 00000 ft () 00:00:00
Lat: 36.016071 Lon: -114.947746
D: 1573 ft V.S: -0.0 mph

Die E50 verfligt Giber keine Bildqualitatsoption.

Messmodus

Die folgenden Einstellungen stehen im Dropdown-Meni ,Messmodus® (Metering Mode) zur Verfligung.

o Mittelwert (Average) — Nimmt Messungen des gesamten Frames vor, um das Bild anzupassen.

O

Beim Miittelwertbildungsmodus (Averaging Mode) wird der gesamte Inhalt des Frames
bewertet, und fur die bestmogliche Gesamtbelichtung erfolgt eine Anpassung auf einen
Medianwert. Der Mittelwertbildungsmodus ist ideal fur Bilder weiter Landschaften, die keinen
Boden, jedoch mdglicherweise Objekte im Vordergrund enthalten, beispielsweise ein groles
Gebaude mit dem Himmel im Hintergrund. Einige Systeme nennen diesen Messmodus auch
,Matrixmessung".

e Mitte (Center) — Nimmt Messungen der Mitte des Frames vor, um das Bild anzupassen.

O

Mittenbetonte Modi (Center-Weighted Modes) legen den Belichtungswert anhand des
mittleren Anteils des Frames fest. Beim mittenbetonten Modus werden die du3eren Bereiche
des Frames ignoriert. Stattdessen erfolgt eine Fokussierung auf einen gréReren Bereich in
der Mitte des Frames. Eine ideale Verwendung des mittenbetonten Modus ist die Aufnahme
eines Sendeturms vor blauem Himmel, bei der der Belichtungswert basierend auf dem Turm
und nicht auf dem Himmel festgelegt werden soll. Dies kann dazu flhren, dass der Himmel
Uberbelichtet wird, insbesondere bei Gegenlichtaufnahmen. Der Turm jedoch wird
ordnungsgemal fotografiert.
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e  Punkt (Spot) — Nimmt Messungen eines bestimmten Punkts im Frame vor, um das Bild anzupassen.
o Punktmodus (Spot Mode) ist beim Fokussieren eines kleinen Bereichs in einem Objekt oder
beim Fotografieren gegen einen hellen Hintergrund (z. B. Schnee oder Himmel) nitzlich. Die
Kamera bestimmt einen kleinen Punkt im Zentrum des Fokus und passt die Belichtung
entsprechend an. Ein weiteres Beispiel ist das Fotografieren des Mondes, der sehr klein und
sehr hell ist. Der einzige Punkt des Belichtungswerts ware der Mond selbst. Die
Punktmessung ware in diesem Fall die richtige Entscheidung.

Q

=

all 9, "
Angle ‘ D = Gl [F o T

|EV: 0 WB: Sunny Metering: Average ‘SD: 13.1GB

</
123
Il

Average
Center

Spot

©) 00000 ft (2 00:00:00

VR R0 Lat: 36.016064 Lon: -114.947754
| D: 1576 ft V.S: 0.0 mph

Hinweis: Zum Zugriff auf das Dropdown-Menl ,Messmodus® (Metering Mode) muss die
automatische Belichtung (Auto Exposure) aktiviert sein, damit Messmodi (Metering

Modes) angezeigt werden.
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— all 9, P~
QO & = 4o | soge Ot Yeul Foox T

AE: Auto ‘EV: 0 WB: Sunny Metering: Average ISD: 13.1GB

0 mph
-0.6 ft

Tippen Sie auf den Schirmgitter-Softkey (Screen Grid), um ein Drittel-Regel-Gitter in der Kamera-Ansicht (Camera
View) anzuzeigen. Die Linienmatrix/Drittel-Regel ist nutzlich, um sicherzustellen, dass alle Aufnahmen mit
demselben Fokuspunkt erfolgen. Einige Fotografen zentrieren das Objekt stets im mittleren Rechteck, wahrend das
Objekt bei kiinstlerischen Fotos haufig an einem ,Arbeitspunkt‘ oder an Punkten, an denen die Linien sich
Uberschneiden, positioniert wird.

Zuriicksetzen der Standardeinstellungen der Kamera
Wenn Sie den Softkey zum Zuriicksetzen der Standardeinstellungen der Kamera (Reset Camera Defaults)
verwenden, werden die Kamera-Einstellungen auf die werkseitigen Standardeinstellungen zuriickgesetzt.

microSD-Karte Formatieren
Wenn Sie den Softkey zum Formatieren einer microSD-Karte (Micro SD Card Format) verwenden, wird jede im
microSD-Kartensteckplatz der Kamera eingesteckte microSD-Karte formatiert.

WARNUNG

Diese Funktion Ioscht alle auf der microSD-Karte gespeicherten Daten. Dieser
Vorgang kann nicht riickgangig gemacht werden.

Kamera-Informationsleiste

Die Kamera-Informationsleiste zeigt die aktuellen Kamera-Einstellungen an, einschlieRlich AE (automatischer
Belichtungsmodus), EV (Belichtungswert), WB (WeiRabgleichsmodus), Messmodus, Foto-/Videoauflésung, sowie
den verbleibenden freien Speicherplatz auf der microSD-Karte der verbundenen Kamera. Wenn keine SD-Karte
eingesetzt ist, wird als freier Speicherplatz ,Keiner* (None) angezeigt.

AE: Auto : WB: Auto }Metering: Average | SD: 13.1GB

33



Yuneec Electric Aviation
H520 Startanleitung

Die Kameraleiste kann nicht bearbeitet werden. Kamera-Einstellungen kénnen im Dialogfenster ,Kamera-Einstellungen

(Camera Settings) bearbeitet werden.

0 o2 = A ‘ Angle \ D = Dol 100% 2>l

AE: Auto ‘ EV: 0 ‘ WB: Sunny ‘ Metering: Average ‘ SD: 13.1GB
Camera Settings
White Balance Mode ’ Sunny v|
Exposure Mode Auto v|
Exposure Compensation ’ 0 v|
Metering Mode Average v|
Color Mode Unprocessed v|
Flickering Mode Auto v|
Image Format [ Jpeg v|

: 0 mph
(9 ooo00ft (O 00:00:00 AT7H
Lat: 36.016071 Lon: -114.947754

D: 1575ft V.S: -0.1 mph

Tragrahmenanzeige

Die Tragrahmenanzeige befindet sich links im Kamerasteuerungsbereich (Camera
Control). Die Winkelanzeige (vertikale Linie) zeigt den aktuellen Winkel der Kamera
an.

Der griine Bereich steht fiir den normalen Winkelbereich, d. h. 0 Grad (Horizont) bis
90 Grad (gerade nach unten).

Der rote Bereich steht flir Neigungswinkel Gber dem Horizont.

Kippen Sie den S1-Schalter in die untere Position, um den Tragrahmen 20 Grad
nach oben auszurichten.

Der absolute Winkelbereich wird rechts unter der Anzeige angezeigt. Die
Gieranzeige zeigt den aktuellen Gierwert der Kamera, relativ zur H520, an.

Der gelbe Pfeil zeigt den Gierwinkel des Tragrahmens an. Der nach oben gerichtete
Pfeil weist in Richtung des Bugs der H520, der nach unten gerichtete Pfeil in
Richtung des hinteren Teils der Drohne.
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VERWENDUNG DER CGOET MIT DER WARMEBILD-/RGB-KAMERA
H520

Die CGOET for H520 ist eine selbststabilisierende 3-Achsen-Gimbal-Kamera, die mit der H520 kompatibel ist. Sie
vereint eine Infrarotkamera und eine RGB-Kamera in einem Gerat, mit dem zugleich Warmebilder und
Sichtbilder oder Videos aufgenommen werden kénnen. Die CGOET for H520 wurde fiir Kunden entwickelt, die
Infrarotaufnahmen fir eine Vielzahl kreativer, geschaftlicher oder 6ffentlicher Dienstleistungen bendtigen.

DIE MICROSD-KARTE IN DIE CGOET EINSETZEN
HINWEIS: Bevor du die CGOET verwendest, solltest du eine SD-Karte in die Kamera einsetzen.
Schritt 1) FUhre eine leere Speicherkarte in den Speicherkarten-Steckplatz ein.

Schritt 2) Wenn die Karte vollstandig eingefiihrt ist, rastet sie ein. Um die Speicherkarte zu
entfernen, driickst du auf deren Kante und schiebst sie so etwas weiter in die Kamera hinein.
Die Karte springt dann so weit heraus, dass sie entnommen werden kann.

BEFESTIGUNG EINER CGOET GIMBAL-KAMERA AN DER H520
Schritt 1) Richte die Nase der H520 zum Benutzer hin aus.

Schritt 2) Schieb die Dampfungsplatte der Gimbal entsprechend der Richtung des Pfeils auf der
Gimbal auf die Kamerabasis der H520.

HINWEIS: Die CGOET Gimbal-Kamera sollte in Richtung des auf der Oberseite der Gimbal
dargestellten Pfeils installiert werden.

Der Gimbal rastet ein.

v A (€

DIE KAMERA ANSCHLIESSEN/VERBINDEN

Schritt 1) Schalte zuerst die ST16 Ground Station und anschlieRend die H520 ein.

Hinweis: Aus Sicherheitsgrinden immer erst die ST16 (oder eine andere
Steuerung) einschalten, bevor du das Fluggerat/Fahrzeug einschaltest.

J
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H520 UND CGOET MIT ST16 VERBINDEN

Schritt 1) Driick auf ,APWifi“ oben rechts auf dem Bildschirm. Daraufhin wird der Verbindungsdialog
angezeigt.

() 00000 (X 00:00:00
e |l Lat: NOGPS Lon: NOGPS
BER D: NOGPS VS:

Schritt 2) Tipp auf die Schaltflache ,Camera Select” (Kamera auswahlen), wenn das Feld den Namen ,CGOET*
enthalt. Daraufhin wird ein Feld zur Passworteingabe angezeigt.

0 @g E Q ‘ Not Connected

Select Vehicle to Connect (%)

) @o'n ot G =

It may take up to 60 seconds for the vehicle WiFi to appear.

all| cooET2.820363

Schritt 6) Gib das Passwort ,1234567890 ein und tipp auf ,OK".

Schritt 7) Die ST16 stellt die Verbindung her, was durch einen diinnen griinen Fortschrittsbalken am oberen
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Rand der Data Pilot™-Benutzeroberflache angezeigt wird. Wenn die griine Linie den rechten Rand der

Benutzeroberflache erreicht hat, gibt die H520 einen Glockenton aus, und auf dem Bildschirm wird ein Video
angezeigt.

KAMERASTEUERUNG

GIMBAL-KAMERA-NEIGUNGSSTEUERUNG

(/ 7
Schiebe 0
regler C \ . [/;_,-\T:\
It )

= N\ @

GIMBAL-KAMERA-SCHWENKSTEUERUNG

Mit der Neigungssteuerung Schieberegler ,C* links an der Unterseite der ST16 kann die Neigung der

Kamera zwischen 90 und +20 Grad fir Nadir-Winkel (direkt nach unten) oder auf eine Aufwartsneigung von 20
Grad eingestellt werden.

Die ST16-Funkfernbedienung verfiigt Uber einen Schalter S2 fiir den Gimbal-Schwenkmodus. Ist der Schalter in
der oberen Position, befindet sich die Gimbal-Kamera im Follow-(Folgen-)Modus. Die Schwenksteuerung der
Gimbal-Kamera ist jetzt deaktiviert. Die Gimbal-Kamera passt ihre Schwenkrichtung an die Bewegungen des
Fluggerats an. Ist der Schalter in der mittleren Position, befindet sich die Gimbal-Kamera im Follow Pan
Controllable-Modus. Die Gimbal-Kamera passt ihre Schwenkrichtung an die Bewegungen des Fluggerats an. Ist
die Schwenksteuerung jedoch aktiviert, kannst du die Schwenkposition der Gimbal-Kamera mithilfe von K1
einstellen. Ist der Schalter in der unteren Position, befindet sich die Gimbal-Kamera im Global-Modus. Die
Schwenkrichtung der Gimbal-Kamera ist in diesem Fall fixiert und passt sich nicht an die Bewegungen des
Fluggerats an. Verwende K1, um die Schwenkposition der Gimbal-Kamera einzustellen.

FOTO UND VIDEO AUFNEHMEN

EIN FOTO AUFNEHMEN

Drick die Taste in der linken unteren Ecke der ST16. Die ST16 gibt dann einen hdrbaren Ausléseton aus,
und die grine LED-Anzeige an der Vorderseite der CGOET blinkt jedes Mal, wenn ein Foto
aufgenommen wird, einmal blau. Die Aufnahme eines Fotos dauert etwa 1 bis 2 Sekunden, und es dauert
genauso lange, bis du ein weiteres Foto aufnehmen kannst.

Tipp auf das Symbol Kamera-Einstellungen am unteren Rand des Kameramenis. Das Intervall flir automatische
Aufnahmen kannst du im Hauptmenu der Kamera einstellen. Das Aufnahmeintervall kann im Bereich von 5 bis
60 Sekunden eingestellt werden (wenn das Aufnahmeintervall zum Beispiel auf 20 Sekunden eingestellt ist,
nimmt die Kamera alle 20 Sekunden ein Foto auf). Das Intervall/die Verzégerung
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wird auf der Fotoaufnahme-Schaltflache in der Kamerasteuerung angezeigt.

Q @.OD E Q ‘ Angle ‘ é l:)"IgO% ~ﬁs--l” g 87% @.llll

Palette: Iron Black ‘ROI: Spot Presets: Victim/Suspect ‘SD: 14.6GB

Camera Settings

LR R URE N R SN

Temperature Range

Maximum Temperature

Minimum Temperature

Photo Mode

Photo Interval (seconds)

Reset Camera Defaults

) 00000 ft (2 00:00:00

Lat: 36.039452 Lon: -115.180252
D: 22ft V.S: -0.1 mph

VIDEO AUFNEHMEN

Driick die Taste in der rechten unteren Ecke der ST16. Die ST16 gibt jedes Mal einen Hinweiston aus, wenn
die Aufnahme startet oder stoppt. Wahrend der Videoaufnahme blinkt die LED-Anzeige an der Vorderseite der
CGOET blau und grin.

Ganz gleich, was auf dem Bildschirm der ST16 angezeigt wird, es werden sowohl IR- als auch RGB-/Sichtbares-
Licht-Daten aufgenommen. In den meisten Anwendungen zur Videobearbeitung kann jede Datei separat
angezeigt werden.

Die CGOET for H520 nimmt Video im Format 1920 x 1080 bei 30 Bildern pro Sekunde auf.

ACHTUNG: Die Videoaufnahme muss beendet werden, bevor Fotos aufgenommen werden kénnen. Es dauert
etwa 1 bis 2 Sekunden, bis ein Foto aufgenommen wird, und es dauert genauso lange, bis ein weiteres Foto
aufgenommen werden kann. Im Videomodus aufgenommene Bilder haben eine Auflésung von 1920 x 1080.

Hinweis: Beende IMMER die Videoaufnahme, bevor du die H520 ausschaltest, um einen
Datenverlust zu vermeiden. Wenn du die H520 bzw. die CGOET vor Beendigung der Aufnahme
ausschaltest, musst du die microSD-Karte (sofern du sie entfernt hast) erneut einsetzen und das
System wieder einschalten. Warte etwa 20 Sekunden, bis die Kamera-LED durchgingig griin
leuchtet, was bedeutet, dass die letzte Videodatei wiederhergestellt wurde.

J
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HINWEIS: Die aufgenommenen Fotos und Videos werden auf der microSD-Karte in der Kamera gespeichert.

KAMERA-PARAMETER EINSTELLEN

Anwender koénnen die Anzeige-Einstellungen fur den Bildschirm der ST16 Ground Station anpassen.
Im Kamerameni auf der rechten Seite des Bildschirms kann einer von vier Anzeigemodi fir die auf dem
Bildschirm angezeigten Bilder ausgewahlt werden.

1) »Picture In Picture* (Bild in Bild): Wenn du die Option ,Picture In Picture* (Bild in Bild) wahlst, werden
RGB-Bilder und Infrarotbilder separat auf dem Bildschirm angezeigt, wobei das Infrarotbild oben links
erscheint. Die von der Infrarotkamera erfasste Mittelpunkttemperatur wird in der Mitte der Infrarotbilder

angezeigt.

O ® = 2 Angle ) @ e Bal [F s T

Palette: Iron ROI: Spot Presets: Full Range | SD: 14.668

2) »Blend“ (Kombinieren): Wenn du die Option ,Blend* (Kombinieren) wahlst, werden die RGB-Bilder und
die Infrarotbilder auf dem Bildschirm Uberlagert. Die von der Infrarotkamera erfasste Mittelpunkttemperatur
wird in der Mitte der Infrarotbilder angezeigt.

3) »Full“ (Voll): Wenn du die Option ,Infrared* (Infrarot) wahist, werden nur die Infrarotbilder auf dem
Bildschirm angezeigt. Die von der Infrarotkamera erfasste Mittelpunkttemperatur wird in der Mitte der
Infrarotbilder angezeigt.

4) »OFF“ (Aus): Wenn du die Option ,OFF“ (Aus) wahlist, werden nur die RGB-Bilder auf dem
Bildschirm angezeigt.

WEITERE EINSTELLUNGEN

Die CGOET for H520 lasst sich allein mit Voreinstellungen betreiben oder mithilfe von Benutzereinstellungen
manuell steuern. Falls ein benutzerdefinierter Wert einmal verwirrend oder unerwilinscht werden sollte, werden
durch die Auswahl einer Voreinstellung alle Benutzereinstellungen geldscht.

ROI: Region of Interest (Region von Interesse). Die Temperaturmessung erfolgt entweder an einem SPOT (ein
Punkt mit einer GroRRe eines Pixels) oder in der Mitte des Bildschirms, wobei die Temperatur in diesem Bereich
gemittelt wird. In der folgenden Abbildung wird fir die Region von Interesse eine allgemeine Temperatur um
den Becher angezeigt.
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Palette: Iron ROI: Center Area | Presets: FullRange @ SD: 14.6GB

Q @g = A Angle @ S Gl [ 332 Tl

Palette: lron ROI: Spot Presets: FullRange | SD: 14.6GB

In der zweiten Abbildung ist die Region von Interesse auf ,Spot“ (Punkt) eingestellt, sodass die Temperatur an
einem bestimmten Punkt ermittelt wird. Bei diesen beiden Beispielen gibt es einen Unterschied von 9,8 °Celsius
(12 °Fahrenheit) zwischen den Temperaturangaben.

OPACITY (Deckkraft): Mit diesem Schieberegler lasst sich die Deckkraft der IR-Bilder reduzieren (nur im
~FULL“-Modus verfiigbar), sodass Einzelheiten des gemessenen Objekts durchscheinen kénnen. So kann die IR-
Kamera wie eine Uberwachungs-Warmebildkamera verwendet werden. Bei schlechten Lichtverhaltnissen
ist eine Einstellung von weniger als 70 % in der Regel optimal. In gut beleuchteten Szenarien wird haufig ein
Wert von 75-85 % bevorzugt.

PRESETS (Voreinstellungen): Die CGOET for H520 verfluigt tiber unterschiedliche Voreinstellungen fiir gangige
Anwendungen von Wamebildkameras. Diese Einstellungen sind zwar fir bestimmte Benutzer optimiert, doch sind
sie auch nutzliche Ausgangspunkte fir erfahrene Benutzer, wenn sie die Einstellungen fiir bestimmte
Anwendungen anpassen.
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Palette: Fusion ROI: Spot Presets: Victim/Suspect | SD: 14.6GB

0 mph

40ft

In dieser Abbildung ist die Deckkraft auf 85 % eingestellt. Durch das IR-Bild hindurch sind
Einzelheiten erkennbar.

INFRARED PALETTE (Infrarot-Palette): Die CGOET for H520 verfligt Uber mehrere Paletten. Dabei handelt
es sich um Verfahren zur Anzeige verschiedener Temperaturbereiche. Es gibt nicht eine richtige oder falsche
Palette fur eine bestimmte Anwendung; es ist mehr eine Frage der personlichen Praferenz. Anwender sollten
mit den verschiedenen Paletten experimentieren. Auf die Paletten kann auch von der Statusleiste am oberen
Rand der Data Pilot™-Oberflache aus zugegriffen werden.

_ —= = \ ey — -
TS 090909090 WA —
Palette: Fusion R0L: Spol Presets. Victim/Suspect | SD: 14.6GB
| |

-amera Settings

Thermal View M Off -
ROI Spot -
Presets Victim/Suspect -
infrared Palette Fusion _
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Enable IR Locked Range (IR-Sperrbereich aktivieren): Hochste und niedrigste Temperatur manuell

einstellen. Der Standardmodus ist automatische Erfassung; wird in den manuellen Modus geschaltet, wird die
Sperren-Taste auf der rechten Seite des Bildschirms als gesperrt angezeigt.

Camera Settings

Thermal View Mode Hend -I
1/'4 ﬂ\\

Blenc Opacity { 35—
\\ ’_/

RO l Spat -

Presets | Solar .l

Infrared Palette Clobow -

Enable IR Locked Range Mode _ On

Auto Calibrate (Automatische Kalibrierung): Automatische Kalibrierung der Temperatur fir die aktuelle Umgebung.

Atmospheric Parameters (Atmosphareneinstellungen): Die Atmosphareneinstellungen (Emissionsgrad und
atmospharische Transmissivitat) manuell einstellen. Der Standardmodus ist die automatische Erfassung.

Temperature Range (Temperaturbereich): Hiermit werden Anpassungen aktiviert/deaktiviert, die an den
minimalen und maximalen Temperaturwerten vorgenommen wurden.

Min.-/Max.-Einstellfelder: Hochste und niedrigste Temperatur manuell einstellen. Der Standardmodus ist die
automatische Erfassung; wird in den manuellen Modus geschaltet, wird die Sperren-Taste auf der rechten Seite des
Bildschirms als gesperrt angezeigt. Diese Felder erlauben sehr enge Temperaturbereiche fur Situationen, in denen
ein bestimmter Temperaturbereich ein Suchparameter ist.

Reset Camera Defaults (Standardeinstellungen der Kamera wiederherstellen): Mit dieser Option wird die Kamera
auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

.)))

(<)
&
|

al &
Q ‘ Angle ‘ © 5% ﬁb-l”] Q 87%

Palette: Iron Black iROI: Spot Presets: Victim/Suspect ‘SD: 14.6GB

—
Camera Settings

R R R

Temperature Range

Maximum Temperature

Minimum Temperature

Photo Mode

Photo Interval (seconds)

Reset Camera Defaults

Q) 00000 ft (2 00:00:00

Lat: 36.039452 Lon: -115.180252
D: 22ft VS: -0.1 mph
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Format MicroSD card (microSD-Karte formatieren): Mit dieser Option wird die microSD-Karte
im Karteneinschub der CGOET for H520 formatiert. Die microSD-Karte im Karteneinschub der ST16 wird
nicht formatiert. Die Formatierung der Speicherkarte mit dieser Funktion gewahrleistet die korrekte
Formatierung fiir den Betrieb mit der Kamera CGOET for H520.
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ALLGEMEINE EINSTELLUNGEN

Tippen Sie auf das Optionen-Symbol (drei Striche) in der oberen Mentileiste der ST16. Hier kann der Pilot die
Einstellungen fiir den H520 und die ST16 vor dem Start des H520 andern.

Q @3 — Q ’ Angle ‘ a"'" :ﬁ...nl @ 100% 2 il

100%
Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: I Feet v’
Area: l SquareFeet vl
Vehicle
Speed: l Miles/hour vl
Summary

Miscellaneous
Sensors

Color Scheme: I Outdoor v\
Safety

Map Provider: ] Bing v‘
Gimbal ,

Map Type: ‘ Hybrid Map v’

| | Mute all audio output

7 Save telemetry log after each flight

|| Clear all settings on next start

ALLGEMEIN (GENERAL)
Unter dem Menupunkt Allgemein kdnnen Sie MaReinheiten und sonstige Einstellungen festlegen.

MABEINHEITEN (UNITS)

Anderungen an den MaReinheiten werden erst nach einem Neustart des DataPilot™ ibernommen.

Hinweis: Beenden Sie den DataPilot™ und starten ihn neu, nachdem Sie
Anderungen an den Maleinheiten vorgenommen haben.
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ENTFERNUNG (DISTANCE)

Unter dem MenUpunkt Entfernung kann der Pilot die angezeigten Langenmalie festlegen, entweder Ful® oder
Meter.

all <, ~—
@ oo Dol [ 100% T

Q ®g Q ’ Angle
Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: Feet v|
Area: Feet Cif -
Vehicle
Speed: Meters ] i
Summary

Miscellaneous

Sensors

Color Scheme: | Outdoor v|
Safety

Map Provider: | Bing v|
Gimbal g

Map Type: | Hybrid Map v|

Mute all audio output

| Save telemetry log after each flight

| Clear all settings on next start

FLACHE (AREA)

Im Dropdown-Menii Flache kann der Pilot zwischen folgenden Anzeigeoptionen wahlen:

e Quadratful® e Hektar
e Quadratmeter e Morgen
e Quadratkilometer e Quadratmeilen

pim— | all S pa—
0 @3 Q Angle @ 100% ﬁ. alll 100% 2 ill
Units (Requires Restart)
Offline Maps Distance: Feet v|
ey Area: ‘ SquareFeet v|
Vehicle

Summary
SquareMeters

Speed: [ SquareFeet v -
Miscellaneous -
v
-
-

Sensors | SquareKilometers |

Color Scheme: [
Safety Hectares

Map Provider:

Acres I

Gimbal

Map Type:

{ SquareMiles

| | Mute all audio outpur

\7\ Save telemetry log after each flight

| | Clear all settings on next start
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GESCHWINDIGKEIT (SPEED)

Im Dropdown-Menl Geschwindigkeit kann der Pilot zwischen folgenden Einstellungen wahlen:

e Ful pro e Kilometer pro Stunde
e Meter pro

Sekunde
e Meilen pro

Stunde

— : alll 9, ~—
0 @g — Q Angle ‘ é Dlaz% @Q all 98% ? alll
Units (Requires Restart)

Knots
Mute all audio outpur —

Offline Maps Distance: | Feet v|

Area: | SquareFeet v|
Vehicle

Speed: | Miles/hour v|
Summary

. Feet/second
Miscellaneous

SHIEES Meters/second

Color Scheme: [ -
Safety Miles/hour v

Map Provider: |: -

i Kilometers/hour [

Gimbal

Map Type: -

| 1

7‘ Save telemetry log after each flight

| Clear all settings on next start

SONSTIGE (MISCELLANEOUS)

Unter dem Menlpunkt Sonstige Eigenstellungen kann der Pilot die Einstellungen fiur die ST16 und den H520
festlegen. Folgende Optionen stehen zur Auswahl: Farbschema, Kartenanbieter, Kartentyp, Stumm, Telemetrie-
Daten speichern, Alle Einstellungen zurticksetzen, Niedrigen Batteriestatus melden und Standard-Flughdhe.

46



Farbschema (Color Scheme)

Im Dropdown-Menl Farbschema kann der Pilot zwischen folgenden Einstellungen wahlen:

e Innen (dunkle Farben)
e Aulden (helle Farben)

O

Offline Maps
Vehicle
Summary
Sensors
Safety

Gimbal

Offline Maps
Vehicle

Summary

Safety

Gimbal

Units (Requires Restart)

Miscellaneous

Units (Requires

Miscellaneous

Distance:

Speed:

Color Scheme:

Map Provider:

Map Type:

Angle
' Feet -|
0= =
’ Miles/hour -I
Outdoor -l
[ Indoor =
[< Qutdoor &% | .l

Yuneec Electric Aviation
H520 Startanleitung

l v, —
&D 00~ @ 100% 2= il

Mute all audio output

Save telemetry log after each flight

Clear all settings on next start

Angle

Distance: Feet
Acres

Area:

Miles/hour

Speed

Color Scheme:

Map Provider

Map Type:

Indoor

Google

Satellite Map

. Mute all audio output

ave telemetry log after each flight

Anzeige ,Innen*
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Se— all S, P~
Q 2 o iy Angle @ s Yol [F 2% Tl
m Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: | Feet -I

Area: I Acres v|
Vehicle

Speed: l Miles/hour -]
Summary

Miscellaneous

Sensors

Color Scheme: | Outdoor -l
Safety

Map Provider. [ Google -l
Gimbal

Map Type: Satellite Map v

Mute all audio output
v | Save telemetry log after each flight
Save telemetry log even If vehicle was not armed

Clear all settings on next start

Anzeige ,,Aulen”

Im Anzeigemodus ,Aufden” steigt der Batterieverbrauch geringfiigig an. Die Daten auf dem Display sind jedoch
besser lesbar.

Kartenanbieter (Map Provider)

Im Dropdown-Men( Kartenanbieter kann der Pilot die Kartenanzeige auf dem Startbildschirm der ST16 oder fur
das Menl Missionsplanung (Mission Planner) festlegen. Zur Auswahl stehen Kartenkacheln von Bing, Google und
Esri.

— all 9, —
0 ®g — Q ‘ Angle ‘ é ey ﬁvll" @ 98% .l
Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: Feet v|

Area: l SquareFeet v|
Vehicle

Speed: 1 Miles/hour v|
Summary

Miscellaneous

Sensors

Color Scheme: Outdoor v|
Safety

Map Provider: Bing v|

Sibbel Map Type: [ Bing Cif -

| |Mute all audio out‘ Google L

Statkart

7\ Save telemetry lot

‘ ‘ BIRSEERN Esri

| | Clear all settings on next start
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Kartentyp (Map Type)
Unter dem MenUpunkt Kartentyp kénnen Sie den Kartentyp flr die Anzeige in der ST16 bzw. fir das Meni
Missionsplanung festlegen: Stralenansicht, Satellitenansicht oder Gelandeansicht.

Stumm (Mute)

Mit der Funktion Stumm werden alle Téne auf der ST16 ausgeschaltet. Es erfolgen keine akustischen Warnungen
und Hinweise. Die Stummschaltung eignet sich besonders fiir Tieraufnahmen oder in Arbeitsbereichen, in denen
Tone eine Ablenkung darstellen.

Telemetrie-Daten nach jedem Flug speichern (Save Telemetry Log After Each Flight)

Die Standardeinstellung fir diese Option ist aktiviert. Ist dieses Feld aktiviert, werden Telemetrie-Daten
aufgezeichnet. Deaktivieren Sie diese Option, um das automatische Speichern der Telemetrie-Daten zu sperren.
Damit sparen Sie Bandbreite und Speicherplatz. Es wird empfohlen, diese Einstellung zu aktivieren. Bei Storfallen
kann das Servicepersonal so die Flugroute nachverfolgen und die Ursachen fiir den System- bzw. Pilotenfehler
bestimmen. Lesen Sie dazu die Richtlinien/Betriebshandbiicher Ihrer Organisation. Verwenden Sie die Funktion
Daten exportieren (Export Data) unter Drohnen-Einstellungen | Fahrzeug (Aircraft Settings | Vehicle).

Import missions from microSD Card

Export Data

Export missions and logs to microSD Card

—

Manual Bind Manually bind RC to vehicle (fly without camera)

I

Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD card)

Telemetrie-Daten speichern, auch wenn die Drohne nicht betriebsbereit ist (Save Telemetry Log Even If
Aircraft Was Not Armed)

Wenn diese Option aktiviert ist, beginnt die Aufzeichnung der Telemetrie-Daten, sobald der H520 eingeschaltet und
mit der ST16 verbunden ist. Ist die Option deaktiviert, werden keine Telemetrie-Daten aufgezeichnet, bis das
Gerat betriebsbereit ist. Die aufgezeichneten Daten (Logs) werden im lokalen Speicher der ST16 gesichert. Sie
kénnen Uber die Schaltflache ,Daten exportieren“ unter Drohnen-Einstellungen abgerufen werden.

Alle Einstellungen beim nachsten Start zuriicksetzen (Clear All Settings On Next Start)

Ist dieses Feld aktiviert, werden die ST16 und der H520 beim nachsten Start auf die Werkseinstellung
zurtickgesetzt. Durch die Verwendung dieser Option werden alle vorgenommenen Einstellungen zuriickgesetzt.
Fur die Wiederherstellung der Werkseinstellungen ist ein Neustart erforderlich.

Niedrigen Batteriestatus melden (Announce Battery Lower Than)
Der Pilot hat die Moglichkeit, eine Prozentzahl (%) festzulegen, so dass bei diesem Akkustand ein Alarm ausgeldst
wird. Yuneec empfiehlt, die Werkseinstellung zu tbernehmen.
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Standard-Flughohe (Default Mission Altitude)

Der Pilot kann einen Standardwert fiir die Flughéhe bei Wegpunkt- und Uberwachungsfliigen angeben, der bei der
Planung der Flugroute Gbernommen wird. Geben Sie dazu die gewunschte Flughdhe im Feld an. Wird bei der
Flugroutenplanung keine Héhe fiir einen bestimmten Wegpunkt angegeben, gilt dieser Wert als Richtwert.

O &« = 4o | Dt Bl Fo T
Speed: ’ Miles/hour '|

Offline Maps Miscellaneous
Vehicle Color Scheme: ’ Outdoor v|
Summary Map Provider: l Bing v|
Map Type: \ Hybrid Map v|

Sensors

| Mute all audio output
Safety

j Save telemetry log after each flight
Gimbal —

| Clear all settings on next start

| v | Announce battery lower than: 30 %

Default Mission Altitude: 82.0 ft

DataPilot Version: 1.1.12

DataPilot™-Version

Hier wird die aktuell installierte Version des DataPilot™ angezeigt. Es wird dringend empfohlen, die neueste Version
samtlicher Firmware zu installieren, um einen einwandfreien Betrieb des H520 und der ST16 zu gewahrleisten.
Nutzen Sie dazu den UpdatePilot oder suchen Sie manuell nach Updates auf der Yuneec-Website.
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OFFLINEKARTEN (OFFLINE MAPS)

Mit Offlinekarten hat der Pilot die Mdglichkeit, Karten des Einsatzgebiets herunterzuladen und zu speichern. Um
auf die Downloadserver des Kartenanbieters zugreifen zu konnen, ist eine WLAN-Verbindung zum Internet
erforderlich. Das Herunterladen von Offlinekarten ermoglicht es dem Piloten, Kartenkacheln bei der
Missionsplanung einzusetzen, um das Einsatzgebiet visuell erfassen zu kénnen. Aufgrund der KartengréRe wird
dazu geraten, Offlinekarten im Biro/zu Hause herunterzuladen. Offlinekarten kénnen bei Bedarf auch Uber einen
mobilen Hotspot im Einsatzgebiet heruntergeladen werden.

Neue Karte hinzufiigen (Add New Set)

[— -
\ l L) —
Q —_— f Angle 1004 al g 100%
> @ 100% (S %
m Units (Requires Restart)
Offline Maps Distance: | Feet .|
Area | SquareFeet v|
Vehicle
Speed: I Miles/hour .l
Summary
Miscellaneous
Sensors
Color Scheme: | Outdoor vl
Safety
Map Provider: Bing -
Gimbal
Map Type: | Hybrid Map -|

Mute all audio outy  Street Map

Save telemetry log  Satellite Map

| Hybrid Map v |

Clear all settings on next start

Tippen Sie auf den Softkey Neue Karte hinzufliigen (Add New Set). Stellen Sie sicher, dass die ST16 Uber ein
WLAN-Netzwerk mit dem Internet verbunden ist. Tippen und ziehen Sie die Karte, bis das gewlnschte
Einsatzgebiet (abhangig von der Ubertragungsgeschwindigkeit und der GréRe der Flache, kann es einige Sekunden
dauern, bis die Kartenkacheln erscheinen) angezeigt wird. Um die Groflie der Kacheln anzupassen, ziehen Sie lhre
Finger auf dem Display zusammen oder auseinander. Die zwei Rechtecke am linken Rand des Displays zeigen die
minimale bzw. maximale Zoomstufe an. Im Menu auf der rechten Seite kann der Pilot einen Namen fiur die
Kartensammlung eingeben. Mithilfe des Dropdown-Menls kann der Pilot zwischen folgenden Karten hin- und
herwechseln:

e Google Street Map e Bing Satellite Map e Esri Terrain Map
e Google Satellite Map e Bing Hybrid Map e Mapbox-Karte(n)
e Google Terrain Map e Esri Street Map

e Bing Street Map e Esri Satellite Map

Wurde der Mapbox Access Token unter dem Menupunkt Optionen hinzugeflgt, stehen Mapbox-Account-Karten
zur Verfligung.
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Mithilfe des Schiebebalkens kann der Pilot die minimalen und maximalen Zoomstufen fiir die heruntergeladenen
Kartenkacheln einstellen. Anzahl Kacheln (Tile Count) gibt die Zahl der Kartenkacheln an, die auf die ST16
heruntergeladen werden sollen. Geschatzte GrolRe (Est Size) gibt die ungeféahre DateigréRe der auf die ST16
heruntergeladenen Kartenkacheln an. Sobald die gewiinschten Kacheln ausgewahlt sind, tippen Sie auf den
Download-Button, um den Download zu starten. Um den Vorgang abzubrechen, tippen Sie auf Abbrechen (Cancel).

Q @g E Q ‘ Not Connected ‘ w o 96% alll @ N/A A?W:L

General

:: Offline Maps

S:Magic:Way,

Add New Set

Vehicle

Summary | Bing Hybrid Map v|
Min/Max Zoom Levels
@
Mojave Desert H
MaxiZoom:11i9) 1 1 #3 b .
g ¥ Tile Count: 286
[t EstSize:  5.3MB

| Download || Cancel |
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Standard-Kachelset (Default Tile Set)

Im Menli Standard-Kachelset werden alle auf der ST16 gespeicherten Kartenkacheln angezeigt. Durch
Zusammen- und Auseinanderziehen der Finger auf der Karte kann der Pilot zoomen. Auf der Schaltflache Standard-
Kachelset wird die aktuelle DateigréRe in Megabyte sowie die Anzahl der verwendeten Kacheln angezeigt. Um das
Standard-Kachelset zu l6schen, tippen Sie auf Léschen (Delete).

o @g E Q ‘ Angle ‘ mlllgl)e% ¥ Q.ll" B 100% a:\ alll
General | Add New Set » |

& Offline Maps | Default Tile Set 24.6MB (1411 tiles) & W |
Vehicle
Summary

Sensors
Safety

Gimbal

Hinweis: Sehr detaillierte Karten nehmen einen gréReren Speicherplatz in Anspruch. Priifen Sie den
verfugbaren Speicherplatz, wenn Karten in schlechter Qualitat oder gar nicht gespeichert werden
koénnen.

Q @g — A ‘ Not Connected ’ €D = o5 il @ nNA B

General 7
=
o
{2
:: Offline Maps g
%)
Vehicle
Summary

Default Tile Set
System Wide Tile Cache
Size: 26.7MB

Tile Count: 1,564
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Optionen
Tippen Sie auf den Menlpunkt Optionen, um folgende Einstellungen fur die Offlinekarten vorzunehmen:

e Max Cache Disk Size (MB)

Legt die maximale Festplattenkapazitat fest, die flir das Cachen von Kacheln bei der Verwendung von Karten
eingesetzt wird. Der voreingestellte Wert betragt 1024 MB.

e Max Cache Memory Size (MB)

Legt die maximale Menge an Systemspeicher fest, die fir das Cachen von Kacheln bei der Verwendung von
Karten eingesetzt wird. Der voreingestellte Wert betragt 16MB.

e Mapbox Access Token

Nutzer kénnen ihre Mapbox-Token hier angeben. Damit erhalten sie Zugriff auf Mapbox-Kachelsets. Hier kbnnen
Sie sich kostenfrei fir Mapbox-Token registrieren: https://www.mapbox.com/signup/

DROHNE
MiISSION IMPORTIEREN (IMPORT MISSION)

Hier kdnnen Sie Missionen von lhrer microSD-Karte auf die ST16 Ubertragen und im Mission-Planner-Modus
bearbeiten. Diese Funktion ist nutzlich, wenn Sie Missionen von einer anderen ST16 oder der DataPilot™-
Desktopanwendung ubertragen méchten.

O ® = 4 wte Youl @ o T

General

Offline Maps

Import Mission Import missions from microSD Card
@ Vehicle
Export Data Export missions and logs to microSD Card
Summary
Sensors
Set connection password
Safety
Gimbal Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD card)

DataPilot Version: 1.1.12

Camera Version: 1.0.2_A

Gimbal Version: 1.31.0

Flight Controller Version: 1.1.2

Vehicle ID: 34:37:36:39:14:51:35:34
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DATEN EXPORTIEREN (EXPORT DATA)

Mit dieser Funktion kénnen Sie alle gespeicherten Missionen und Telemetrie-Daten von der ST16 auf eine
microSD-Karte Ubertragen. Sie ermoglicht das Teilen von Daten zwischen mehreren ST16 bzw. dient der
Fehlersuche. Die exportierten Dateien kénnen bei einem Stoérfall hilfreich sein und ermdéglichen es dem technischen
Support von Yuneec die Ursache des Stoérfalls zu ermitteln.

MANUELLE VERBINDUNG (MANUAL BIND)

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die ST16 mit dem H520 ohne Kamera verbinden. Schalten Sie den H520 ein,
tippen Sie auf Manuelle Verbindung und drehen Sie den H520 um. Die LEDs auf allen Motoren blinken gelb.
Tippen Sie jetzt im Pop-up-Fenster auf die Schaltflache Verbinden (Bind). Die ST16 ist nun mit dem H520
verbunden. Sie koénnen die Verbindung prifen, indem Sie das Landegestell hochziehen, wahrend der H520
umgedreht ist.

*Hinweis: Der H520 liefert im Manual-Bind-Modus keine Telemetrie-Daten an die ST16. Der Pilot kann GPS-
Status, Batteriestatus etc. nicht prifen.

PASSWORT FESTLEGEN (SET PASSWORD)

Gibt dem Piloten oder einer IT-Abteilung die Méglichkeit, das Passwort fir die Drohne und die Kamera zu andern.
Tippen Sie auf Passwort festlegen, um das Dialogfenster fir die Passwortdnderung zu 6ffnen. Geben Sie ein
neues Passwort (8—20 Zeichen) ein. Geben Sie zur Bestatigung das neue Passwort im nachsten Feld erneut ein.
Tippen Sie auf ,Ok, um das neue Passwort zu Ubernehmen. Die Drohne muss nun neu gestartet und
wieder verbunden werden.

Q @g E Q ’ Angle ‘ é Més% ’@in“ @ 94% 4‘?\ all

General
Please enter new password (8 to 20 characters)
Offline Maps
Import ‘ ‘
@ yehicie Please re-enter password
Summary Expo ’ ‘
Sansors Once set, the connection will be closed.
Restart the vehicle and reconnect.
Set P4
Safety ‘ Ok ‘ I Cancel I
Gimbal Lidate
DataPilot Version: TAET2:
Camera Version: 1.02.A
Gimbal Version: 1.31.0
Flight Controller Version: 48.57.69
Vehicle ID: 00:00:00:00:00:00:00:00

Wichtiger Hinweis: Es wird dringend empfohlen, die Drohne nach jeder
Software-/Firmware-Aktualisierung neu einzustellen.

Damit stellen Sie sicher, dass die Drohne stets
U ordnungsgemaR kalibriert ist.
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UPDATE FIRMWARE (Firmware aktualisieren)

Mit ,Update Firmware® (Firmware aktualisieren) kann der Pilot die Firmware der ST16 aktualisieren. Dazu
muss die Datei (update.zip) im Stammverzeichnis der microSD-Karte vorhanden sein. Yuneec empfiehlt
die Verwendung von UpdatePilot™ fiir die Software-Aktualisierung. UpdatePilot aktualisiert automatisch alle
Komponenten der H520. Yuneec UpdatePilot™ findest du auf play.google.com.

Updates kénnen mithilfe einer microSD-Karte manuell installiert werden. Lade die Firmware von der Webseite
http://commercial.yuneec.com/comm-downloads-h520 herunter und kopier sie auf eine microSD-Karte.

Setz die microSD-Karte in die Kamera ein, wahrend das Fluggerat abgeschaltet bzw. der Akku entfernt ist.

Schalte das Fluggerat ein und lasse es von der Speicherkarte hochfahren. Die Statusanzeige an der
Vorderseite der Kamera blinkt violett, und die Leuchten an den Motorarmen blinken an und aus. Sobald die
Statusanzeige an der Kamera grin blinkt und die Leuchten an den Motorarmen bzw.
Navigationsleuchten wieder ihren Normalzustand angenommen haben, wird das Fluggerat neu gestartet. Die
Statusanzeige an der Kamera leuchtet nun ununterbrochen griin und signalisiert damit
Flugbereitschaft. Die Software von Autopilot, Kamera und Gimbal wurden aktualisiert.

Das Fluggerat sollte nach jeder Aktualisierung neu kalibriert werden.
DATAPILOT™ AKTUALISIEREN

DataPilot™ kann mithilfe der microSD-Karte in der ST16 aktualisiert werden. Lade die DataPilot™-Anwendung
von play.google.com herunter und speichere sie auf der microSD-Karte. Setz die microSD-Karte in die ST16 ein.

Navigiere im Konfigurationsmenu der ST16 zu FILE MANAGER | External SD card (Dateimanager/externe SD-
Karte) und such das DataPilot™-Installieren-Symbol.

QA O T m 748 PM
{ Category Directory 4= SORTBY
h,D External SD Card V7N
LOST.DIR ™)
W 2017-10-09 194752 o/
System Volume Informati... -
W 2017-10-0012:37:06 S
IRy 9gc-apk '®)
B 34.2M 2017-10-09 12:41:52 e
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Tipp auf die Option ,Install* (Installieren) und DataPilot™ wird aktualisiert. Die ST16 muss nach der
Aktualisierung nicht neu gestartet werden.

[ DataPilot [ DataPilot

Do you want to install an update to this existing application? Your
existing data will not be lost. The updated application will get
access to:

Installing...

This update requires no new permiss

Cancel Install

Tipp im Dialogfeld auf ,OPEN® (Offnen), um die neue Version von Data Pilot™ zu starten.

) DataPilot

v/ App installed.
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FIRMWARE AKTUALISIEREN (UPDATE FIRMWARE)

Mit dieser Funktion kann der Pilot die Firmware des ST16 aktualisieren. Die Datei (update.zip) muss im
Stammverzeichnis der microSD-Karte vorhanden sein. Yuneec empfiehlt die Verwendung des UpdatePilot fur die
Softwareaktualisierung.

VERSIONEN

Unter dem Menupunkt Drohnen-Einstellungen wird am unteren Bildschirmrand die aktuelle Firmware-Version der
folgenden Anwendungen angezeigt: DataPilot™, Kamera, Gimbal und Fernsteuerung. Es wird dringend empfohlen,
die neueste Version samtlicher Firmware zu installieren, um einen einwandfreien Betrieb des H520 und der ST16
zu gewahrleisten (siehe AC107.7.2).

Drohnen-ID (Aircraft ID)
Hier wird eine eindeutige ID fir die verbundene Drohne angezeigt, bestehend aus 8 Paar HEX-Ziffern, die jeweils
durch einen Doppelpunkt getrennt sind, z. B.

.8, XXIXXIXXIXX:YY:YYIYYyY

Die Drohnen-ID wird fiir einige Upgrades und Sicherheitszwecke sowie fur OTA-Updates bendtigt.

@ Vehicle

Export Data Export missions and logs to microSD Cari
Summary
Sensors
Set Password Set connection password

Safety
Gimbal Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD ca

DataPilot Version: 1.0.3491

Camera Version: 0.9.38_A

Gimbal Version: 1.30.0

Flight Controller Version: 1.0.9

\_ J
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UBERSICHT (SUMMARY)
0 @g E Q Angle 65“94% .@g.ulll 98% 4.':.“ all

o i Below you will find a summary of the settings for your vehicle. To the left are the setup menus for each component
eneral

Sensors & ‘ [ Safety
Offline Maps -
Compass 0: Ready RTL min alt: 66 fi
Gyro: Ready
Vehicle Accelerometer: Ready
Sensors
Saf
i/ l Sensors Health

Gimbal

SENSOREN (SENSORS)

Im Fenster Sensoren wird der Status von Kompass, Gyro und Beschleunigungssensor angezeigt. Ein griiner Punkt
zeigt an, dass der H520 betriebsbereit ist. Ein roter Punkt zeigt an, dass der betroffene Sensor kalibriert werden
muss (fur weitere Informationen siehe Absatz Kalibrierung).

SICHERHEIT (SAFETY)

Im Fenster Sicherheit wird die eingestellte Mindestflughdhe fiir die Rickkehr zum Ausgangsstandort (RTL min alt)
angezeigt.
Yuneec empfiehlt, diese Einstellung bei jedem Flug zu priifen, um bestmégliche Sicherheit zu gewahrleisten.

ZUSTAND SENSOREN (SENSORS HEALTH)

In diesem Fenster wird der Status der H520-Sensoren angezeigt. Bei allen Sensoren, die gepruft werden missen
(Gyro, Beschleunigungssensor, Barometer, GPS etc.), wird ein ,Nicht bereit’-Status angezeigt. Dies entspricht einer
Warnmeldung und stellt kein kritisches Problem dar.

Es ist wichtig, die Drohne gelegentlich neu zu kalibrieren. Der Kompass der Drohne muss bei jedem Einsatz, der
mehr als 5 Meilen von der vorherigen Kalibrierung entfernt stattfindet, kalibriert werden.

— | | al 8, N
QO & = 4o pogl D Bl F o B

Offline Maps Accelerometer @

Start the individual calibration steps by clicking one of the buttons to the left.

Vehicle

Summary

Safety

Gimbal
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SENSOREN

KOMPASS (COMPASS)
Ein griner Punkt neben dem Kompass zeigt an, dass der H520 kalibriert ist. Ein roter Punkt bedeutet, dass der
Kompass kalibriert werden muss.

BESCHLEUNIGUNGSSENSOR (ACCELEROMETER)
Ein griiner Punkt neben dem Beschleunigungssensor zeigt an, dass der H520 kalibriert ist. Ein roter Punkt
bedeutet, dass der Beschleunigungssensor kalibriert werden muss.

KALIBRIERUNG (CALIBRATIONS)

Kompass

Um den Kompass zu kalibrieren, tippen Sie auf den Softkey Kompass und anschlielend im Pop-up-Fenster auf der
rechten Seite auf OK. Eine Rasteransicht mit sechs Kasten erscheint. Jeder Kasten zeigt einen fiir die Kalibrierung
erforderlichen Schritt an. Greifen Sie den H520 an den mit grinen Punkten markierten Armen, so nah an den
Armgelenken wie madglich. Drehen Sie den H520 in die Richtung, die im gelb umrandeten Feld angezeigt wird. Der
Pfeil in dem Kasten zeigt die Vorderseite des H520 an (auf der Vorderseite sind zwei Sonarsensoren angebracht).
Drehen Sie den H520, bis er piept. Wiederholen Sie die gleiche Bewegung fir jeden gelb umrandeten Kasten. Bei
erfolgreicher Kompasskalibrierung wird auf der ST16 das MenU flr die Sensoreinstellungen angezeigt und ein
gruner Punkt erscheint neben dem Kompass. Ist die Kompasskalibrierung fehlgeschlagen, blinken alle sechs LEDs
am H520 rot. Stellen Sie in diesem Fall sicher, dass sich keine metallischen Gegenstande in der Nahe befinden
und wiederholen Sie den Vorgang.

O & = 4 | s @ BaB D

General Compass @

Calibration complete

Offline Maps Accelerometer @

Vehicle

Summary @ l —~
| N

Safety

D

Completed Completed Completed

Gimbal

s

W Z;
(2

Completed Completed Completed
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Beschleunigungssensor (Accelerometer)

Um den Beschleunigungssensor zu kalibrieren, tippen Sie auf den Softkey Beschleunigungssensor und
anschlieBend auf OK auf der rechten Seite des Bildschirms. Eine Rasteransicht mit sechs Feldern erscheint, die
den H520 in einer jeweils anderen Position zeigen. Stellen Sie den H520 auf den Boden, wie im hervorgehobenen
Feld angezeigt. Nach jeder Position ertont ein akustisches Signal und das hervorgehobene Feld auf der ST16
wechselt zur nachsten Position. Bei erfolgreicher Kalibrierung erscheint ein griner Punkt neben dem
Beschleunigungssensor. Ist die Kalibrierung fehlgeschlagen, blinken alle sechs LEDs am H520 rot. Wiederholen
Sie den Vorgang in diesem Fall und stellen Sie sicher, dass Sie die Drohne wahrend der Kalibrierung nicht
bewegen.

9 @g E Q ’ Angle ‘ D}"‘tln% ?g..lll 97% %\.ulll

General Ie]

Offline Maps &}
Vehicle

Summary

Safety

Incomplete Incomplete Incomplete

Gimbal

Completed Hold Still Completed

SICHERHEIT (SAFETY)
AKTIONSRAUM (GEOFENCE FAILSAFE TRIGGER)

Aktion bei VerstoB (Action on Breach)
Im Dropdown-MenU Aktion bei Versto3 kann der Pilot folgende MalRhahmen festlegen:

0 @g E A ‘ Angle ‘ wd“gz% ’ﬁmll" or%

General Geofence Failsafe Trigger

Offline Maps Action on breach:
&L Max Radius: | 0 ft

Vehicle (s)

Max Altitude: | 0 ft
Summary
Return Home Settings

Sensors

i A
X S, Climb to altitude of: | 66 ft
ﬁ Safety ﬁ L

Gimbal

A
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e Warnung (Warning) — Ein akustisches Signal ertdnt, wenn Geofence Failsafe Trigger
der Aktionsraum Uberschritten wird.

e Keine (None) — Keine MalRnahme, wenn der Aktionsraum U i
Uberschritten wird. || Max Radius: || Warning “z
e Riickkehr zum Ausgangsstandort (Return to Launch, Max Altitude: || None

RTL) — Der H520 kehrt zum Ausgangsstandort zurtick, wenn ‘

der Aktionsraum Uberschritten wurde. AEniIE Home Seriligs
e Schweben (Loiter) — Der H520 verweilt auf gleicher Stelle, Emsean

wenn der Aktionsraum uberschritten wurde. Der Pilot kann

den Flug manuell fortfihren, nachdem er die Drohne wieder

innerhalb des Aktionsraums gebracht hat.

Return to Launch

| Loiter

Die am haufigsten verwendeten Einstellungen firr diese Funktion sind Warnung und Schweben. Informieren Sie
sich Uber die ortlichen Anforderungen oder bei der Luftfahrtbehdrde tber die erforderlichen MaRnahmen im Falle
eines Geofence-Verstolies.

Max. Radius
Legt den maximalen Radius der Geofence im Verhaltnis zur Startposition fest.

Max Radius: f

Max. Flughdhe (Max Altitude)
Legt die maximale Hohe der Geofence im Verhaltnis zur Startposition fest.

Max Altitude: ft

EINSTELLUNGEN RUCKKEHR ZUM AUSGANGSSTANDORT (RETURN TO HOME SETTINGS)

In diesem Menu kann der Pilot die Flughdhe des H520 fur einen RTL einstellen. Diese Funktion ist sinnvoll, um
Baume oder sonstige Hindernisse zu vermeiden. Stellen Sie sicher, dass diese Funktion bei jedem
(Uberwachungs-)Flug iiber einem neuen Gebiet aktiviert ist.

Return Home Settings

E 4

A
¥ ‘ S, Climb to altitude of: 66 ft
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GIMBAL
GIMBAL-KALIBRIERUNG STARTEN (START GIMBAL CALIBRATION)

Es ist ratsam, alle Kameratragrahmen beim Ersteinsatz sowie nach jedem Firmware-Update zu kalibrieren. Um den
Kameratragrahmen zu kalibrieren, legen Sie die Drohne auf eine ebene und waagerechte Oberflache und tippen
dann im unteren Bereich des Bildschirms auf den Softkey Gimbal-Kalibrierung starten. Die Kalibrierung startet
automatisch. Dieser Prozess kann einige Minuten in Anspruch nehmen. Folgen Sie den Anweisungen auf der
ST16, bevor Sie die Gimbal-Kalibrierung starten.

il o, —
Q @@ A Angle @ o @Q all I@ 7% 2 .l
R ] —
General
Offline Maps
Vehicle Gimbal Calibration
Summary
——r— ey
(fl_ e Place vehicle on a stable, horizontal surface and touch the

Sen = Start Gimbal Calibration button to Iinitiate the gimbal

S0rS ‘) e calibration. Do not move the vehicle while the calibration is in
Safety R~ . This procedure will take a few minutes to complete

Q Gimbal
Start Gimbal Calibration

Gimbal Calibration

4,%{)_}_‘L-._ZZZ Place vehicle on a stable, horizontal surface and touch the
o ~ Start Gimbal Calibration button to initiate the gimbal
. calibration. Do not move the vehicle while the calibration is in
/@\\—; progress.
=/

This procedure will take a few minutes to complete.

J

Tipp! Wenn die Kalibrierung hangt oder nicht weiter lauft, stol3en Sie das Gimbal leicht
an. Wenn die Kalibrierung dennoch nicht weiterlauft, starten Sie den Prozess neu.
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AUTOMATISCHE FLUGMODI

Die H520 ist fir automatisierte(n/s) Flug, Scannen, Kartierung, Vermessung und andere konsistente
Flugmodi zur prazisen Bilderfassung und Vorbereitung der Nachbearbeitung ausgelegt. Es sind
verschiedene Funktionen zum automatisierten Fliegen verfugbar.

GoTo Location (Zu Position gehen)

Die elementarste automatische Funktion der H520 ist ,GoToLocation/Tap to Fly“ (Zu Position gehen/Zum Fliegen
tippen). Tipp nach dem Abheben auf einen Punkt auf der Karte, und ein Schieberegler wird angezeigt. Wenn du
den Regler nach rechts schiebst, fliegt das Fluggerat zu der Position.

Q @g E A ‘ Angle ‘ :)"‘13% ?@Q.n“ g 45% %\ alll

Palette: White Hot |ROI: Spot Presets: Full Range ‘SD: 59.1GB

ke 4

Goto Location

Move the vehicle to the location clicked v .00-
skl Q) 00:09:23

Lat: 36.060410 Lon: -115.302162
D: 211ft VS: 0.1 mph

Slide to confirm

TIPP! Uberpriife den Bereich um das Fluggebiet, bevor du auf Fliegen tippst. Eventuell gibt

es Hindernisse, die umflogen werden missen. Durch das Zwischenspeichern einer Karte wird
deutlich sichtbar, wohin und wie weit das Fluggerat nach dem Tippen fliegen wird.

Falls das Fluggerat gestoppt werden muss, wahrend es auf die angetippte Position zufliegt, bewegst du die
Bedienelemente, und das Fluggerat reagiert sofort auf deine Steuersignale.

MISSION PLANNING MODE (Missionsplanungsmodus)

®~> Um den Missionsplanungsmodus aufzurufen, tippst du auf das Wegpunkte-Symbol am oberen Rand
des Data Pilot™-Home-Bildschirms. Daraufhin wird das Planungsfenster (PLAN) angezeigt, in dem
du Wegpunkt- und Vermessungsmissionen erstellen, Missionen zwischen Desktop, ST16 und
Fluggerat synchronisieren und Missionen speichern und aufrufen sowie eine Mission rund um einen
bestimmten Punkt auf dem Bildschirm der ST16 zentrieren (Center) kannst.
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Aktive oder im Cache gespeicherte Karten kdnnen auf diesem Bildschirm angezeigt werden (siehe Optionen auf
dem Bildschirm ALLGEMEIN | KARTEN), und auf der angezeigten Karte kénnen Missionen geplant werden.

WEGPUNKT NUMMERIERUNG (WAYPOINT NUMBERING)

Eine Mission besteht aus Missionsbefehlen, z. B. Foto aufnehmen oder Fotoaufnahmen stoppen, die auch
Wegpunkte beinhalten. Jeder Wegpunkt steht fiir einen Befehl und ist durch eine Nummer gekennzeichnet. Die
Nummer erhdht sich jeweils um 1 fir jeden folgenden Befehl. Bei Befehlen, die mit einem Langen-/Breitengrad
verknipft sind, werden sie auf der Karte als Wegpunkt angezeigt. Bei Befehlen, die nicht mit einem Langen-
/Breitengrad verknupft sind, werden sie rechts vom letzten Wegpunkt angezeigt. Wegpunkt-Nummern werden bei
Uberwachungsfliigen nicht angezeigt, um eine unbehinderte Ansicht auf dem Multifunktionsdisplay zu bieten.
Uberwachungsmissionen sind jedoch Wegpunkt-Missionen. Dabei werden den Missionsparametern DataPilot™-
Voreinstellungen zugewiesen, um eine konsistente Bilderfassung und prazise Fluglinien zu gewahrleisten.

Selected Waypoint Total Mission Battery
Q Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 0 ft Max telem dist: 0 ft Batteries required: N/A Upload
Gradient: -- Heading: 0 Time: 00:00:00 Swap waypoint: 0

Waypoint alt ‘ 82.0 ft
| s
-

Camera

| Mission End

|| Retur To Launch

| Planned Home Position

TEEE———— ‘

SiMagic Way.

Mojave Desert

Selected Waypoint Total Mission Battery
e Altdiff: 0.0ft Azimuth: 11 Distance: 290.6 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1
Gradient: 0% Heading: 11 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

3 Waypoint

Waypoint

Waypoint

Waypoint

Waypoint

Travel to a position in 3D space.

Hold 0 secs
| Altitude 82.0 ft
;" [j Flight Speed 11 mph

v Altitude s relative to home

SV ECTAYEN

w:..f_.,_

o igm

Deangelis Dr

: Camera
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WEGPUNKT-MoDUS vs. UBERWACHUNGSMODUS

Der Wegpunkt-Modus erlaubt es dem Piloten, einen Flugplan ohne Gitternetzlinien und mit Kontrollpunkten fir
Standort, Kamera, Hohe, Geschwindigkeit bzw. Gier-Winkel der Kamera und der Drohne zu erstellen. Jeder
Wegpunkt wird separat kontrolliert, so dass die Drohne aufsteigen, absteigen, die Kamera auf ein Gebiet richten,
beschleunigen/bremsen etc. kann.

UBERWACHUNGSMODUS (SURVEY MODE)

Im Uberwachungsmodus kann der Pilot schnell ein Raster (iber einem bestimmten Gebiet platzieren. Um eine
Survey-Grid-Mission auszuwahlen, tippen Sie auf das Survey-Symbol im Feld Planung (Plan). Damit legen Sie in
der Mitte des Bildschirms ein grines Raster auf die Karte. Um das Raster auf der Karte zu bewegen, halten und
ziehen Sie den weilten Punkt in der Mitte des Rasters. Durch Antippen und Ziehen eines weilen Punktes aulerhalb
des Rasters lasst sich die Groe des Rasters anpassen. Wenn Sie auf ein ,+* tippen, kénnen Sie fir detailliertere
Flugwege weitere weile Punkte am Rasterrand hinzufligen.

Hinweis: Der zuerst gesetzte Wegpunkt wird standardmaRig als Abflugstandort definiert. Um einen
weiteren Wegpunkt zu setzen, tippen Sie auf einen anderen Standort auf der Karte.
Tippen Sie so oft auf die Karte, bis Sie die gewunschte Route festgelegt haben.

Selected Waypoint Total Mission Battery
o Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 23163 ft Max telem dist: 1313 ft Batteries required: 2
Gradient: -.- Heading: 78 Time: 00:23:31 Swap waypoint: 2

H  Mission Start

Front Lap Side Lap

[

r‘ Hover and capture image

; Angle 60.0 deg

| Turnaround dist ‘ 5.0 ft ‘

] ‘_‘ Refly at 90 degree offset

| Select one:

(@) Atitude ‘ 82 ft
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BASISSTANDORT (HOME LOCATION)

Wenn Sie offline planen, also der Standort des H520 nicht bekannt ist, wird der Basisstandort automatisch versetzt
vom ersten gesetzten Wegpunkt festgelegt. Sie konnen den Basisstandort andern, indem Sie den Wegpunkt
antippen und zu einem anderen Standort ziehen. Beim Abheben wird der Basisstandort in die aktuelle Position der
Drohne geéandert, wird aber nicht gespeichert, wenn das Gerat offline ist. Yuneec empfiehlt, den Heimatort fiir jede
Mission festzulegen.

MISSIONSPARAMETER ANPASSEN
Zur Anpassung der Missionsparameter verwenden Sie das Meni auf der rechten Seite des Fensters
Missionsplanung (Mission Planning).

MISSION STARTEN (MISSION START)

Mission Starten erlaubt es dem Piloten, Flughthe, Geschwindigkeit, Kameraoptionen, Missionsende und geplanten
Basisstandort fiir die gesamte Mission festzulegen.

e Hohe Wegpunkt (Waypoint Altitude) — Setzt alle Wegpunkt-Hohen auf einen benutzerdefinierten Wert
fur alle gesetzten Wegpunkte. Im Fall von Uberwachungspositionen werden nur diejenigen mit einer
benutzerdefinierten Héhenangabe geandert. Uberwachungspositionen mit eingestellter Bodenauflésung
(implizite Hohenwerte) sind nicht betroffen.

e Fluggeschwindigkeit (Flight Speed) — Legt die Fluggeschwindigkeit fir die gesamte geplante Mission
inkl. Uberwachungspositionen fest.

Selected Waypoint Total Mission Battery
0 Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1 Upload Required
00:01:57 Swap waypoint: 0

Gradient: -.- Heading: 84 Time:

| Waypoint alt ‘ 82.0 ft

l } Flight speed | 11 mph

| camera -

| Mission End

Planned Home Position

‘ Return To Launch

2 Waypoint

SIVECTAYEN

Waypoint

Waypoint

Waypoint

KAMERA
Aktion
¢ Keine Anderung (No Change) — Aktueller Modus/Kameraeinstellungen bleiben unveréndert.
e Foto aufnehmen (Take Photo) — Nimmt ein Foto auf der aktuellen Position auf.
e Fotos aufnehmen (Zeit) (Take Photos (Time)) — Nimmt Fotos Uber einen definierten Zeitraum auf.
e Fotos aufnehmen (Entfernung) (Take Photos (Distance)) — Nimmt Fotos nach einer definierten
Flugdistanz auf.
e Keine Fotos (Stop Taking Photos) — Stoppt die Aufnahme von Fotos.
e Videoaufzeichnung starten (Start Recording Video) — Startet Videoaufzeichnung.
¢ Videoaufzeichnung anhalten (Stop Recording Video) — Halt Videoaufzeichnung an.
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Selected Waypoint Total Mission Battery
0 Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1
Gradient: -.- Heading: 84 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

Saguoro Park 5 L r' i ft

S

No change [+

Take photo
Take photos (time)

N Take photos (distance) [ |

S:Magic Way

Stop taking photos [

1 Start recording video [ ]

Stop recording video [ !

Waypoint

TIPP! Um klare und saubere Orthofotos und digitale Oberflichenmodelle zu erhalten,
berlicksichtigen Sie unbedingt die Fluggeschwindigkeit. Idealerweise betragt die
Geschwindigkeit 4 m/s bzw. 8,5 mph (Flughdhe kann variieren). Wenn alle 8 Meter ein Bild
aufgenommen wird, schiel3t die Kamera alle 2 Sekunden ein Foto. Hohe Geschwindigkeiten
kénnen zu unscharfen Bildern und weniger klaren Stitches fiihren.

- J

Gimbal

Die Gimbal-Einstellungen erlauben es dem Piloten, den Pitch-Winkel (hoch und runter) und den Gier-Winkel bzw.
Yaw (links und rechts von der Mitte) des Gimbal zu bestimmen. Aktiviert der Pilot das Gimbal-Feld, erscheint auf
allen gesetzten Wegpunkten ein weil3er Bogen. Dieser Bogen zeigt die Kamerablickrichtung nach dem Verlassen
des Wegpunktes an. Um den Pitch-Winkel festzulegen, verwenden Sie einen numerischen Wert zwischen 0°
(aufwarts) und 90° (tiefster Punkt). Verwenden Sie zum Einstellen des Gier-Winkel einen Zahlenwert von 0° bis
90° (nach vorn gerichtete Position bis 90 Grad nach rechts) und 0° bis -90° (nach hinten gerichtete Position bis 90
Grad nach links).

Modus (Mode)
Legt den Kameramodus fest: Fotoaufnahmen, Videoaufnahmen oder Uberwachung.

e Foto (Photo) — Kamera macht Fotoaufnahmen.
e Video — Kamera macht Videoaufnahmen.

e Uberwachung (Survey) — Kamera befindet sich im Uberwachungsmodus, d. h. Fotomodus mit
Automatikbelichtung und nicht bearbeiteten Farben.
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Selected Waypoint Total Mission Battery
o Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1

Gradient: -~ Heading: 84 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

i | No change

.
i Pitch Yaw
s

| I ]y@e

=

| Mission End

3 [7 ] Return To Launch

| Planned Home Position

| Alide | 6340 |

Actual position set by vehicle at flight time.

SRLE AL L L L8 L
Kennebunk Circle T 3 Set Home To Map Center
% 1 % s

|| Lo Tl We BBV E £ 1 Takeoff
~ Mojidve.Desel '

2 Waypoint

3 Waypoint

"
MissiON ENDE (MISSION END)

Riickkehr zum Ausgangsstandort (Return to Launch, RTL) — Automatischer RTL zum Ende der

Mission.

GEPLANTE BASISPOSITION (PLANNED HOME POSITION)

Hohe (Altitude) — Legt die Basisposition-H6he tber dem Meeresspiegel | Planned Home Position

fest (Mean Sea Level, MSL). Wird eine Verbindung zur Drohne

hergestellt, andert sich der Wert in die tatsachliche Hohe der Drohne. Altitude) 6840 f
Basisposition auf Kartenmitte (Set Home To Map Center) — Legt die detul position get by vetidie mt UgH tine:
geplante Basisposition auf der aktuellen Mitte der Kartenanzeige fest. Set Home To Map Center

Die Basisposition wird beim Abheben auf die Drohnen-Position

zurlckgesetzt.

WEGPUNKT ABHEBEN (TAKEOFF WAYPOINT)

Erster gesetzter Wegpunkt im Wegpunkt-Modus. Der Start-Wegpunkt navigiert den H520 zur festgelegten
Startposition. Von dort fliegt das Gerat weiter zum ersten Wegpunkt der Mission. HINWEIS: Es wird dazu geraten,
den Startwegpunkt nahe des Start-/Landegeléandes anzugeben.

Hohe (Altitude) — Legt die gewlinschte Hohe fir den Start der Mission fest. Stellen Sie sicher, dass sich
im Gebiet keine Baume, Stromleitungen, Strommasten oder sonstige vertikale Hindernisse befinden, die

den Wegpunkt- oder Uberwachungsflug beeintrachtigen kénnten.
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WEGPUNKT (WAYPOINT)
Ein Wegpunkt ist ein Standort auf einer Karte, der als Checkpoint fiir geplante Missionen dient. Wegpunkte kédnnen
so eingestellt werden, dass der H520 bei jedem Wegpunkt eine andere Aktion durchfiihrt. Der Pilot kann eine
unbegrenzte Anzahl von Wegpunkten setzen. Fur jeden Wegpunkt kdnnen unterschiedliche Hohen-, Kamera-,
Gimbal- oder Geschwindigkeitseinstellungen vorgenommen werden. Ein Wegpunkt kann auch so konfiguriert
werden, dass er den H520 stoppt und die Kamera an jedem Wegpunkt ein Bild aufnimmt (fir hdhere Qualitat,
Standbilder).

e Um einen Wegpunkt auszuwahlen, tippen Sie entweder auf den Wegpunkt oder die Wegpunkt-Nummer im
MenU auf der rechten Seite. Der ausgewahlte Wegpunkt erscheint nun in griin und wird im Optionen-Men(
angezeigt. Passen Sie die Wegpunkt-Einstellungen mithilfe des Mends an.

e Um einen Wegpunkt zu I6schen, wahlen Sie ihn im Menu auf der rechten Seite aus, tippen Sie auf das
Optionen-Symbol und tippen auf ,|6schen’ (delete).

e Um einen neuen Wegpunkt hinter einem bestehenden hinzuzufligen, tippen Sie auf den ,oberen* Wegpunkt,
tippen Sie dann auf das Optionen-Symbol und wahlen Wegpunkt hinzufigen‘ (insert waypoint) aus. Ein
neuer Wegpunkt wird nach dem aktuellen hinzugefugt.

e Um einen Wegpunkt oder ein Survey-Grid nach einem Wegpunkt hinzuzufligen, tippen Sie auf den
gewinschten Wegpunkt, tippen Sie dann auf das Optionen-Symbol und wahlen ,Wegpunkt hinzufligen’
(insert waypoint) aus.

WEGPUNKT-EINSTELLUNGEN (WAYPOINT SETTINGS)

e Halten (Hold) — Ist dieses Feld aktiviert, fliegt der H520 zum Wegpunkt und wird eine festgelegte Zeit Giber
diesem Punkt verweilen. Ist die Zeit abgelaufen, fliegt der H520 weiter zum nachsten Wegpunkt.

e Hohe (Altitude) — Hier legen Sie die Hohe fir den ausgewahlten Wegpunkt fest. Der H520 wird, sobald
am Wegpunkt angekommen, auf die festgelegte Hohe steigen.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass sich im Gebiet keine Hindernisse befinden.

¢ Fluggeschwindigkeit (Flight Speed) — Dieses Feld legt die Fluggeschwindigkeit zwischen dem aktuellen
und nachsten Wegpunkt fest. Beispiel: Zwischen Wegpunkt 3 und Wegpunkt 4 muss die Drohne einen
Hoéhenanstieg von 25 Fuld bewaltigen. Wird die Flughdhe an Wegpunkt 3 um 25 Fuld erhdht, steigt der
H520 an diesem Wegpunkt 25 Full héher, bevor er zu Wegpunkt 4 weiterfliegt.

e Hohe im Verhaltnis zu Basis (Altitude is relative to home) — Zeigt an, dass die Héhe am aktuell
ausgewahlten Wegpunkt im Vergleich zum Above Ground Level (H6he tber Grund, AGL) des Basis-
/Startstandorts angegeben wird. Ist dieses Feld aktiviert, werden alle Ho6henangaben fur den aktuellen
Wegpunkt durch das Addieren des AGL zum MSL berechnet.

Beispiel: Die Basis befindet sich 1.900 Fuly Uber dem Meeresspiegel. Die Flughdhe fur
die Mission betragt 75 Full. Der DataPilot™ wird die Flughdhe automatisch mit
1.975 Ful® Uber dem Meeresspiegel angeben.
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KAMERA

Aktion
e Keine Anderung (No Change) — Aktueller Modus/Kameraeinstellungen bleiben unveréandert.
e Foto aufnehmen (Take Photo) — Nimmt ein Foto auf der aktuellen Position auf.
e Fotos aufnehmen (Zeit) (Take Photos (Time)) — Nimmt Fotos Uber einen definierten Zeitraum auf.

e Fotos aufnehmen (Entfernung) (Take Photos (Distance)) — Nimmt Fotos nach einer definierten
Flugdistanz auf.

Keine Fotos (Stop Taking Photos) — Stoppt die Aufnahme von Fotos.

Videoaufzeichnung starten (Start Recording Video) — Startet Videoaufzeichnung.

Videoaufzeichnung anhalten (Stop Recording Video) — Halt Videoaufzeichnung an.

Gimbal — Stellen Sie den Pitch-Winkel und den Gier-Winkel der Kamera am aktuell ausgewahlten
Wegpunkt ein. Um den Pitch-Winkel einzustellen, wahlen Sie einen Wert zwischen 0° (parallel zum Boden)
und 90° (gerade nach unten). Um den Gier-Winkel einzustellen, wahlen Sie einen Wert zwischen -180°
(links von der Mittelachse des Flugrahmens) und 180° (rechts von der Mittelachse des Flugrahmens).

(('): bis 90° > Rechts von der Mittelachse des H520 bis ganz nach rechts
91° bis 180° &> Rechtsanschlag bis ganz hinten
0° bis -90° - Links von der Mittelachse des H520 bis ganz nach links

\-91° bis -180° - Linksanschlag bis ganz hinten _/

Kamera-Position/Gier-Winkel werden im Verhaltnis zur Vorwartsflugrichtung des H520 angegeben und durch weille
Viertelkreise angezeigt. Der Mission Controller oder Pilot kann so bestimmen, was die Kamera bei einem
Wegpunkt-Flug sieht (bei Uberwachungsfliigen zeigt die Kamera gerade nach unten und macht Nadiraufnahmen).

Selected Waypoint Total Mission Batter
Q Altdiff: 0.0ft Azimuth: 1 Distance: 167.8 ft Distance: 1530 ft Max telem dist: 599 ft Batteries required: 1
Gradient: 0% Heading: 1 Time: 00:01:41 Swap waypoint: 0

B e B L RRS |

S W&point

]

[ Travel to a position in 3D space.

Hold

 Altitude
! Fiight Speed 11
—— L

| ‘7\ Altitude is relative to

Camera

No change

Pitch Yaw
"/[Gimbal‘o degH120 deg‘

x“:’Mode ‘ Photo -
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Modus (Mode)
Legt den Kameramodus fest: Fotoaufnahmen, Videoaufnahmen oder Uberwachung.

e Foto (Photo) — Kamera macht Fotoaufnahmen.

e Video — Kamera macht Videoaufnahmen.

e Uberwachung (Survey) — Kamera befindet sich im Uberwachungsmodus, d. h. Fotomodus mit
Automatikbelichtung und nicht bearbeiteten Farben.

SURVEY GRID

Ein Survey Grid ist ein Missionsplan, der dem Piloten die Mdglichkeit gibt, einen automatischen Flug tber einem
Gebiet zu planen. Dieser automatische Flug kann Bild- oder Videoaufnahmen des Zielgebiets einschlieRen. Survey
Grids koénnen auf geraden Linien oder in Kreuzlinien geflogen werden. Bei einem geraden Grid entsteht im
Zielgebiet ein ,einlagiges Muster wie das eines Rasenmahers. Bei einem Kreuzlinien-Grid entsteht eine zweite
»Schicht”, die sich senkrecht zur ersten verhélt. Das ist besonders beim 3D-Modelling hilfreich, das eine bessere
Abdeckung des Zielgebiets erfordert.

Hinweis: Nach innen gewodlbte (konkave) Vielecke werden nicht unterstutzt. Bitte bleiben
Sie in konvexen Bereichen. Gibt es ein Hindernis in einer konkaven Umgebung,
stellen Sie sicher, dass die Flughéhe entsprechend hoch ist.

MENUEINSTELLUNGEN SURVEY GRID

e Kamera — Wahlen Sie die aktuell montierte Kamera am H520 aus.

o Manuelles Grid (Manual Grid) — keine Kameraeinstellungen. Erlaubt dem Nutzer, die Abstande
zwischen den Survey-Grid-Linien und den Winkel bei einem Uberwachungsflug zu bestimmen. Diese
Funktion ist besonders bei extrem niedrigen oder hohen Flughéhen sinnvoll.

o Benutzerdefiniertes Kamera-Grid (Custom Camera Grid) - Ermdglicht nutzerspezifische
Kameraeinstellungen. Nutzer kénnen die Sensorgréfie nach Gewicht und Breite, die Bildhéhe und -breite
nach Pixel und die Brennweite der Kamera einstellen. Besonders geeignet fir Nicht-Standard-Kameras
oder zur Erstellung benutzerdefinierter Bildgrofien mit Kameras der CGO-Serie.

e E90 - Fir die Nutzung mit dem E90-Kamerasystem vorprogrammiert. Besonders geeignet fur das E90-
Kamerasystem.

e ES50 - Fir die Nutzung mit dem E50-Kamerasystem vorprogrammiert, legt SensorgréfRe, Bildgréfie und
Brennweite automatisch fest. Besonders geeignet fir das E50-Kamerasystem.

UBERLAPPUNG (OVERLAP)

e Uberlappung vorne (Front Overlap) — Ein Prozentsatz jedes Bildes iiberlappt sich auf der Vorderseite
mit dem nachsten Bild. Empfohlene Werte: 20—60 %.

e Seitliche Uberlappung (Side Overlap) — Ein Prozentsatz jedes Bildes iiberlappt sich seitlich mit dem
nachsten Bild. Empfohlene Werte: 60-85 %.

e Schweben und Bild aufnehmen (Hover and Capture image) — Stoppt den H520 bei jedem Wegpunkt
des Uberwachungsflugs, um ein Standbild des Zielgebiets aufzunehmen. Das ist besonders bei starkem
Wind sinnvoll oder wenn gestochen scharfe Bilder bendtigt werden.

e Bild bei Wendepunkt (Take Images in Turnarounds) — Erstellt Bilder wahrend des Ubergangs in die
nachste Grid-Linie.
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GRID

\ Funktion Schweben und Bild aufnehmen zu aktivieren. )

Hinweis: Fir die Bildzusammenfiigung reicht eine vordere bzw. seitliche Uberlappung von
60 % aus. Fur die Erstellung digitaler Oberflachenmodelle und Orthofotos kann eine
vordere und seitliche Uberlappung von 85 % nétig werden. Bei idealen Verhaltnissen
sind 75 % bzw. 65 % die am haufigsten verwendeten Werte. Bei starkem Wind wird
dazu geraten, die maximalen Werte fir die Uberlappung einzustellen und die

Winkel (Angle) — Passt den Winkel der Survey-Grid-Linien an.

Wendedistanz (Turnaround Distance) — Legt die Wendedistanz auRRerhalb des Uberwachungsgebiets fiir
den H520 fest.

Aufnahme (Entry) — Wahit den Anfang der Mission/Datenerfassung (Position x wo x der Wegpunkt-
Nummer des Uberwachungsflugs entspricht) beim Uberwachungsflug aus. Fir eine optimale
Batterielebensdauer sollte dieser Wert dem Eintrittspunkt entsprechen, der am nachsten zum
Ausgangsstandort liegt.

Erneuter Flug um 90° versetzt (Refly at 90 Degree Offset) — Uberlagert ein um 90° versetztes, zweites
Survey Grid (auch bekannt als Kreuzlinie). Diese Funktion eignet sich besonders fur die Erstellung
hochwertiger Karten und fur Flige friih am Morgen oder am spaten Nachmittag, wenn lange Schatten grof3e
Kontraste verursachen.

Hohe (Altitude) — Legt die Survey-Grid-Hohe fest. Kann wahrend des Fluges nicht verandert werden.
Nutzen Sie das Wegpunkt-Tool, wenn unterschiedliche Héhen erforderlich sind.

Bodenaufldsung (Ground Res) — Legt die Bodenauflésung in Zoll/Pixel fest. Die Uberwachungshdhe wird
automatisch berechnet und eingestellt.

Hinweis: Fur eine hohere Bodenaufldsung ist eine niedrigere Flughdhe erforderlich. Wenn Sie nicht sicher

sind, welche Flughdhe geeignet ist, geben Sie die gewlinschte Bodenauflésung an und lesen Sie
die entsprechende Hohe in der Hoheneinstellung ab (ausgegraut) und umgekehrt.

INFORMATIONEN zuM UBERWACHUNGSFLUG (SURVEY INFORMATION)

Ganz unten im Menu Survey Grid werden im Statistikbereich allgemeine Informationen angezeigt.

Uberwachtes Gebiet (Survey Area) — Gesamte im aktuellen Survey Grid erfasste Flache.
Anzahl Fotos (Photo Count) — Geschatzte Anzahl der Fotos fir das aktuelle Survey Grid.

Intervall Fotos (Photo Interval) — Aktueller Zeitversatz zwischen Bildern (auf Grundlage der
Fluggeschwindigkeit und Bodenaufldsung)
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MISSIONEN VERBINDEN

Uberwachungs- und Wegpunktflige kénnen zu einer Mission verbunden werden, so dass die Drohne nicht mehr
landen und neu eingestellt werden muss.

Bei Uberwachungsfliigen muss die Kamera (im Nadirwinkel) nach unten zeigen. Diese Einstellung eignet sich
optimal fur die Erstellung von Orthokarten und liefert einen identischen Winkel fiir alle Bilder. In manchen Fallen
reicht dies bereits aus, um eine rudimentare 3D-Karte zu erstellen. Am besten lasst sich 3D-Mapping jedoch mit
einer Kombination aus Nadir- und Schragaufnahmen (Fotos, die aus einem schragen Winkel zum Objekt
aufgenommen werden) erzielen. Schragaufnahmen eignen sich besser flr das seitliche Skinning bei der Erstellung
von 3D-Modellen.

Nachdem Sie eine Uberwachungsmission erstellt haben, tippen Sie auf das Wegpunkt-Symbol und setzen den
ersten Wegpunkt. Der Gier-Winkel der Kamera sollte so eingestellt werden, dass sie auf das Ziel gerichtet ist und
der Aufnahmewinkel sollte schrag sein. 45° ist ein haufig verwendeter Winkel; Distanz zum Objekt bestimmt den
Aufnahmewinkel. Eine Wegpunkt-Mission, die sehr nah am Zielobjekt ausgefuhrt wird, kann zu Schwierigkeiten
beim 3D-Stitching-Prozess fiihren; wir empfehlen nach Mdglichkeit eine Distanz, die in etwa der Aufnahmehoéhe
beim Uberwachungsflug entspricht. Priifen Sie immer, ob sich im Flugbereich Hindernisse befinden, wenn Sie
Wegpunkte fir eine Mission erstellen. Karten sind méglicherweise nicht aktuell.

MiSSION STARTEN

Nachdem eine Mission erfolgreich aus der Ansicht Missionsplanung auf den H520 Ubertragen wurde, tippen Sie
auf das Y-Symbol links oben auf der ST16. Damit kehren Sie zum Startbildschirm des DataPilot™ zuriick. Um
eine Mission zu starten, wischen Sie mit dem Finger Uber ,Bestatigen’ (Slide to Confirm) von links nach rechts.

WARNUNG

Bevor Sie die Start-Schaltflache betatigen, stellen Sie sicher, dass sich
keine Mitarbeiter, Ausriustung oder Hindernisse im Startgebiet befinden.

¢ Die Drohne bewegt sich vom Basisstandort gerade nach oben bis zu der Hohe, die fir den Abflug-
Wegpunkt festgelegt wurde

e Die Drohne bewegt sich dann auf dieser Héhe zum Abflug-Wegpunkt

e Die Drohne fahrt anschliefend mit der Mission fort.

Hinweis: Wenn das Feld Slide to Confirm nicht auf dem Startbildschirm des DataPilot™
angezeigt wird, tippen Sie auf ,Aktion‘ (Action) im Feld Flug (Fly) und
anschlie3end auf ,Mission starten‘ (Start Mission).

Fly ;
&

)
I

> —
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MISSIONEN MIT DROHNE SYNCHRONISIEREN

" . . Selected Waypoint
Upload — L&dt den aktuellen Missionsplan von der ST16 Q Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 f
Gradient: -.- Heading: 0

auf den H520 hoch.

Download — Ladt die aktuelle Mission vom H520 auf die
ST16 herunter.

In Datei speichern (Save to File) — Speichert den
aktuellen Missionsplan in einer Datei auf der ST16.

Aus Datei laden (Load from File) — Ladt eine
gespeicherte Mission von der ST16 in der Ansicht |
Missionsplanung. Upload | l Download |
Alle entfernen (Remove All) — Entfernt die aktuelle :
Mission aus der Ansicht Missionsplanung und vom H520.
Wenn eine Mission nicht erneut geflogen werden soll, wird
empfohlen, diese Mission nach erfolgreicher Durchfihrung
von der Drohne zu I6schen.

N l Save To File... | | Load From File... | a1t

ZENTRIEREN (CENTER)

Mission — Zentriert die Karte in der Mitte des aktuellen Missionsgebiets.

Alle Elemente (All Items) — Zentriert die Karte in der Mitte aller Missionen.

Home — Zentriert die Karte am aktuell eingestellten Basisstandort des H520.

Aktueller Standort (Current Location) — Zentriert die Karte am aktuellen Standort der ST16. Diese
Funktion ist deaktiviert, wenn die ST16 kein GPS-Signal empfangt.

Drohne (Aircraft) — Zentriert die Karte am aktuellen Standort des H520. Diese Funktion ist deaktiviert,
wenn die H520 kein GPS-Signal empfangt.

INFORMATIONSLEISTE MISSION
Die Informationsleiste mit Angaben zur Mission befindet sich am oberen Rand der Ansicht Missionsplanung.

O

Selected Waypoint Total Mission Battery —— ;
Altdiff: 82.0ft Azimuth: 84 Distance: 120.2 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1 ‘Upload Required
Gradient: 60 % Heading: 142 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0 - - -

AUSGEWAHLTER WEGPUNKT (SELECTED WAYPOINT)

Hoéhenunterschied (Alt Diff) — HOhenunterschied zwischen dem aktuellen und vorherigen Wegpunkt.
Azimut — Kompasskurs vom vorherigen zum aktuellen Wegpunkt.
Heading — Kompasskurs vom aktuellen zum nachsten Wegpunkt.

Gradient — Veranderung der absoluten Hohenangaben in % zwischen vorherigem und aktuellem
Wegpunkt.

Entfernung (Distance) — Entfernung zwischen vorherigem und aktuellem Wegpunkt.
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Selected Waypoint Total Mission Battery
0 Alt diff: 82.0ft Azimuth: 84 Distance: 120.2 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1
Gradient: 60 % Heading: 142 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

2 Waypoint

Waypoint

Waypoint

Waypoint

SiMagic Way.

Waypoint

Waypoint

Waypoint

MissSION GESAMT (TOTAL MISSION)

e Strecke (Distance) — Gesamte zuriickzulegende Wegstrecke wahrend der aktuellen Mission.
e Dauer (Time) — Geschatzter Zeitaufwand fiir die Durchflihrung der aktuellen Mission.

e Max. Telemetrie Entfernung (Max Telemetry Dist) — Maximale Distanz zwischen dem H520 und der
ST16 wahrend der aktuellen Mission.

BATTERIE (BATTERY)

Erforderliche Batterien (Batteries Required) — Geschatzte Anzahl der Batterien, die flur die Durchfiihrung
der aktuellen Mission benétigt werden.

Tausch Wegpunkt (Swap Waypoint) — H520 kehrt von diesem Wegpunkt fir einen Batterietausch zum
Basisstandort zurtick.

UPLOAD ERFORDERLICH /UPLOAD (UPLOAD REQUIRED/UPLOAD)

Softkey zum Hochladen des aktuellen Missionsplans von der ST16 auf den H520. Wenn die Softkey Upload
erforderlich blinkt, bedeutet das, dass die Missionen nicht korrekt synchronisiert sind. Vor dem Start der Mission
ist ein neuer Upload erforderlich, um die Mission mit dem H520 zu synchronisieren.

Selected Waypoint Total Mission Battery
Altdiff: 82.0ft Azimuth: 84 Distance: 120.2 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1
Gradient: 60 % Heading: 142 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

Wenn Sie auf diese Schaltflache tippen, sollte ein dinner, griner Fortschrittsbalken unter der Info‘me.tLQns.l.e»e'té
erscheinen. Sobald der Upload erfolgreich abgeschlossen ist, gibt der H520 einen hérbaren Ton von sich. Sobald
der H520 den aktuellen Missionsplan erhalten hat, wechselt die Beschriftung der Schaltfliche von Upload
erforderlich zu Upload.

Hinweis: Wenn Sie die Fehlermeldung ,Fehler bei Kommunikation mit Drohne: Drohne hat nicht alle
Positionen von Bodenstation abgefragt: (Error during Mission communication with Aircraft:
Aircraft did not request all items from ground station:) MISSION_REQUEST' erhalten, starten Sie
den Upload neu. In der Regel bedeutet das, dass es eine Stérung beim Transfer gab.
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MissiON AUF DER ST16 ANSEHEN

Um die aktuelle Mission anzusehen, wahrend der H520 in der Luft ist, kehren Sie zum Startbildschirm des
DataPilot™ zuriick, indem Sie auf das Y-Symbol tippen. Tippen Sie auf das Karten-Zeichen links unten am
Bildschirm, um zur Kartenansicht zu wechseln. Die Kartenansicht zeigt die geplante Mission sowie die aktuelle
Position des H520 auf der Karte an. In dieser Ansicht kann der Pilot den Status der Mission verfolgen und sieht
Kamera-Symbole dort, wo Fotos aufgenommen wurden.

Um wieder zur Kameraansicht zu wechseln, tippen Sie auf das Rechteck links unten auf dem Bildschirm. In dieser
Ansicht erscheint der Live-Video-Feed der Kamera, so dass der Pilot die Umgebung aus der Kameraperspektive
beobachten kann.

MissiON UNTERBRECHEN
Um eine laufende Mission zu unterbrechen, bewegen Sie einen der Steuerknlppel auf der ST16. Damit erhalt der
Pilot sofort die Kontrolle Giber den H520.

Um im Automatikbetrieb zum Basis-/Abflugstandort zuriickzukehren, bewegen Sie den S4-Schalter auf der ST16
vom Angle-Modus (mittlere Position) zum RTL-Modus (untere Position). Eine Rickkehr zur Basisstation kdnnen
Sie auch ausfihren, indem Sie den RTL-Modus im Modus-Mend, das sich oben mittig befindet, auswahlen. Wahlen
Sie den manuellen Modus aus (oberste Position des S4), wenn Sie die Drohne manuell steuern méchten. Die
Gimbal-Einstellungen kénnen wahrend der Mission zu jeder Zeit angepasst werden. Nutzen Sie dazu die Gimbal-
Schalter und Drehregler auf der ST16.

Wird ein RTL ausgelost, wenn sich die Drohne zwischen zwei Wegpunkten befindet, wird die Mission
standardmafig vom aktuellen Wegpunkt aus fortgesetzt und nicht dem Ziel-Wegpunkt. Wenn der Pilot die Mission
vom nachsten oder einem anderen Wegpunkt aus fortsetzen mdéchte, muss er diesen Wegpunkt gezielt
auswahlen.

MissION PAUSIEREN

Unter Umstanden kann es nétig werden, die Mission zu pausieren, um Hindernissen auszuweichen oder sich
einen Uberblick zu verschaffen. Um eine Mission zu pausieren, tippen Sie im Feld Flug (Fly) auf die Schaltflache
Pause. Der H520 wird auf seiner aktuellen Position verweilen. Diese Funktion ist hilfreich, wenn Sie eine
ankommende Drohne vorbeilassen miissen oder Sie durch etwas abgelenkt sind.

MissiON FORTSETZEN

Um eine unterbrochene Mission fortzufiihren, wischen Sie mit dem Finger Uber ,Mission fortsetzen® (Resume
Mission) im unteren Bereich des DataPilot™-Startbildschirms. Wenn der Befehl nicht angezeigt wird oder das
Dialogfenster geschlossen ist, tippen Sie im Meni Flug (Fly) auf die Schaltflache Aktion (Action) und wahlen
,Mission fortsetzen' aus.

Bei der ersten Bestatigung von ,Mission fortsetzen wird der aktualisierte Missionsplan zur Drohne Ubertragen.
Bricht der Prozess aufgrund eines Fehlers ab, kann der Pilot den Upload neu starten. Sobald die neue Mission
erfolgreich hochgeladen wurde, muss der Nutzer den Vorgang erneut bestatigen, in dem er im jetzt erscheinenden
Dialogfenster auf ,Mission fortsetzen' tippt. Die Mission wird nun neu gestartet/fortgesetzt.

(Hinweis: Die Drohne muss ein GPS-Signal empfangen, bevor die Mission fortgesetzt werden kann. Ist das—\
GPS-System nicht bereit, wenn der Pilot die Fortsetzung der Mission zum zweiten Mal bestatigt,
zeigt das System die folgende Fehlermeldung an: ,Mission kann nicht gestartet werden: Drohne
nicht bereit® (Unable to start mission: Aircraft not ready). In diesem Fall wird das Dialogfenster
,Mission fortsetzen‘ nicht angezeigt. Um die Mission fortzusetzen, tippen Sie auf die Schaltflache
Aktion und wahlen ,Mission starten aus. Da die neue Mission bereits auf die Drohne geladen
wurde, setzt ,Mission starten‘ die richtige Mission fort.

. J/
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BATTERIETAUSCH WAHREND DER MISSION
Wenn ein Batterietausch wahrend einer geplanten Mission erforderlich wird, fihrt der H520 automatisch eine RTL

aus und landet. Ist der H520 gelandet, entnehmen Sie die leere Batterie und tauschen Sie mit einer geladenen
Batterie aus. Warten Sie, bis sich der H520 mit der ST16 verbindet und das GPS-Signal findet.

[ Hinweis: Der Verbindungsaufbau kann bis zu zwei Minuten in Anspruch nehmen.

Sobald beide Verbindungen stehen, erscheint das Dialogfenster ,Mission fortsetzen‘’ im unteren Bereich der
Ansicht Flug (Fly). Wischen Sie Uber den Pfeil, um die Mission fortzusetzen. Bevor Sie tUber ,Mission fortsetzen’
wischen, stellen Sie sicher, dass sich keine Mitarbeiter, Ausriistung oder Hindernisse im Startgebiet befinden.

MissiON BEENDEN

Sobald der H520 nach einer erfolgreichen Mission gelandet ist, erscheint ein Pop-up-Fenster auf der rechten Seite
des DataPilot™-Startbildschirms. Hier wird der Pilot gefragt, ob er die Mission auf dem H520 belassen oder sie
entfernen méchte. Wenn Sie entfernen wahlen, wird die aktuelle Mission vom Speicher der Drohne geloscht. Mit
dem Upload einer neuen Mission Uberschreiben Sie die aktuelle Mission auf dem H520.

MissioN ERNEUT FLIEGEN

Wenn eine bereits abgeschlossene Mission erneut durchgefiihrt werden soll, tippen Sie auf den ersten Wegpunkt
(um die aktuelle Position neu einzustellen) und anschliefend im Meni Aktion auf ,Mission starten‘. Die Mission
beginnt von neuem. Wenn der Pilot die Mission von einem bestimmten Wegpunkt aus erneut durchfiihren mochte,
muss er diesen Wegpunkt auswahlen und wie oben beschrieben auf ,Mission starten‘ tippen.

MissION ENTFERNEN
Um eine Mission vom H520 zu entfernen, laden Sie eine neue Mission hoch oder wahlen Sie unter Plan / Sync ,Alle
I6schen‘ (Remove All) aus. Beim Neustart der Drohne werden keine Missionen geldscht.

SCHALTER LANDEGESTELL

Im Mission-Modus wird das Landesgestell automatisch eingeklappt, sobald die Abflughéhe erreicht ist. Wurde die
Mission abgeschlossen und ein RTL ausgeldst, bleibt das Landegestell eingeklappt, bis der Basisstandort erreicht
ist. Es wird kurz vor dem Abstieg aus der RTL-Ho6he heruntergefahren. Um das Landegestell nach Verlassen des
Mission-Modus zu positionieren, muss der Pilot ggf. den Landegestellschalter von unten nach oben bewegen, um
den Schalter zu aktivieren. Im Angle- bzw. manuellen Modus reagiert der Schalter seiner Position entsprechend.

\
Hinweis: Wahrend eines RTL nach abgeschlossener Mission muss der Pilot ggf. den

Landegestellschalter zweimal von unten nach oben bewegen, um den Schalter zu
aktivieren.
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FLuGcMoODI

NICHT VERBUNDEN (NOT CONNECTED)
Es ist keine Drohne mit dem DataPilot™ verbunden. Um einen Flugmodus anzuzeigen, muss eine gultige
Verbindung hergestellt werden.

AuTO-PoSITION
Auto-Position wird automatisch eingestellt, wenn die Drohne autonom fliegt. Es gibt jedoch keine auszufiihrenden
Befehle. In diesem Fall halt der H520 seine Position und schwebt auf der Stelle.

MANUELL

Den manuellen Modus wahlen Sie aus, indem Sie den S4-Schalter in die obere Position bewegen oder den
entsprechenden Softkey auf dem DataPilot™-Startbildschirm antippen. Im manuellen Modus werden alle GPS-
Funktionen auf dem H520 deaktiviert. Die Flughthe wird mithilfe barometrischer Sensoren gehalten. In diesem
Modus kann der Pilot das Gerat in Bereichen ohne GPS-Empfang, z. B. in Gebauden, unter Hindernissen oder um
sie herum, fliegen. Im manuellen Modus kann die Drohne bei Mandvern abdriften. In diesem Fall muss der Pilot
den Steuerknippel in die entgegengesetzte Richtung bewegen, um das Abdriften zu verhindern. Wenn sich der
H520 im manuellen Modus befindet, leuchten die LEDs auf den zwei hinteren Armen gelb.

ANGLE

Den Angle-Modus wahlen Sie aus, in dem Sie den S4-Schalter in die mittlere Position bewegen oder den
entsprechenden Softkey auf dem DataPilot™-Startbildschirm antippen. Im Angle-Modus kommen GPS,
barometrische und weitere Sensoren zum Einsatz, um die Position wahrend des Flugs stabil zu halten. Wenn sich
der H520 im Angle-Modus befindet, leuchten die LEDs auf den zwei hinteren Armen lila.

MissION

Im Mission-Modus werden Missionen durchgefiihrt. Nachdem eine Mission hochgeladen und gestartet wurde,
befindet sich der H520 automatisch in diesem Modus. Wenn sich der H520 im Mission-Modus befindet, leuchten
die LEDs auf den zwei hinteren Armen blau.

RETURN TO LAUNCH RUCKKEHR ZUM AUSGANGSSTANDORT (RETURN TO LAUNCH, RTL)

Den RTL-Modus wahlen Sie aus, in dem Sie den S4-Schalter in die unterste Position bewegen oder den
entsprechenden Softkey im Feld Flug (Fly) auf der ST16 antippen. Der RTL-Modus wird automatisch durchgefiihrt,
wenn der H520 zum Abflugstandort zuriickkehrt. Wahrend eines RTL hat der Pilot nur beschrankt Kontrolle tUber
den H520. Wenn sich der H520 im RTL-Modus befindet, blinken die LEDs auf den zwei hinteren Armen blau.

BATTERIE SCHWACH (LOW BATTERY)

In diesem Modus wird der H520 versuchen, einen RTL durchzufiihren. Es kann vorkommen, dass der H520 zu weit
vom Abflugstandort entfernt ist, um zuriickzukehren. In diesem Modus hat der Pilot nur beschrankt Kontrolle Gber
die lateralen Bewegungen und keine Kontrolle uber die vertikalen Bewegungen des H520. Wenn sich der H520 im
Low-Battery-Modus befindet, blinken die LEDs auf den zwei hinteren Armen rot.
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DATAPILOT™ AUF EINEM DESKTOP- ODER LAPTOP-COMPUTER
VERWENDEN

DataPilot™ funktioniert auf einem Desktop- oder Laptop-Computer, ohne dass daflir ein Fluggerat angeschlossen
sein muss. Mit der Anwendung kann kein Flug gestartet oder gesteuert werden; sie dient zum Erstellen und
Exportieren von Missionen in einer Remote-Umgebung. Die Anwendung ist praktisch in Einrichtungen, bei denen
Missionen nicht am Ausflhrungsort geplant werden, wo die H520 eventuell nicht von den Planern der Mission
geflogen wird oder wenn Missionen in einer Bliroumgebung programmiert werden missen. Jede Mission, die in der
Desktop-Anwendung programmiert wurde, kann auf die ST16 Uibertragen werden. Die Yuneec DataPilot-App kann
auf Apple- und Windows-Systemen installiert werden.

Nach dem Installieren der Anwendung befindet sich ein Symbol auf dem Desktop.

DataPilot

Fihre einen Doppelklick auf das Symbol aus, um die Desktop-Planungsanwendung zu starten.

Von geringen Unterschieden abgesehen, sieht die Anwendung ahnlich wie die ST16 Version von DataPilot™ aus.
Es gibt allerdings kein Videofenster, keine Verbindung zum Fluggerat und keinen ,General Menu“-(Allgemeines
Menu-)Bildschirm.

Missionen lassen sich effizienter planen und an den Piloten weitergeben, bei wiederkehrenden Projekten fir
erneutes Aufrufen speichern oder fiir Projektmanagement- oder rechtliche Zwecke archivieren. Zum Beispiel hat
eine Einrichtung der 6ffentlichen Sicherheit die Wahl, ob sie das Scannen eines Unfallorts von einem

Streifenwagen aus planen mdchte oder ob sie mit dem kleineren Bildschirm der ST16 arbeitet, oder ob der
Flugplan in einem Flugbuch-/Flottenmanagementsystem gespeichert werden muss. DesktopPlanner wurde fir
die Offsite- oder detaillierte Planung von Missionen entwickelt.

Missionspraferenzen werden in den ,General Menu“-(Allgemeines MenU-)Einstellungen festgelegt. Das General
Menu (Allgemeines Menti) rufst du durch Klicken auf das @ -Symbol auf.
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¥ DataPilotPlanner
Units (Requires Restart)
D
-
s
Miscellaneous
chrsem
Map Provider: Google -
o

|| clear all settings on next start

Gl

Default Mission Altitude: 75.0

DataPilotPlanner Version: 1.1.11

Im ,General Menu“ (Aligemeines Meni) werden die Praferenzen eingestellt (die Anwendung muss neu gestartet
werden, wenn die Einstellungen ausgewahlt sind). In diesem Menl werden die MaR3einheiten fir Entfernung (Ful3/
Meter), Flache (Quadratmeilen, Quadratmeter, Quadratkilometer, Hektar, Acres), Geschwindigkeit (Meilen/Stunde,
Meter pro Sekunde, Full pro Sekunde, Kilometer pro Stunde, Knoten), das Farbschema (Auf3en/Innen), der
Kartenanbieter (Google, Esri, Bing, Statkart) und der Kartentyp (Satellit, StralRe, Geldnde) ausgewahlt. Du kannst
eine Standardflughdhe fir Missionen einstellen.

B DoupietPtenne

- ot
Al O8R Asmuakc 0 Cistance: 008 Oistance: 08
Goset s s 00000

i tebem et O ft Bactreien requeed WA

1

+ |7 @

Erstelle eine Mission und klicke auf SYNC | SAVE TO FILE (Synchronisieren/In Datei speichern). Speichere die Mission auf
einer microSD-Karte oder schick sie per E-Mail an ein E-Mail-Konto, auf das von der ST16 aus zugegriffen werden kann.

Offne DataPilot™ und tipp auf das PLAN-(Plan-)Anzeigesymbol, um die ,Mission Planning* (Missionsplanungs) Oberflache

zu 6ffnen. Tipp auf SYNC | LOAD FROM FILE (Sync/Aus Datei laden) und navigiere entweder zu der microSD-Karte oder zu
einem Speicherort, an dem eine per E-Mail gesendete Datei empfangen oder abgelegt wurde.

81



Yuneec Electric Aviation
H520 Start Guide

. DataPilotPlanner
Selected Waypoint
0 Altdiff: 00ft Az
He

P ey

ALl TR
i

Download | ) : ’!‘m;{ﬂ

Save To File... | | Load From File.s

Remove All

Lade die .plan-Missionsdatei und fiihre die auf dem Desktop geplante Mission aus.

Nachdem die Mission ausgefiihrt wurde, konnen .plan-Dateien mit Bildern von der Kartierungsmission fir
Projektmanagementzwecke gespeichert werden. Verwende die Funktion ,Export Mission“ (Mission exportieren) in
DataPilot™, um die Mission auf eine microSD-Karte zu exportieren, die auf ein Speichergerat kopiert werden kann,
oder versende die .plan-Datei per E-Mail an einen Desktop-Computer, einen Projektmanager, die IT-Abteilung

usw.

O

— al @ =
— Q ‘ Angle ‘ é O 60% ﬁQ.Il“ g 46% ? alll

General
Offline Maps
Summary
Sensors

Safety

Gimbal

Import Mission Import missions from microSD Card

Export Data Export missions and logs to microSD Card

Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD card)

Software Updater Launch Software Updater App

DataPilot Version: 1.2.5

Camera Version: 0.1.12_A

Gimbal Version: 1.34.0

Flight Controller Version: 1.1.11

Vehicle ID: 41:00:1F:00:05:51:35:34
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Fir die aktuellsten Informationen zum H520, zum DataPilot™ oder der ST16 Fernsteuerung wenden Sie sich
bitte an lhren Handler vor Ort.

Yuneec Americas (USA)
5555 Ontario Mills Parkway
Ontario

CA 91764

USA

Support: 844 898 6332
Vertrieb: 844 343 9966

uscs@yuneec.com

Yuneec Europe (GmbH)
Nikolaus-Otto-Strasse 4
24568 Kaltenkirchen

Deutschland

Support-Hotline Deutschland:

+49 4191 932620

eucs@yuneec.com
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Yuneec Asia (HK)

2/F, Man Shung Industrial
Building

7 Lai Yip Street

Kwun Tong

Hong Kong

Telefon: +852 3616 -6071

hkcs@yuneec.com
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+86 400 8207 506

saleschina@yuneec.com


mailto:uscs@yuneec.com
mailto:eucs@yuneec.com
mailto:hkcs@yuneec.com
mailto:saleschina@yuneec.com




	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page

