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Verehrter Kunde,
Sie haben sich flr ein Modellflugzeug aus dem Hause robbe
Modellsport entschieden. Daflir danken wir lhnen.

Das Modell ist nach wenigen Montagearbeiten flugfertig. Um
Ihnen den sicheren Betrieb dieses Modells zu erleichtern,
sollten Sie unbedingt diese Anleitung und die beiliegenden
Informationsblatter vor der ersten Inbetriebnahme genau
durchlesen.

Verschaffen Sie sich in Verbindung mit"den Abbildungen und
den dazugehorigen Kurztexten einen Uberblick Gber die je-
weiligen Bauschritte.

Alle Richtungsangaben wie z. B. ,rechts” sind in Flugrichtung
zu sehen.

Wir sind standig bemuht, unsere Produkte der neuesten Ent-
wicklung anzupassen. Informieren Sie sich bitte Uber techni-
sche Verbesserungen und Aktualisierungen der Dokumenta-
tion im Internet unter der jeweiligen Produktbeschreibung auf
unserer Homepage www.robbe.com

Das Original
Der eigenstartfahige Arcus E ist das erste in Serie gebaute
doppelsitzige Segelflugzeug mit Elektroantrieb.

Das Modell

Mit unserem Modell des Arcus E wird die Licke zwischen den
Einsteiger-Seglern aus EPO-Schaumstoff und den gréBeren
Scale-Seglern in Holz- oder GFK-Bauweise geschlossen.
Mit dem Arcus E 2.2 hat der fortgeschrittene Segelflugmo-
dell-Pilot die Mdglichkeit, die zahlreichen technischen Fea-
tures der GroBmodelle wie Klapptriebwerk, Stérklappen und
Einziehfahrwerk in einem preiswerten Modell zu nutzen.
Gleichzeitig bleibt ihm aber der Vorteil des robusten Rumpf-
und Tragflachenmaterials aus EPO-Schaumstoff bei diesem
eleganten Scale-Segler erhalten.

Technische Daten:

Spannweite: 2240mm
Rumpflange: 1020mm
Fluggewicht: ca. 1100g
Flacheninhalt: ca. 30,7dm?

Flachenbelastung: ca. 35,8g/dm?
MaBstab: 1:9

RC-Funktionen:
Hoéhenruder, Querruder, Seitenruder, Motorregelung, Klapp-
triebwerk Ein/Aus, Landeklappen, Einziehfahrwerk

Notwendiges Zubehor:
1x RO-Power Ultra Maxamp 1300mAh 3S
11,1V 35(70)C

7356

Lieferumfang:

e Rumpf, Tragflachen und Leitwerk aus robustem EPO-
Schaumstoff mit aufgebrachtem Dekor

 Fertig bearbeitete Kabinenhaube

¢ Funktionstlichtiges Klapptriebwerk mit Steuerelektronik
und Brushless-Motor aus der robbe E-COLINE Serie

 Luftschraube 7 x 4

 Elektrisches Einziehfahrwerk

e Starres Bugfahrwerk

 Funktionstlchtige Storklappen

e 20A Brushless-Regler aus der robbe E-COLINE Serie

e 7 montierte robbe E-COLINE Servos 9 G

* 1 montiertes robbe E-COLINE Servos 25G

* Kleinteile fiir die Endmontage

* Mehrsprachige, bebilderte Montageanleitung
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Hinweis zur Fernsteuerung

Zum Fernsteuern des Modells wird eine Anlage mit min-
destens 6 Kanalen bendtigt. Besonders empfohlen werden
2,4GHz-Anlagen.

Die Stromversorgung der Empfangsanlage erfolgt Giber das
eingebaute BEC des Reglers.

Bei der Funktionsprobe die Servos der Ruder mit der Fern-
steuerung in Neutralstellung bringen (Kntppel und Trimmhe-
bel am Sender in Mittelstellung).

Zur Inbetriebnahme immer den Gasknippel in Stellung ,Mo-
tor aus” bringen, den Sender einschalten. Erst dann den
Akku anschlieBen.

Zum Ausschalten immer die Verbindung Akku — Motorregler
trennen, dann des Sender ausschalten.

Bei allen Arbeiten an den Teilen der Fernsteuerung und des
Reglers die Anleitung beachten, die den Geréten beliegen.

Farbgebung
Eine Lackierung ist nicht erforderlich.

Hinweise zum Antrieb

Als Antrieb ist ein Brushless-Aussenlaufermotor eingebaut.
Die Luftschraube ist montiert.

Der Motor ist betriebsbereit mit dem Regler verbunden, der
Regler ist werksseitig eingestellt.

Zur Inbetriebnahme ist es lediglich erforderlich, den LiPo-Ak-
h\ ku sowie den Empfénger anzuschlieBen und die Servowege

zu kontrollieren, insbesondere die Endausschléage fur die di-

N
Q% \ versen Sonderfunktionen des Modells
a

Die Sicherheitshinweise fiir den LiPo-Akku und Anlei-
tung lhres Ladegerats vor der Inbetriebnahme genau
durchlesen.
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Bild 1 Bild 2 Bild 3
- Die Abbildung zeigt den Lieferumfang des Arcus E 2.2. - Hangen Sie das Gestdnge mit der Z-Gropfung in das - Verschrauben Sie nun dann das Hohenleitwerk mit den
Ruderhorn vom Hohenleitwerk ein. beiden Schrauben M3x12mm mit dem Halter auf dem

Seitenleitwerk.

Bild 4 Bild 5 Bild 6

- Schieben Sie jetzt den Verbindungshom der Tragflache in - Stecken Sie die Tragflache auf und fédeln Sie dabei - Stecken Sie nun die zweite Tragflache auf. Verfahren Sie
eine Flache ein. die beiden Servokabel vom Querruderservo und vom hier genauso wie in Schritt .5 beschrieben.
Achten Sie dabei auf die richtige Seite, wie im Foto Bremsklappenservo durch den Rumpf ein (siehe
gezeigt. Abbildung).
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Bild 7 Bild 8 Bild 9
- Nach dem Anstecken der Tragflachen fixieren Sie diese - Zur Sicherung auch die Schrauben des Tragflachenverbin- - Verbinden Sie anschliessend die Servokabel der
am Rumpf mit der Schraube M4,0x20mm. ders an der Unterseite der Tragflachen anziehen. Querruderservos sowie der Bremsklappenservos mit je

einem V-Kabel.
Achten Sie dabei auf die richtige Polung der Kabel
beim Einstecken.

Querruder- Querruder- Héhenruder- Seitenruder- Fahrwerk- Landeklappen-  Landeklappen- Bild 10 . . .
seno 1 eV 2 Sevo Seno Seno senvo 1 eV 2 - AnschluBschema fiir Steuerfunktionen, Klapptrieb-

werk, Landeklappen und Einziehfahrwerk
(die angefuhrte Kanalbelegung gilt fir robbe Futaba
Empféanger)

1.Servos mit Empféanger verbinden.

2.Mischer am Regler anschlieBen.

Kanal 1 (V-Kabel) Kanal 2 Kanal 4 Kanal 5 Kanal 6 (V-Kabel)

L1

1|
1]2]s]4]5]s

usatzkanal (Aux)
fiir Klapptriebwerk

&
=
(=5
—~

[ ESC-Regler

—{ ]
j‘] Mischer Klapptriebwerk

Servo Klapptrieh

LiPo-Akku
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Uberpriifung der Funktionen:

1. Antrieb und Klapptriebwerk:

Das Modell ist mit einem Klapptriebwerk ausgestattet. Fir
den Kraftflug wird das Triebwerk aus dem Rumpf ausge-
fahren, so kann das Modell auf Hohe gebracht werden.

Der Antrieb und das Klapptriebwerk werden Uber den Mixer
im Modell gesteuert.

Das Mixer-Modul wird zwischen dem Regler, dem Servo fir
das Klapptriebwerk und dem Empfanger geschaltet.

1.2 Funktionstest des Klapptriebwerks:

Gasknlippel auf Leerlauf-Stellung bringen und den Sender
einschalten.

Den Schalter (Kanal 7) fur die Zusatzfunktion des Klapptrieb-
werks auf NORMAL stellen.

Akku im Modell anschlieBen. Die LED am Mixer beginnt zu
leuchten, das Triebwerk klappt aus.

Der Regler sendet ein Beep-Signal, das bedeutet, daB3 der
Regler in Betriebsmodus schaltet.

Sollte die Gasfunktion nicht auf Leerlauf stehen bzw. Die
Trimmung nicht auf 24% stehen blinkt die LED am Mixer.

@ AnschluB fir Regler am Empfangerausgang Kanal 3

\F
AnschluB fir Zusatzkanal (Kanal 7) Auto/Normal
Dieser Stecker muf nicht angeschlossen werden.

Einstellpoti fir Endpunkt
fir eingefahrenesTriebwerk

flr ausgefahrenes Triebwerk

AnschluB fir Servo Klapptriebwerk

AnschluB3 fir Regler

Bild 11 — 1.1 Mixer Modul fiir das Klapptriebwerk:

Einstellungen anhand einer Futaba Fernsteuerung:

- Grundeinstellungen wie Mod-Einstellung, Schalterzuwei-
sung etc. laut Anleitung des Fernsteuerungsherstellers
durchfihren.

- Kanal 3 auf Servo-Reverse setzten

- Gasknippel auf Motor-Aus setzen und Trimmung auf +
24% setzen

1.3 Betrieb im Normalmodus:
Bei Betatigung des GasknUppel lauft der Motor an. Das
Klapptriebwerk bleibt ausgefahren.

1.4 Betrieb im Auto Modus

GasknUppel auf Leerlauf-Stellung bringen, Schalter fur Zu-
satzfunktion auf Auto stellen.

Wird der Gasknuppel jetzt langsam in Gasposition gebracht,
klappt das Treibwerk aus und der Motor 1auft an. Wird der
Gaskniippel wieder auf Leerlaufposition gebracht, wird der
Motor wieder ausgeschaltet und der Propeller am Stopper
gebremst. ( Am Boden ohne Anstrémung der Luft am Propel-
ler, kann es vorkommen, daB der Propeller nicht in der rich-
tigen Position stoppt. Propeller mit einem Schraubendreher
in senkrechte Position stellen). Nach drei Sekunden fahrt das
Klapptriebwerk wieder ein.

Sollte das Triebwerk nicht in die korrekte Position gefahren
werden, an den Trimmpotis am Mixmodul korrigieren.

- Zusatzkanal fir Einziehfahrwerk auf Servo-Reverse set-
zen.

- Den Regler, das Servo flir das Klapptriebwerk und den
Empfanger an den Mixer anschlieBen. Die jeweiligen An-
schllisse sind gekennzeichnet.

- Das Mix-Modul wieder in den Rumpf einbauen.

2. Fahrwerk und Bremsklappen:

Das Fahrwerk wird Uber den Kanal 5 geschaltet. Endaus-
schlage des Servo vom Fahrwerk Uberprifen, gegebenen-
falls den Servowerg fir die beiden Endpunkte nachjustieren.
Die Bremsklappen werden Uber den Kanal 6 gesteuert. Hier
ebenfalls die Endpunkte nachjustieren.
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2.1 Schwerpunkt:

Befestigen Sie den Akku an der vorgesehenen Stelle im
Rumpf (Abbildung 12). Akku nicht anschlieBen!
Tragflachen und Héhenleitwerk montieren.

GC 45mm

(9

Querruder

15mm
10mm

Hoéhenruder

i —

==

Seitenruder

—— ] >

Schwerpunkt 40mm bei ausgefahrenen Triebwerk

Bild 13
Ruderausschlage

Einfliegen

Nachdem alle Ruder in Neutralstellung gebracht sind wird
die Richtung der Ruderausschlage kontrolliert.

Der Schwerpunkt sollte eine Abweichung von +- 5mm nicht
Uberschreiten.

Zum Einfliegen einen Tag mit wenig Wind wahlen. Die Wind-
geschwindigkeit sollte 10km/h nicht Uberschreiten.

Der Arcus E 2.2 ist mit Landeklappen ausgerUstet. Diese
verringern die Geschwindigkeit des Modells.

Vor dem ersten Einsatz bei der Landung die Wirksamkeit der
Klappen in groBerer Hohe im Gleitflug prifen.

Funktionsprobe und Einstellen der Ruder

Den Flugakku laden.

Den Sender einschalten, den Gasknippel in die Stellung
~Motor aus” bringen.

Den geladenen Flugakku mit Klettband versehen, in den
Rumpf einlegen und anschlieBen. Tonfolge des Reglers
abwarten.

Kabine aufsetzen.

Die Kanalzuordnung der Ruder Uberprifen, falls erforder-
lich, die Stecker vertauschen.

Die Neutralstellung der Ruder prifen. Gegebenenfalls die
Schrauben der Gestangekupplungen l6sen, Ruder auf
“Neutral” stellen und Schrauben wieder anziehen.

Die Laufrichtung der Servos prifen.

Bei Betdtigen des Querruderknuppels nach rechts (a)
muss sich das rechte Querruder (a) heben, das linke (b)
senken.

Ziehen des Héhenruderkniippels zum Kérper hin (c) be-
wirkt, dass sich die Hinterkanten der Ruder heben, (c).
Bei vertauschten Ruderfunktionen Servo-Reverse des
Senders fir die entsprechende Funktion betatigen.

Alle Anlenkungen auf festen Sitz und Leichtgéngigkeit
prifen.

nsbesondere den festen Sitz der Schrauben an den Ge-
stangekupplungen priifen.

Die AusschlagssgréBen sind jeweils an der Innenseite der
Ruder gemessen.

Die angegebenen Ruderausschlage sind Richtwerte fiir
die ersten Flige. Die genaue Einstellung muss jeder Pilot
nach individuellen Steuergewohnheiten vornehmen.
Ebenso sind eventuelle Einstellungen fiir Expo den eige-
nen Steuergewohnheiten anzupassen
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Flughinweise

Vor dem Erstflug die Abschnitte ,Routinepriufungen vor dem

Start” und ,Modellbetrieb” im Abschnitt ,Sicherheitshinweise*”

beachten.

- Zum Einfliegen des Modells sollten Sie sich einen mdég-
lichst windstillen Tag aussuchen.

- Als Gelande fiir die ersten Fliige eignet sich eine groBe,
ebene Wiese ohne Hindernisse (Baume, Zaune, Hoch-
spannungsleitungen etc.).

- Nochmals eine Funktionsprobe durchflhren.

- Fir den Handstart sollte ein Helfer anwesend sein, der das
Modell mit nicht zu geringem Schub in die Luft beférdern
kann.

- Der Start erfolgt genau gegen den Wind.

- Den Motor einschalten und das Modell mit Schwung hori-
zontal gegen den Wind starten.

- Den Arcus E geradeaus fliegen lassen, keine Kurven in
Bodennéahe einleiten.

- Ruder falls erforderlich nachtrimmen, bis ein gleichma-
Biger Steigflug erreicht ist.

- Die Reaktionen des Modells auf die Ruderausschlage
prifen. Gegebenenfalls die Ausschlage nach der Landung
entsprechend vergrdBern oder verkleinern.

- Die Mindestfluggeschwindigkeit in ausreichender Sicher-
heitshéhe erfliegen.

- Die Landung mit ausreichend Fahrt einleiten.

- Beim Landen immer den Motor ausschalten.

- War ein Nachtrimmen erforderlich, so werden die Gestan-
geléangen nach der Landung korrigiert und die Trimmungen
am Sender wieder in Mittelstellung gebracht, so daB fir die
folgenden Flige beidseitig der volle Trimmweg zur Verfu-
gung steht.

Ersatzteilliste Arcus E 2.2 ARF

Nr. Artikelbezeichnung

25680001  Tragflachen-Satz Arcus

25680002  Rumpf-Satz Arcus

25680003  Klapptriebwerk und Einziehfahrwerk Arcus
25680004  Spoiler 2 Stiick Arcus

25680005  Bug- und Einziehfahrwerk Arcus
25680006  BL-Motor Arcus

25680007  Kabinenhaube Arcus

25680008  Spinner Arcus E

25680009  Tragflachenverbinder Arucs

25680010  Seitenleitwerk Arcus

25680011  Seitenruder Arcus

25680012  Servo 25g Arcus

25680014  Servo 9 g Arcus

8713 RO-Control 3-40 2-3S 40(55)A Regler
25680013  Kleinteilesatz Arcus

25680015  Dekorsatz Arcus

Gewadhrleistung

Unsere Artikel sind selbstverstéandlich mit den gesetzlich
vorgeschriebenen 24 Monaten Gewahrleistung ausgestattet.
Sollten Sie einen berechtigten Gewahrleistungsanspruch
geltend machen wollen, so wenden Sie sich immer an lhren
Handler, der Gewahrleistungsgeber und fiir die Abwicklung
zustandig ist. Wahrend dieser Zeit werden evil. auftretende
Funktionsmangel sowie Fabrikations- oder Materialfehler
kostenlos von uns behoben. Weitergehende Anspriiche z. B.
bei Folgeschaden, sind ausgeschlossen.

Der Transport zu uns muss frei erfolgen, der Ricktransport
zu lhnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie Sendungen kdnnen
nicht angenommen werden.

Fur Transportschaden und Verlust Ihrer Sendung kénnen
wir keine Haftung Gbernehmen. Wir empfehlen eine entspre-
chende Versicherung.

Senden Sie Ihre Gerate an die fur das jeweilige Land zu
standige Servicestelle.

Zur Bearbeitung lhrer Gewéahrleistungsanspriiche miis-

sen folgende Voraussetzungen erfillt werden:

- Legen Sie lhrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel)
bei.

- Die Gerate wurden gemaB der Bedienungsanleitung be-
trieben.

- Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen und
original robbe Zubehér verwendet.

- Feuchtigkeitsschaden, Fremdeingriffe, Verpolung, Uber-
lastungen und mechanische Beschadigungen liegen nicht
VOor.

- Flgen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des
Fehlers oder des Defektes bei.
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Technische Daten 20 A Regler:

Dauerstrom: 20 A

Spitzenstrom: 25 A (max. 10 sec.)
Bec-Modus: Linear
BEC-Ausgang: 5V /2A

Zellenzahl Li-Po: 2-3

Zellenzahl NiMH: 5-9

Unterspannungsschutz: ja
Abmessungen (Regler): 42 x 25 x 8 mm
Gewicht: 1849

Achtung: Der Regler besitzt keinen Verpolschutz! Eine Ver-
polung des Akkus am Regleranschluss fiihrt zur sofortigen
Zerstdérung des Reglers.

SEHR WICHTIG: Da verschiedene Sender unterschiedliche
Gaseinstellwerte besitzen, empfehlen wir dringend, dass Sie
die “Gasbereich-Einstellfunktion” zum Einlernen des Gasbe-
reiches verwenden.

Einstellen der Vollgas- und der Stopposition:

(im Falle eines neuen Senders sollte der Gasbereich immer
erneut eingelernt werden)

Sender einschalten, Gasknlppel nach vorn bringen.

Akku mit Regler verbinden.

Sondertonfolge ,,123“ ertdnt. Dies bedeutet, dass die Akku-
spannung im griinen Bereich ist.

Es folgen zwei langere Beep-Tone, die bestatigen, dass der
obere Anschlag des Gasbereiches richtig eingelesen ist.
Danach muss der Gaskniippel innerhalb von 2 Sekunden in
die gewinschte Stopposition gebracht werden. Diese wird
mit einem langeren Beep-Ton bestatigt.

Abgeschlossen wird diese Einstellung mit dem akustischen
Hinweis auf die Einstellung der Bremse

(1x kurzer Beep-Ton = Bremse aus,

2x kurzer Beep-Ton = Bremse ein).

Danach ist der Regler betriebsbereit.

HINWEIS:

Wird der Steuerknlppel in der Einstellphase nicht bewegt,
lauft der Motor danach nicht an. Die Prozedur muss dann
wiederholt werden.

Inbetriebnahme des Flugreglers:

Gasknuppel voll zuricknehmen, anschliessend Sender ein-
schalten.

Akku mit Flugregler verbinden; Sondertonfolge “123” ertont
gefolgt von einem langeren Beep-Ton und der jeweiligen
Bremseinstellung.

Danach ist der Regler betriebsbereit.

Schutzfunktionen

1. Startschutz: Falls der Motor innerhalb zweier Sekunden
des Gasbefehls nicht startet, schaltet der Flugregler die Aus-
gangsspannung ab. In diesem Fall MUSS der Gaskniippel
wieder voll zurickgenommen werden, um den Motor starten
zu kdnnen. Dieser Umstand kann folgende Griinde haben:
Die Verbindung zwischen Regler und Motor ist nicht sicher;
die Luftschraube bzw. der Motor ist blockiert, das Getriebe ist
beschadigt, usw.).

2. Uberhitzungsschutz: Falls die Temperatur des Reglers
Uber 110°C liegt, reduziert der Regler die Ausgangsspan-
nung.

3. Gasimpulsausfallschutz: Falls der Gasimpuls eine Sekun-
de lang ausfallt, reduziert der Regler die Ausgangsspannung.
Bei einem weiteren Ausfall fir zwei Sekunden schaltet der
Regler die Ausgangsspannung vollsténdig ab.

Funktionsbeschreibung
Der Regler ist fiir den Arcus E 2.2 vorprogrammiert.
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Hiermit erklart robbe Modellsport, dass sich dieses Gerat in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der entsprechenden
c € CE Richtlinien befindet. Die Original-Konformitatserklarung finden Sie im Internet unter www.robbe.com, bei der jeweiligen Geratebeschreibung durch Aufruf des Logo-Buttons
~Konformitatserklarung".

Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elektronische Kleingerate am Ende ihrer Nutzungsdauer, vom Hausmull getrennt, entsorgt werden mussen.

Entsorgen Sie das Gerat bei lhrer értlichen kommunalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum. Dies gilt fir alle Lander der Europaischen Union sowie anderen Européischen
Landern mit separatem Sammelsystem.

Copyright 2022
Robbe Modellsport
Industriestralke 10 Robbe Modellsport 2022

4565 Inzersdorf im Kremstal Kopie und Nachdruck, auch aus;ugsweise, nur mit schriftlicher
Genehmigung.

Osterreich
Service-Adresse
Telefon: +43(0)7582/81313-0 .

© eMoar:l. info(@)robbe com Uber Ihren Fachhandler oder:
Ny - y Robbe Modellsport, Industriestrafie 10
UID Nr.: ATU69266037 ’ ’

' 4565 Inzersdorf im Kremstal

,robbe Modellsport* ist eingetragenes Markenzeichen. service@robbe.com  +43(0)7582-81313-0

Irrtum, Druckfehler und technische Anderungen

vorbehalten. WWW. I"Obbe.com

“robbe

Modellsport

€ +14

Made in China

10





