Nastaveni Blade 400 tak, jak jej doporu€uje jeden z naSich nejlepSich vrtulnikard Vita Klabacka.
Pro za¢atecniky a pro zakladni akrobacii

Gyro 0: 70%
Gyro 1: 65% (normal rezim gyra jsem nepouzival, na druhou polohu pfepinace jsem nastavil mensi zisk HL, abych mohl v
pripadé potreby zatlumit rozkmitani vrtulniku)

THRO CUR Normal - 0% - 20,5% - 42% - 52,5% - 66% (tim jsem dosahnul rozumnych ota&ek rotoru, cca 2100, reZzim
pro poskakovani po zemi)

THRO CUR Stunt - 34% - 42% - 51% - 66,5% - 89% (tim jsem dosahnul otacek cca 2300 ot, reZzim pro let po obloze)
THRO CUR Hold - 12,5% (tim dojde k odstaveni motoru bez pfeprogramovani regulatoru)

PITC CUR normal - 54,5% - 66% - 75% - 83,5% - 91,5% (jemna plocha kfivka pro jemné fizeni pro u€eni poskakovani po
zemi)

PITC CUR Stunt - 33,5% - 45% - 63% - 80% - 100% (kfivka pro let po obloze. Lze zalétnout pfemet, vykrut, souvrat, neni
urcen pro let na zadech!)

PITC CUR Hold - 35% - 42,5% - 50% - 75% - 100% (zde jsem se s kfivkou nemazlil, autorotaci stejné nema cenu s tak
malym vrtulnikem trénovat).

SWASH MIX
Aile -60%
Elev -60%
Pitch +85%

Zbytek zUstal stejny. VySe uvedené nastaveni plati pro uéeni poskakovani po zemi (normal) a zakladni let po obloze
(Stunt).

Pro plné akrobaticky let: (pouze pro zkusené piloty)
Travel Adjust RUDD - 90% na obé strany (rychlejsi piruety)

Gyro 0: 66,5% (pfi vy8Sich otackach rotoru bylo tfeba malikno sniZit zisk gyra)
Gyro 1: 64% (normal rezim gyra jsem nepouzival, na druhou polohu pfepinace jsem nastavil mensi zisk HL, abych mohl v
pripadé potreby zatlumit rozkmitani vrtulniku)

THRO CUR Stunt - 100% - 95,5% - 85% - 95,5% - 100% (kfivka plynu pro normalni let, i let na zadech. Otacky cca 2450)

PITC CUR Stunt - 0% - 25% - 50% - 75% - 100% (kFivka pro akrobaticky let, linearni na obé strany. Lze Iétat normalni i
obracené obraty)

SWASH MIX

Pitch +85%

Thro a cur Normal - zde si uzivatel nastavi bud "poskakovaci rezim", viz pfedchozi nastaveni pro zacate¢nika, nebo pro
let po obloze, viz minuly reZim Stunt.

Vzledem k tomu, Ze jsou k dispozici jenom dva letoveé reZimy, tak si ¢lovék musi vybrat, co si na ktery da. Uvedeny rezim
Stunt je uren pro pIné akrobatické létani).

Stopky jsou v radiu tusim nastaveny na 4:30, coz je zbyte€né malo. TuSim, Ze pfi tomto Case jsem nabijel cca 1200mAh
do accu pfi létani typu akro.Myslim, Ze se da tento ¢as bez problém( natahnout na 6 - 7 minut, bez nebezpeci podvybiti
dodavaného accu (ale pro normalni poletovanti).

Abych pravdu fekl, tak originalni nastaveni jsem moc nechapal - model byl extrémné jedovaty, a mél jsem fizeni piné
ruce. Na modelu jsem neménil délku tahel, ani nic jiného, model byl mechanicky sefizen dobfe. Pokud jsou i ostatni
modely mechanicky sefizeny podobné, tak by mnou uvedené nastaveni mélo dobfe sedét.

Pozor - hlavni zasada - model zapinat pfi zapnuté autorotaci. Vypinac autorotace slouZi jako bezpecnostni pojiska proti
roztoCeni rotoru pfi nahodném pfidani plynu.



Zacateénik

Nazev Funkce Hodnota
TRAVEL ADJ THRO 100 100

AILE 100 100

ELEV 100 100

RUDD 70 70

GYRO 100 100

PITC 100 100
GYRO 0: 70

1: 65

L 2 3 4 H

THRO CUR NORM 0 20,5 42 52,5 66
THRO CUR STUNT 34 42 51 66,5 89
THRO CUR HOLD 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
PITC CUR NORM 54,5 66 75 83,5 91,5
PITC CUR STUNT 33,5 45 63 80 100
PITC CUR HOLD 35 42,5 50 75 100
SWASH MIX AILE -60

ELEV -60

PITCH +85
Pokrocily
Nazev Funkce Hodnota
TRAVEL ADJ THRO 100 100

AILE 100 100

ELEV 100 100

RUDD 90 90

GYRO 100 100

PITC 100 100
+GYRO 0: 66,5

1: 64

L 2 3 4 H

THRO CUR NORM 34 42 51 66,5 89
THRO CUR STUNT| 100 95,5 85 95,5 100
THRO CUR HOLD 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
PITC CUR NORM 33,5 45 63 80 100
PITC CUR STUNT 0 25 50 75 100
PITC CUR HOLD 35 42,5 50 75 100
SWASH MIX AILE -75

ELEV -75

PITCH +85




