
Hëlix 4WD Monster Truck 1:10 RTR

Vlastnosti
• Přijímač s technologií AVC™ (Active Vehicle Control™)
• Lze dosáhnout rychlost až 80 km/hod!
• Voděodolná elektronika
• Hnací ústrojí 4WD
• Střídavý motor 540 Dynamite Fuze 3300kv 4 závitový
• Voděodolný regulátor 70A (2S a 3S LiPol kompatibilní) s chladicím ventilátorem
• Vysílač Spektrum DX2E V3 a přijímač SPMSRS4200 AVC 
  (Active Vehicle Control)
• Olejové tlumiče
• Kovová převodovka diferenciálu
• Diferenciál VTV (Viskózní přenos točivého momentu)
• Nastavitelná kluzná spojka
• Kuličkovými ložisky je vybavena převodovka i podvozek

Nutno doplnit
• LiPol baterii 2 - 3 článkovou s konektorem EC3
• Nabíječ pohonné baterie
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Technické údaje
Typ: 			   4WD Monster Truck
Měřítko: 			  1:10
Délka: 			   471 mm
Šířka: 			   340 mm
Rozvor: 			   82 mm
Náhon: 			   4WD
Motor: 			   Fuze 4 závitový 540 střídavý
Vysílač: 			   DX2E DSMR 2,4 GHz
Přijímač: 		  SPMSRS4200 AVC (Active Vehicle Control)
Kuličková ložiska: 		 Plně osazeno
Karosérie: 		  Hotová nabarvená
Pneumatiky: 		  Barrage

Obsah balení
• Kompletně sestavené auto Vaterra Häelix
• Vysílač DX2E
• Nainstalovaný motor Dynamite Fuze 3300Kv
• Nainstalovaný přijímač SR5200
• Nainstalovaný regulátor Dynamite Fuze 70A
• Nainstalované voděodolné servo 313WP

Moderní konstrukce
Monster Truck Vaterra Häelix využívá 
nejmodernější technologie a materi-
ály. Převody v autu jsou celokovové, 

převody i šasí jsou kompletně osazeny 
kuličkovými ložisky. 

Voděodolná elektronika
Voděodolný přijímač Dynamite 70A 
kompatibilní s 2-3 čl. LiPol a voděo-
dolný přijímač zvyšují odolnost proti 

působení vlhkosti. 

Střídavý motor FUZE
Střídavý 4 závitový motor Dynamite 

FUZE 3300Kv s regulátorem Fuze 70A 
uděluje autu vysoký výkon, proto je 
dosáhnout rychlosti až 80 km/hod!

Diferenciál VTV
Nová konstrukce diferenciálu s Vis-

kózním přenosem točivého momentu 
((Viscous Torque Vectoring) ) zabraňuje 
nadměrnému prokluzu kol na nezpev-

něném povrchu. 


