Uzasny rozsah pohybu diky torznim tyéim, dlouhym tumicam a
teleskopickému kardanu nahonu

Vlastnosti
» Kompakitni pfedni a zadni
uzaveérka (DIG) centralni pre-
vodovky pro snadné zdolavani
prekazek

 Pfedni a zadni tuha naprava s
pohonem S$nekovou prevodov-
kou

* 4 kloubovy zavés dovoli az 70°
prekfizeni naprav a minimalizuje
moznost rozhoupani

« Rizeni Zero Ackerman je velmi
presné s rejdem 45°

» Pfedni a zadni diferencial, piné
ve 4WD

* Kola National Champion Losi
Rock Claws 2.2 s vné&j$imi hlini-
kovymi prstenci

* Dvoijity Vertical Plate podvozek
s nastavitelnymi tlumici

* 4x hlinikové tlumice s osou
pokovenou nitridem titanu (TiNi)
* Tuhé teleskopické CV hnaci
hfidele napravy dovoli zvétseny
fidici rozsah

» VVétSi rozsah nastaveni tlumicl
* Lexanova karosérie Grappler
Pro je optimalizovana pro pravi-
dla USRCCA

» Zavodni Roller podvozek

je hotovy, jednoduse pfidejte
elektroniku, vybarvéte karosérii
a jedte naplno

+0sA051 ROCK CRAWLER 1:10 Race Roller slladiaie

Technické udaje

Typ: Competition 2.2 Rock Crawler
Race Roller

Délka: 444,5mm

Sitka: 266,7mm

Rozvor: 317,5mm

Hmotnost: 1,9kg

Sasi: Twin Vertical Plate

Nahon: 4WD

Kola: National Champion Losi Rock
Claws 2.2

Typ tlumicd: 4x hlinikové tlumice s
osou pokovenou nitridem titanu
Karoserie: Clear Lexan Grappler Pro

Neni v baleni:

+ 17,5T BL motor s regulatorem
* 2-3 ¢&l. LiPol (11,1V 1350 mAh,
20C)

* Nabijec

* High Torque servo fizeni

» Barvy na Lexan

Pro pokrocitelé uzivatele do-
porucujeme dokoupit:

+ 3-kanalovou RC soupravu
(SPM3100 DX3R DSM2)

* Digitalni mini servo

Produkt:
LOSB0051
Losi Rock Crawler 1:10 Race Roller



