
Slickrock Rock Buggy 1:18 4WD RTR

Vlastnosti
• Zavěšení náprav Multi-link s tlumiči s dlouhým chodem
• Náhon 4WD
• Voděodolná elektronika
• Výkonný Dynamite pohonný systém
• Motor Dynamite Tazer 380
• Obsahuje vysílač Spektrum 2.4GHz DX2E s bateriemi
• Naddimenzované silné servo řízení (SPMS602)
• Licencované pneumatiky 48 mm INTERCO Super Swamper
• Centrální převodovka s kovovou skříní
• Rámová maketová konstrukce
• Odolné hnací ústrojí s kovovými skříněmi diferenciálu
• Obsahuje NiMH baterie Dynamite 7,2V 1100mAh
• Obsahuje nabíječ AC Dynamite 2 A NiMH
• Jedinečný vzhled crawleru s maketovou konstrukcí
• 3x převodovka
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Technické údaje
Pohon    4WD
Délka    305 mm
Šířka    178 mm
Výška    116 mm
Rozvor    216 mm
Náhon   4WD
Motor   Stejnosměrný Dynamite Crawler 1:18
Podvozek  Plastový s klecí karosérie
Zavěšení   Multi-Link
Typ pneumatik  1,9 INTERCO SS TSL
Baterie   NiMh 1100 mAh 7,2V EC3
Nabíječ   Síťový 200mA s EC3 konektorem
Unášeč kol  12mm šestihran
Tlumiče   Olejové plastové
Karosérie  S klecí
Kuličková ložiska  Kompletní
Vysílač   DX2E 2.4GHz
Přijímač   SR200WP

Velké servo řízení
Na rozdíl od jiných mini crawlerů, je 

Slick Rock vybaven velkým voděodol-
ným servem řízení, které má větší zá-

držnou sílu a zároveň lépe zatíží přední 
hnanou nápravu.

Pneumatiky Super Swamper
Realistické hnací ústrojí a zavěšení kol 
je doplněno oficiálně licencovanými 48 
mm pneumatikami Super Swamper. Je-
jich dezén a směs poskytuje vynikající 

přilnavost v každém terénu.

Voděodolná elektronika
Vodotěsná elektronika přijímače, regulá-
toru i serva řízení je kladem při provozu 
auta ve venkovním prostředí, kde se lze 
setkat s vlhkostí. Díky této ochraně jsou 
tyto dražší součásti lépe chráněny než 

v minulosti.

Zavěšení náprav Multi-link
Výborné řešení zavěšení náprav tech-
nologií Multi-link dává nápravám mimo-
řádnou ohebnost a tvárnost a umožňuje 
mít neustále všechna čtyři kola pevně v 

záběru i na členitém terénu. 


